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Antriebstechnik




Wir Gber uns

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG stellt seit 1978 am Standort Detmold und Obomiki (Polen) mechanische, elekirische und
elektronische Antrigbstechnik her. In diesen Jahren hat sich MSF-Vathauer zum Technologiefihrer fiir dezentrale intelligente Antriebssysteme
entwickelt.

MSF-Vathauer bietet seinen Kunden aber nicht nur mechanische Komponenten.Der Fokus liegt auf der Entwicklung, Ferfigung und Vermark-
tung von elektronischen Anschalthaugruppen.

Wir bieten innovative Losungen zur Energieeinsparung in Form von Warmeriickgewinnungsanlagen sowie durch intelligente Elekfroantriebe.

Durch unsere hohen Fertigungstiefe sind wir in der Lage schnell, flexibel und kundenorientiert zu agieren und unseren Kunden mafigeschnei-
derte Produkte und Losungen zu liefern.

Auf ca. 6.000 m? betreiben wir Forschung, Entwicklung und Produktion fiir die Mess-, Steuerungs- und Antriebstechnik. Hierbei legen wir gro-
Ben Wert auf die enge Zusammenarbeit mit unseren Kunden sowie Lieferanten und halten kurze Kommunikationswege ein.

Hochqualifizierte und motivierte Teams in Entwicklung und Produkfion sowie unsere langjthrige Erfahrung in der Entwicklung und Fertigung
von Antriebssystemen in allen Industriezweigen sind die Garantie fiir lhren Erfolg. In eigenen Schulungsrdumen finden in regelmdfigen Abstinden
Schulungen fiir unsere Mitarbeiter sowie fiir unsere Kunden statt.

Durch eigene EMV Laboratorien sind wir jederzeit in der Lage, nicht nur fiir die eigene Entwicklung, sondem auch fiir kundenspezifische Ent-
wicklungen EMV Konforme Messungen durchzufihren. Dieses bietet unserem Kunden ein hachstes MaB an Qualitit und Sicherheit.

Wir freuen uns auf eine kooperative sowie enge Zusammenarbeit.

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG

Stand: Mdrz 2016



Allgemeine Hinweise zu unseren Elektromotoren

Normen
Die angegebenen Motoren entsprechen den aktuelleneuropdischen Normen und Vorschriften:

Isolierung

Alle MSF Vathauer - Motoren sind in der Wirmeklasse F ausgefihrt. Die thermische Auslegung der Motoren bis BG315 erfolgt bei
Netzbetrieb nach Warmeklasse B. Die Motoren sind fir Umrichterbetrieb geeignet. Je nach Einsatzbereich empfehlen wir die Um-
riistung auf stromisolierte Lager.

Wirkungsgrad
Die Motoren 2-, 4 - und 6 - polig mit einer Leistung zwischen 0,75 kW und 375 kW entsprechen der Wirkungsgradklasse
DIN EN 60034-30:2009-08 und DIN EN 60034-2-1:2008-08

Spannung und Frequenz

Es werden ausschlieBlich die Bemessungsspannungen 400 V 50 Hz bzw. 460 V 60 Hz gestempelt. Die zulssige Spannungstole-
ranz gemf EN60034-1. Bereich A betriigt 5% und in diesem Bereich wird der IE Wirkungsgrad eingehalten. Ohne Beriicksichti-
gung des |E - Wirkungsgrades gilt weiterhin gemdf EN 60034-1. Bereich B eine Spannungstoleranz von 10%. Lingerer

Betrieb an der Begrenzung des Bereiches B ist nicht empfehlenswert.

Motoren bis zu einer Leistung von einschlieflich 2,2 kW sind in Stern, ab 3 kW in Dreieck geschaltet. Auf Anfrage kdnnen die
Motoren auch fiir andere Spannungen bis 690 V geliefert werden. Je nach Kundenwunsch kdnnen auch die Motoren

Werksseitig im Stern oder Dreieck geklemmt sein. Vor dem Betrieb ist die jeweilige Betriebsart zu priifen. Eine falsche Betribsart
fihrt zum zerstoren des Motors, oder eines Fehlverhaltens des Motors.

Betriebsarten
MSF — Vathauer Niederspannungsmotoren kdnnen fiir verschiedene Betriebsarten ausgefihrt werden.

1. Dauerbetrieb - Betriebsart S1. Ein Betrieb mif konstanter Belastung, dessen Dauer ausreicht, den thermischen
Beharrungszustand zu erreichen.

2. Kurzzeitbetrieb - Betriebsart S2 Ein Betrigb mit konstanter Belastung, dessen Dauer nicht ausreicht, den thermischen
Beharrungszustand zu erreichen und einer nachfolgenden Pause von solcher Daver, dass die wieder abgesunkenen
Maschinentemperaturen nur noch weniger als 2 K von der Temperatur des Kihimittels abweichen.

3. Aussetzbetrieh - Betriebsart S3 Ein Betrieb, der sich aus einer Folge gleichartiger Spiele zusammensetzt, von denen
jedes eine Zeit mit konstanter Belastung und einer Pause umfasst, wobei der Anlaufstrom die Erwdrmung

nicht merklich beeinflusst.

4. Aussetzbetrieb mit Einfluss des Anlaufvorgangs Betriebsart S4. Ein Betrieb, der sich aus einer Folge gleichartiger
Spiele zusammensetzt, von denen jedes eine merkliche Anlaufzeit, eine Zeit mit konstanter Belastung und eine Pause
umfasst.

5. Ununterbrochener Betrigb mit nichtperiodischer Last - und Drehzahldnderung - Betriebsart S9. Ein Betrigb, bei dem
sich im allgemeinen Belastungen und Drehzahlen innerhalb des zuldssigen Betrigbshereiches nichtperiodisch dndem.
Bei diesem Betrieb treten haufig Belostungsspitzen auf, die weit iber der Bemessungsleistung liegen kénnen.

Bei dieser Betrighsart muss eine passend gewdhlte Dauerbelastung als Bezugswert fiir den Lastzyklus

zugrunde gelegt werden.



Kishlung
Die MSF - Vathauer Motoren sind in rippengekiihlter Ausfiihrung gefertigt (IC411). Eine andere Kihlart, wie 1C416 mit Fremdlfter-
anbau ist auf Anfrage ebentalls méglich.

Schwingungsverhalten
Waagerechte Motoren bis 3600 U/min erfiillen standardmifig die Schwinggungsstufe A nach IEC 60034-14. Optional ist die
SchwinggraBenstufe B maglich. Die Werte fir senkrechte Motoren auf Anfrage

Lufer und Welle

Bei allen MSF - Vathauer - Kdfigliufermotoren ist der Liuferkifig aus Aluminium gegossen. Motoren in Normalausfihrung

werden mit einem freien Wellenende geliefert. Alle Motoren konnen auch, nach Riicksprache mit unserem Vertriebsteam, mit einem
2weiten freien Wellenende geliefert werden.

Luferarten
MSF - Vathauer Niederspannungsmotoren werden als Kurzschlussliufer oder Schleifringldufer gebaut.

Kafig- bzw. Kurzschlussldufermotoren

Wenn es die Anwendung zuldsst, ist der Kfigldufer wegen seiner robusten Bauart, der einfachen Anlassart und seiner kostengiinsti-
gen Konstruktion, dem Schleifringldufer vorzuziehen. Zudem sind diese Motoren dber Frequenzumrichter drehzahlregelbar.

Der Kfigldufer wird in der Regel den verschiedenen Betriebshedingungen entsprechend als Keilstab-, Hochstabr, oder
Doppelstabldufer ausgefiihrt. Im Allgemeinen werden die Lduferkifige der Motoren in Aluminium-Druckguss gefertigt.

Sowoh! fiir hohe Schalthéufigkeiten wie auch fiir schwer anlaufende Arbeitsmaschinen ist eine besondere Motorauslegung erforder-
lich. Art und Zahl der Schaltspiele (Schaltungen/Std.), Spielverlauf, das Triigheitsmoment der Arbeitsmaschine ( J in kgm2 ),
bezogen auf die Motorwelle, und der Verlauf des Lastmomentes zur Drehzahl, sind hierfir wichtige Parameter, die im Bedarfsfall
vom Kunden anzugeben sind.

Betrieb am Frequenzumrichter

MSF - Vathauer Motoren sind standardmifig fir Umrichterbetrieb geeignet. Zu beachten ist jedoch:

Bei Frequenzumrichterbetrie empfehlen wir ab BaugraOBe 280 den Einsatz eines stromisolierten Lagers. Abhiingig vom Anwen-
dungsfall kann es ndtig sein, den Motor mit einem Fremdlifter auszuriisten. Zudem ist sicherzustellen, dass der Motor im gewiinsch-
ten Drehzahlbereich keine kritische Drehzahl durchfdhrt und dass die Maximaldrehzahl die mechanische

Grenzdrehzahl des Motors nicht iberschreitet!

Mechanische Beanspruchung und Fettgebrauchsdauver

Durch die hohen Drehzahlen oberhalb der Bemessungsdrehzahl und die dadurch erhhten Schwingungen, verdindert sich die
mechanische Laufruhe und die Lager werden mechanisch starker beansprucht. Hierdurch reduzieren sich die Fettgebrauchsdauer und
die Lagerlebensdauer. Nihere Informationen auf Anfrage.

Sachgerechte Entsorgung bei AuBerbetriebnahme:

Bei der AuBerbetriebnahme von Elektromotoren kdnnen diese dem in Verkehrbringer, oder dem Hersteller zur sachgemifien Entsor-
gung zuriickgeben werden. Der AuBerverkehrbringer muss die Motoren fachgerecht entsorgen.

Dabei ist auch die Schadstoffverordnung zu beriicksichtigen.

Herstellerjahr:
Das Herstelljahr ist in der Typennummer (Identnummer) integriert.



Frequenzumrichter VECTOR 20

Frequenzumrichter VECTOR 20

Bei dem VECTOR 20 handelt s sich um einen Frequenzumrichter mit

integrierter Vectorregelung. Durch seinen modularen Aufbau in der Schutzklasse IP20 sorgt er filr ein
optimales Preis- Leistungsverhltnis. Durch die Verwendung von Zusatzmodulen erlangt der VECTOR
20 Eigenschaften, die einen geregelten Antrieb mit dynamischen AC-Servomotoren oder
Positionierungsaufgaben erlauben.

Der Frequenzumrichter VECTOR 20 ist in folgenden Varianten erhltlich
-0,09 KW bis 2,2 KW 1-phasig (230 V)
-0,75 KW bis 3 KW 3-phasig (400 V)

Der Frequenzumrichter VECTOR 20 findet durch seine zwei Anbaulagen "A" und "B" Platz in jedem
Schaltschrank und macht das AnschlieBen dank seiner abziehbaren Klemmen sehr einfach.

Sein robustes Aluminiumgehtuse schiitzt vor EMV-Emissionen sowie vorungewollten EMV-Einkopp-
lungen. Seine infegrierten Netz- und Motorfilter tragen zum erheblichen EMV-Schutz bei.

Folgende aufsteckbaren Zusatzmodule sind erhdltlich

Mehrsprachiges Klarfext - Bedieninterface
Aufsteckbares Schnittstellenmodul RS 232
Aufsteckbares |/0 Modul

Aufsteckbares Positionierungsmodul
Aufsteckbares CANopen Bus Modul
Aufsteckbares Profibus Modu
Aufsteckbares Ethernet Modul
Aufsteckbares Blue-Tooth Modul




Frequenzumrichter VECTOR 20

Typ Vector 90 Vector 120 Vector 180 Vector 250 Vector 370
Ausgangleistung 0,2 kVA 0,25 kVA 0,35 kVA 0,45 kVA 0,85 kVA
Motorleistung 0,09 kW 0,12 kw 0,18 kW 0,25 kW 0,37 kW
Nennstrom 1A 1,1A 1,3A 15A 2,2 A
Ausgangsspannung 3Ix230V 3x230V 3Ix230V 3x230V 3Ix230V
Ausgangsfrequenz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz
Netz-/ Motordrossel infern intern infern intern infern
Nennspannung 230V 230V 230V 230V 230V
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Umgebungstemperatur 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C

Typ Vector 550 Vector 750 Vector 1100 Vector 1500 Vector 2200
Ausgangsleistung 1,3 kVA 1,6 KVA 2,2 kVA 2,7 kVA 3,9 kVA
Motorleistung 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
Nennstrom 34A 40A 55A 70A 10A
Ausgangsspannung 3Ix230V 3x230V 3x230V 3x230V 3x230V
Ausgangsfrequenz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz
Netz-/ Motordrossel infern intern infern infern infern
Nennspannung 230V 230V 230V 230V 230V
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Umgebungstemperatur 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C

T Vector Vector Vector Vector Vector

750/3 1100/3 1500/3 2200/3 3000/3
Ausgangsleistung 1,6 kVA 2,0 kVA 2,8 kVA 4,0 kVA 5,3 kVA
Motorleistung 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3kW
Nennstrom 2,3A 3,5A 41A 58A 76A
Ausgangsspannung 3x400V 3x400V 3x400V 3x400V 3x400V
Ausgangsfrequenz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz
Ein-/ Ausgangsdrossel Intern Intern Intern Intern Intemn
Netzspannung 3x400V 3x400V 3x400V 3x400V 3x400V
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Umgebungstemperatur 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C

Technische Anderungen vorbehalten




Frequenzumrichter VECTOR 20
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Bezeichnung Abmessungen VECTOR 20
VECTOR VECTOR VECTOR VECTOR
090-750 1100 - 2200 750/3 1100/3-3000/3

A 185 236 210 236

B 159 205 178 205

C 160 160 160 160

D 80 80 80 80

E 58 58 58 58

F 45 45 45 45

6 10 10 10 10

H 7,5 7,5 7,5 7,5

I 45 45 45 45

J 95 95 95 95

K 42 42 42 42

L 14 14 14 14

M 74 74 74 74

Technische Anderungen vorbehalten




Aufsteckmodule fiir Frequenzumrichter VECTOR 20

Klartext-Bedieninterface
Programmier-Bedieninterface mit Klartext-Display.

Zum Programmieren des Frequenzumrichters VECTOR 20 und VECTOR 54.

[ /0 - Modul

| /0-Modul zum Aufstecken auf den Frequenzumrchter VECTOR 20.
Mit Status-LED-Anzeige.

Fingdnge: 5 Digitaleingdinge

Ausgiinge: 1 Digitalausgang, 1 Analogausgang

Positioniermodul

Positioniermodul zum Aufstecken auf den Frequenzumrichter VECTOR 20.
Fiir den Anschluss eines Inkrementalgebers zur Positionierung eines AC-Servomotors.
Mit integrierten Ein- und Ausgngen.

Kommunikationsmodule

Kommunikationsmodul zum Aufstecken auf den Frequenzumrichters VECTOR 20.
Lur Herstellung der Kommunikation zwischen dem VECTOR 20 und einem PC.
Unterstiitzung folgender Schnittstellen:

-RS 232
-USB

- Ethernet

- Blue tooth




Frequenzumricher VECTOR basic / 1-phasig

Frequenzumrichter VECTOR basic

Die Montage

Die Montage des Frequenzumrichters geschieht durch eine am Gerdt befestigte Montage-
v hilfe. Mittels vorbereiteten Befestigungslocher wird das Gerdt direkt an der Maschine an-
gebracht. Durch interne Kishlung kann der Frequenzumrichter in jeder beliebigen Position
montiert werden.

Die hohe Schutzart IP44 gewdhrleistet einen sicheren Schutz der Elektronik gegen
Schmutz und Feuchtigkeit und ermaglicht ein breites Einsatzspektrum.

Der Netz- und Motoranschluss

Auf einen schnellen und sicheren Anschluss der Netzversorgung von 230Vac wurde mittels Kabeldurchfihrungen auf interne PUSH-IN Fe-
derkraftklemmen geachtet. Das verkiirzt die Anschlusszeiten und ist ohne Spezialwerkzeug durchfihrbar,

Die Motorleitung wird ebenfalls auf PUSH-IN Federkraftklemmen angeschlossen. Die Zugentlastung wird auch hierbei durch Kabeldurch-
dihrungen realisiert.

Durch die im Gerdit standardmiBigen und optimierten EMV Filter ist es maglich, OHNE abgeschirmte Motorleitungen bis zu einer max.
Ldnge von Tm jeden Asynchrommotor anzuschlieBen. Das spart nicht nur Arbeitszeit, sondern auch Kosten fir die Motorleitungen. Jede
Standardleitung kann hier verwendet werden. Fiir eine abgeschirmte Motorleitung steht ein EMV-Set zur nachtriiglichen Montage zur Ver-
fiigung. Die integrierte Motorschutzfunktion schiitzt Ihren Motor vor Ubertemperatur. Hierbei kann sowohl ein PTO und auch ein PTC ein-
gesetzt werden.

Die Gerdteeinstellungen

Die Gerdteeinstellungen werden @ber ein im Gehduse integriertes 2-Knopf Bedienkonzept ermdglicht. Durch die eingebaute 7-Segment
LED Anzeige werden alle Gerdteeinstellungen angezeigt. Vorteil dieses Bedienkonzepts ist die einfache und sichere Lesharkeit der Anzeige
und Bedienbarkeit, auch bei verstecktem und unzuginglichem Einbau des Gerits in der Anwendung.

Alle erforderlichen Gerdteparameter kannen in vorgegebenen Wertebereichen individuell an die Anforderungen angepasst und im Gerdit ab-
gespeichert werden. Die Motorgeschwindigkeit wird ebenfalls durch das 2-Knopf Bedienkonzept eingestellt. Die dadurch eingestellte Mo-
torgeschwindigkeit wird im Gerdt abgespeichert und bei Netzausfall reproduzierbar abgerufen.

Die im Geriit voreingestellten Gerditeparameter gewdhrleisten einen sofortigen Betrieb nach Anschluss der Versorgungsspannung und des
Motors.

Wiederanlauf-Stopp

Die integrierte Funktion des Wiederanlauf-Stopp verhindert einen Wiederanlauf nach Verlust der Netzspannung durch einen NOT-AUS
Schalter. Bei Wiederaufnahme der Netzspannung muss der Frequenzumrichter durch die Power-Taste wieder vom Bediener eingeschaltet
werden. Somit erfullt dieses Gerdt die erforderliche Maschinenrichtlinie ohne Aufpreis.



Frequenzumricher VECTOR basic / 1-phasig

Integrierter NOT-AUS Schalter
Der infegrierte NOT-AUS Schalter gewdhrleistet ein sicheres Abschalten der Netzspannung.

In Verbindung mit dem standardmdfigen Wiederanlaufstop muss der Antrieb nach entrie-
gelung des NOT-AUS iber die Power-Teste wieder eingeschaltet werden. Somit unterstiltzt
der VECTOR basic die aktuellen Maschinenrichtlinien.

Integriertes Sollwert-Potentiometer

Mit dem integrierten Potentiometer wird die gewiinschte Drehzahl des Motors eingestellt.
Eine Einstellskala zeigt die aktuelle Einstellung an. Auf der 7-Segmentanzeige des Gerdts
wird der aktuelle Sollwert angezeigt.

Zubehor

1. Bei Verwendung einer abgeschirmten Motorleitung muss optional das EMV-Set VECTOR
basic zusiitzlich bestellt und an den Frequenzumrichter montiert werden.

2. Auf Wunsch wird der VECTOR basic mit einem entsprechenden Kabelsatz, bestehend
aus Netzleitung und Tm Motorleitung geliefert.

Anwendung fiir Frequenzumrichter VECTOR basic




Frequenzumricher VECTOR basic / 1-phasig

Typ Vector basic
Ausgangsleistung 0,85 kVA
Max. Motorleistung 0,37 kW
Nennspannung 230V | 50/60 Hz
Nennstrom 2,2 A
Ausgangsspannung Ix230V
Ausgangsfrequenz 0-99Hz
Ein-/ Ausgangsfilter Intern
Schutzart IP 44
Umgebungstemperatur 0-40°C
Anschluss Netz- und Motorleitungen PUSH-IN Klemmen
Gehduse Kunststoff
Abmessungen (HxBxT) 220 x 108 x 66mm

Artikelnummer VECTOR basic

10 100001 0314

Arikelnummer VECTOR basic mit Drehpotentiometer

10 100001 0315

Arikelnummer VECTOR basic mit NOT-AUS Schalter

10100001 0318

Artikelnummer EMV-Set

10 100001 0316

Technische Anderungen vorbehalten




Frequenzumricher VECTOR eco / 1-phasig

Frequenzumrichter VECTOR eco

Der Frequenzumrichter VECTOR eco st fir Flach-, Steigr, Knick- und Z-Forderbander sowie fiir
Kleinforderbdnder, Bunker und Rollenbahnen entwickelt worden. Er besticht durch sein optimales
Preis-Leistungsverhdlnis.

Der VECTOR eco ist in den Leistungen von 0,09 kW bis 0,75 kW lieferbar.

Durch seine kompakte Bauform kann dieser Frequenzumrichter an jedem Férderband und an jeder
Maschine befestigt werden.

Seine Schutzart IP 20 oder IP44 schiitzt die Elektronik und sorgtfiir ein breites Finsatzgebiet.

Mittels seiner integrierten Bedienelemente kann die Geschwindigkeit requliert oder das Gerdt aus-
geschalfet werden.

Ein zusiitzlicher START/ STOP Eingang steht auBerdem zur Verfiigung.

Ein umfassender thermischer Schutz des Motors ist mittels im Motor eingebauter Temperaturfishler
(z.B. Kaltleiter oder Bimetallschalter) erreichbar.

Lubehor

- Angeschlossenes Netzkabel

- Angeschlossenes abgeschirmtes Motorkabel mit oder ohne PTC
- Angeschlossene Steuerleitungen

- Integrierter NOT-AUS-Schalter

- Integrierter Unterspannungsauslser

I VECTOR eco | VECTOR eco | VECTOR eco | VECTOR eco | VECTOR eco | VECTOR eco | VECTOR eco
" 090 120 180 250 370 550 750
Ausgongs 02kVA | 033K | 045KV | 055KVA | 085K | 1,3k | T,6kVA
grteleistung
Motorleistung 0,09 kW 0,12 kW 0,18 kW 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
Ausgangsnennstrom 1A 1,1A 1,3A 15A 2,27 34A 4 A
Nennspannung 230V 230V 230V 230V 230V 230V 230V
Netzfrequenz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Schutzart P 44 P 44 IP 44 P 44 P 44 IP 44 P 44
Umgebungs o°c | d0°c | a0 | 00 | goec | owocc | 40
temperatur

Technische Anderungen vorbehalten



Frequenzumricher VECTOR eco / 1-phasig
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Bezeichnung Abmessungen VECTOR eco

A 65 mm
B 237 mm
( 250 mm
D 70 mm
E 112 mm
F 5mm

Technische Ainderungen vorbehalten




Frequenzumricher VECTOR 54 / 1-phasig

Frequenzumrichter VECTOR 54

Bei dem VECTOR 54 handelf es sich um einen Frequenzumrichter mit modularem Aufbau in der
| Schutzklasse IP54 oder hdher, der in seiner Grundvariante ein optimiertes Preis- Leistungsverhiltnis
darstellt. Durch Verwendung von Zusatzmodulen kann der VECTOR 54 bis hin zum geregelten An-
) trieb mit Vekforregelung oder zu einer Positionierung aufgeriistet werden kann.

Dieser Frequenzumrichter ist in den Leistungen von 0,09 KW bis 0,75 KW als 1-phasiges Gerdt er-
hiiltlich.

Durch die geschlossene Bauweise wird der VECTOR 54 den immer grofier werdende Dezentralisie-
rungsaufgaben von Antrigbskomponenten gerecht.

Dieses bedeutet fir den Anwender

- Kein zusiitzliches Gehdiuse

- Direktmontage an Maschinen

- Hohe Schutzart IP 54

- Platzsparender Antrieb

- Verkleinerung von Schaltschrinken durch Dezentralisierung
- Integration von Bedienelementen und Feldbusanschaltungen
- Verschiedene Einbaulagen maglich

- Integriertes Schnittstellenmodul RS 232

- Integrierts /0 Modul

- Integrierter Nefzschalter und Sollwertpotentiometer

Auf Ihre Anwendung zugeschnitten integrieren wir bei Bedarf

- Positionierungsmodul

- CANopen Bus Modul

- Profibus Modul

- Ethernet Modul

- Not-Aus Schalter

- Unterspannungsauslaser

- Angeschlossene Netz- und Motorleitungen
- Mehrsprachiges Klartext-Display



Frequenzumricher VECTOR 54 / 1-phasig

Frequenzumrichter VECTOR 54

Bei dem VECTOR 54 handelt es sich um einen Frequenzumrichter mit modularem Aufbau in der
Schutzklasse IP54 oder hdher, der einerseits in seiner Grundvariante ein optimales Preis- Leistungs-
verhiltnis darstellt und einfachen Anwendungen gerecht wird, andererseits durch Verwendung von
Lusatzmodulen bis hin zum geregelten Antrieb mit Vektorregelung oder zu einer Positionierung auf-
geristet werden kann.

Dieser Frequenzumrichter ist in den Leistungen von 1,1 KW bis 2,2 KW als
1-phasiges Gerdt erhdltlich.

Durch die geschlossene Bauweise wird der VECTOR 54 immer groBer werdende Dezentralisierungs-
aufgaben von Antriebskomponenten gerecht.

Dieses bedeutet fiir den Anwender

- Kein zusiitzliches Gehuse

- Direkimontage an Maschinen

- Hohe Schutzart IP 54

- Platzsparender Antrieb

- Vierkleinerung von Schaltschrinken durch Dezentralisigrung -
- Integration von Bedienelementen und Feldbusanschaltungen
- Verschiedene Einbaulagen méglich

- Integriertes Schnittstellenmodul RS 232

- Integrierts 1/0 Modul

- Integrierter Netzschalter und Sollwertpotentiometer

Auf Ihre Anwendung zugeschnitten integrieren wir

- Posifionierungsmodul

- (ANopen Bus Modul

- Profibus Modul

- Ethernet Modul

- Not-Aus Schalter

- Unterspannungsauslaser

- Angeschlossene Netz- und Motorleitungen
- Mehrsprachigen Klartext - Display



Frequenzumricher VECTOR 54 / 1-phasig

Typ Vector 54 / 090 Vector 54 / 120 Vector 54 / 180 Vector 54 / 250
Ausgangsleistung 0,2 kVA 0,33 kVA 0,45 kVA 0,55 kVA
Motorleistung 0,09 kW 0,12 kW 0,18 kW 0,25 kW
Nennstrom 1A 1,1A 1,3A 1,5A
Ausgangsspannung 3x230V 3x230V 3x230V 3x230V
Ausgangsfrequenz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz
Netz-/ Motordrossel Infern Intern Infern Intern
Nennspannung 230V 230V 230V 230V
Schutzart IP 54 IP 54 IP 54 IP 54
Umgebungstemperatur 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C

Typ Vector 54 / 370 Vector 54 / 550 Vector 54 / 750
Ausgangsleistung 0,85 kVA 1,3 kVA 1,6 kVA
Motorleistung 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
Nennstrom 2,2 34A 4 A
Ausgangsspannung 3x230V 3Ix230V Ix230V
Ausgangsfrequenz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz
Netz-/ Motordrossel Intern Infern Infern
Nennspannung 230V 230V 230V
Schutzart IP 54 IP 54 IP 54
Umgebungstemperatur 0-40°C 0-40°C 0-40°C

Typ Vector 54 /1100 Vector 54 / 1500 Vector 54 / 2200
Ausgangsleistung 0,2 VA 0,33 VA 0,45 VA
Motorleistung 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
Nennstrom 45A 6,0A 8,7A
Ausgangsspannung 3Ix230V 3x230V 3x230V
Ausgangsfrequenz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz
Netz-/ Motordrossel Intern Intern Intern
Nennspannung 230V 230V 230V
Schutzart IP 54 IP 54 IP 54
Umgebungstemperatur 0-40°C 0-40°C 0-40°C




Frequenzumricher VECTOR 54 / 1-phasig
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Frequenzumricher VECTOR 54 / 3-phasig

Frequenzumrichter VECTOR 54

Bei dem VECTOR 54 handelt es sich um einen Frequenzumrichter mit modularem Aufbau in der
Schutzklasse IP54 oder hoher, der einerseits in seiner Grundvariante ein optimales Preis- Leistungs-
verhiltnis darstellt und einfachen Anwendungen gerecht wird, andererseits durch Verwendung von Zu-
satzmodulen bis hin zum geregelten Antrieb mit Vektorregelung oder zu einer Positionierung
aufgeriistet werden kann.

Dieser Frequenzumrichter ist in den Leistungen von 0,75 KW bis 3,0 KW als 3-phasiges
Gerdt erhltlich.

Durch die geschlossene Bauweise wird der VECTOR 54 immer grofler werdende Dezentralisierungs-
aufgaben von Antriebskomponenten gerecht.

Dieses bedeutet fiir den Anwender

- Kein zusiitzliches Gehduse

- Direkimontage an Maschinen

- Hohe Schutzart IP 54

- Platzsparender Antrieh

- Vierkleinerung von Schaltschrinken durch Dezentralisierung -
- Integration von Bedienelementen und Feldbusanschaltungen
- Verschiedene Einbaulagen maglich

- Integriertes Schnittstellenmodul RS 232

- Integrierts | /0 Modul

- Integrierter Netzschalter und Sollwertpotentiometer

Auf lhre Anwendung zugeschnitten integrieren wir

- Positionierungsmodul

- CANopen Bus Modul

- Profibus Modul

- Ethernet Modul

- Not-Aus Schalter

- Unterspannungsauslser

- Angeschlossene Netz- und Motorleitungen
- Mehrsprachigen klartext - Display



Frequenzumricher VECTOR 54 / 3-phasig

T Vector 54 Vector 54 Vector 54 Vector 54
P 750 1100 1500 2200
Ausgangsleistung 2,3A 3,5A 41A 58A
Motorleistung 0,75 kw 1,1 kW 1,5kw 2,2 kW
Nennstrom 4\ 45A 6,0A 8,7A
Ausgangsspannung 3x 400V 3x 400V 3x 400V 3x 400V
Ausgangsfrequenz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz
Netz-/ Motordrossel Intern Intern Intern Intern
Nennspannung 400V 400V 400V 400V
Schutzart IP 54 IP 54 IP 54 IP 54
Umgebungstemperatur 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C
FIT}—__(D -~ ] — D C
!
B
Abmessungen VECTOR 54
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LOGO-CARD fiir Frequenzumricher VECTOR 54
Prozessabldufe ohne Anlagensteverung realisieren

Der Frequenzumrichter VECTOR 54 mit der integrierte LOGO-CARD realisiert
Prozessabldufe in Maschinen und Anlagen ohne eine ibergeodnete Anla-
gensteuerung. Die in der LOGO-CARD gespeicherten Prozessabldufe decken
eine Vielzahl von Standardprozessen fiir den fordertechnischen Bereich ab.
Uber einen Auswahlschalter werden insgesamt 8 Abgespeicherte Prozess-
abldufe abgerufen. Weitere kundenspezifische Prozessablufe speziell fiir
lhre Anwendungen konnen ebenfalls erstellt und in der LOGO-CARD abge-
speichert werden.

Folgende Standardprozesse sind abrufbar

Nach dem Einschalten lduft das Forderband in Forderrichtung. Erreicht das Fordergut die Licht-

Ablouf schranke A, stoppt das Férderband. Nachdem mit dem Taster quittiert wurde, fordert das Férder-
T band in Forderrichtung bis Lichtschranke B erreicht. Erreicht das Fordergut Lichtschranke B, stoppt
: das Forderband, bis Lichtschranke B wieder frei ist.
A B
O Taster
Ablauf 2 Nach dem Einschalten lduft das Forderband in Forderrichtung. Erreicht das Fordergut die Licht-
— schranke A, liuft das Férderband in einer geringeren Geschwindigkeit bis Lichtschranke B erreicht
: ist. Erreicht das Fordergut Lichtschranke B, stoppt das Farderband bis Lichtschranke B wieder frei ist.
A B
Ablauf 3 Nach dem Einschalten lduft dos Férderband in Férderrichtung. Erreicht das Fordergut die Licht-
— schranke A, liuft das Forderband in einer hoheren Geschwindigkeit bis Lichtschranke B erreicht ist.
Erreicht das Fordergut Lichtschranke B, liuft das Forderband in einer geringeren Geschwindigkeit bis
A B C Lichtschranke C erreicht ist. Erreicht das Fordergut Lichtschranke C, stoppt das Forderband bis Licht-
schranke C wieder frei ist.
Ablauf 4 E Nach dem Einschalten lduft das Forderband in Férderrichtung. Wenn 10x ein Fordergut durch die
— : I : Lichtschranke A fiihrt stoppt das Férderband. Wird der Behlter aus Lichtschranke B herausgenom-
: : men und ein never Behdlter in Lichtschranke B hineingestellt fordert das Férderband weiter in For-
A B derrichtung.
Ablauf 5 [— Nach dem Einschalten lduft das Forderband in Fordenichtung. Erreicht das Fordergut Lichtschranke
‘:,:" - £ A, stoppt das Forderband und eine Eingestellte Zeit lduft ab (Zeit ldsst sich dber Poti zwischen
LN : 0...30sek einstellen). Nachdem die Zeit abgelaufen ist fordert das Forderband bis Lichtschranke B
i q erreicht. Erreicht das Fordergut Lichtschranke B, stoppt das Férderband solange bis Lichtschranke B

wieder frei ist.



LOGO-CARD fiir Frequenzumricher VECTOR 54
Prozessabldufe ohne Anlagensteverung

Nach dem Einschalten bleibt das Férderband weiterhin stehen. Wwenn ein Fordergut in Licht-
schranke A gelegt wird, fordert das Forderband in Forderrichtung bis Lichtschranke B erreicht
ist.

: ! Erreicht das Fordergut Lichtschranke B, stoppt das Fdrderband. Durch einen externen Schalter
A B kann die Drehrichtung umgeschaltet werden, dadurch fordert das Férderband, wenn Licht-
schranke B belegt ist und stoppt bei Lichtschranke A.

Ablauf 6

Nach dem Einschalten fordert das Férderband in Férderrichtung. Erreicht das Fordergut Licht-
schranke A stoppt das Forderband. Sollte innerhalb einer eingestellten Zeit Lichtschranke A
nicht beddmpft werden, fillt das Férderband in einen ,Sleep — Mode” (Zeit lisst sich Gber
Potii zwischen 0...30sek einstellen). Durch befdtigen eines Taster oder einer weiteren Licht-
schranke wird das Forderband aufgeweckt und fordert in Fordenrichtung.

Ablouf 7

Molaut 8 A Nach dem Einschalten férdert das Férderband in Férderrichtung. Durch einen extern eingele-
! . I senen Analogen wert, beispielsweise durch eine Waage wird solange gefordert, bis ein be-

stimmter Wert erreicht ist. Erreicht der analoge Wert eine Schwelle, stoppt das Férderband.
— Wahlweise durch betiifigen eines Taster oder durch eine weitere Lichtschranke kann der Ab-
Waaq louf wieder neu gestartet werden.

Dariiber hinaus kdnnen weitere kundenspezifische Prozessabliufe abgespeichert und Gber einen internen Drehschalter abgerufen werden.
Die Programmierung wird in Absprache mit lhnen oder lhrem Endkunden von unseren Softwareingenieuren vorgenommen.

Anwendungen

—

Férderanlagen Forderanlagen



Single-Phase-Regulator SPR

Single - Phase - Regulator SPR

- Stufenlose Drehzahlsteuerung von Wechselstrommotoren
- Robustes Aluminiumgehduse

- Schutzart IP44 oder IP54

- Uberwachung der Motortemperatur

- Uberwachung der Gerditetemperatur

- Kurzschlussfest

- Einfache Bedienung und Montage

- Sofort einsatzbereit, voreingestellte Gerdteparameter

- Integrierter Netzfilter

Dieser Single - Phase - Regulator (SPR) ist fir alle Arten von Wechselstrommotoren entwickelt worden und besticht durch seine einfache Hand-
habung und Bedienung. Der SPR ist in den Leistungen 0,09 KW bis 1,5 KW lieferbar.

Durch seine kompakte Bauform kann dieses Gerdt an jeder Maschine oder Anlage installiert werden.
Die Schutzart IP44 oder IP54 schiltzt die Elektronik und sorgt fiir ein breites Einsatzgebiet.

Mittels seiner integrierten Bedienelemente kann die Geschwindigkeit des Wechselstrommotors requliert, oder das Gerdt mittels eines Netz-
schalters ein- und ausgeschalfet werden.

Ein zusiitzlicher START/ STOP Eingang fiir den Anschluss eines Sensors oder eines externen Signals steht auBerdem zur Verfiigung.

Ein umfassender thermischer Schutz des Motors wird mittels im Motor eingebauten Temperaturfihlers
(z.B. Kaltleiter oder Bimetallschalter) erreicht.

Die Anwendungen sind: Liftungen, Ventilatoren, Klimaanlagen

Typ SPR090 | SPR120 | SPR180 | SPR250 | SPR370 | SPR550 | SPR750 [SPR 1100 [ SPR 1500

Motorleistung 0,09Kw | 0,12Kw | 0,18 KW | 0,25KW | 0,37 KW | 0,55 kW [ 0,75kW | T,TkW | 1,5kw

Ausgangs-
nennstrom

Netzspannung 230V | 230V | 230V | 230V | 230V | 230V | 230V | 230V | 230V

1,TA 1,3A 1,5A 2A 29A 4,2 A 54A 74A 9,84

Schutzart IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44

Umgebungs-
temperatur

Luftfeuchtigkeit |20 — 90 %|20 — 90 %20 — 90 %| 20 — 90 %{20 — 90 %| 20 — 90 %20 — 90 %| 20 — 90 %{20 — 90 %

0-40°C{0-40°C{0-40°C|0—40°C|0-40°C{0—40°C|0—40°C|0-40°C({0—40°C

Verlustleistung 20 Watt | 24 Watt | 28 Watt [ 30 Watt | 36 Watt | 40Watt | 45Watt | 80 Watt [ 100 Watt

Technische Ainderungen vorbehalten



Single-Phase-Regulator SPR

Abmessungen SPR

Bezeichnung 0,09 kW-15kw

65 mm

237 mm

70 mm

112 mm

A
B
( 250 mm
D
E
F

5mm

Technische Ainderungen vorbehalten



Three-Phase-Regulator TPR

Three - Phase - Regulator TPR

- Energiesparende Technologie

- Einfache Bedienung und einfache Installation

- Spannungsgefihrte, stufenlose Drehzahlsteuerung von Drehstrommotoren
- Potentialfreier Relaisausgang

- Robustes Aluminiumgehtuse

- Abschliefibarer Netzschalter

- Schutzart P44 oder IP54

- Uberwachung der Motortemperatur und Gerditetemperatur

- Sofort einsatzheit

Der Three-Phase Regulator (TPR) ist ein spannungsgefiihrter Drehstromsteller zur Regulierung der

Drehzahlen von Drehstrommotoren und Drehfeldmagnetmotoren.

Als Verbraucher kdnnen aber auch rein ohmsche Lasten (z.B. Heizungen, Lampen), oder ohmsche/ induktive Lasten (z.B. Gebldsemotoren mit
Widerstandsldufer, Drehfeldmagneten) gesteuert werden.

Das Steuerteil ist galvanisch vom Netz getrennt. Dadurch kdnnen mehrere Stellen mit einem Sollwert betrieben werden. Das Leistungsteil be-
steht aus drei hochsperrenden Triac und TSE-Beschaltung. Die Phasen, die Sicherungen sowie der Drehsinn werden von TPR Giberwacht.

Die Ansteuerung kann entweder mit internem Sollwert Gber ein Potentiometer oder Gber einen Fremdsollwert (+ 10Vdc), sowie mit einem Strom-
sollwert von O bis +20mA oder 2 bis 20mA erfolgen.

Der Drehstromsteller hat einen Hochlaufintegrator, um den Einschaltstrom bei niederohmigen Verbrauchern zu begrenzen.

Der Abgleich erfolgt Gber ein Potentiometer. Aufierdem besitzt der Steller eine Einschaltlogik sowie eine LED-Anzeige fiir den Standby-Betrieb
sowie fir den Netzsicherungsbruch.

Die Anwendungen sind: Wickelantriebe, Antrigbe fiir konstantes Drehmoment mit Drehfeldmagnetmotoren, Heizungen, Gebldsemotoren mit
Widerstandsldufer.

Typ TPR090 | TPR120 | TPR 180 { TPR 250 | TPR 370 | TPR 550 TPR 750 [TPR T100{TPR 1500(TPR 2200{TPR 3000

Motorleistung | 0,09 kW {0,12 kW | 0,18 kW {0,25 kW 0,37 kW [ 0,55 kW 0,75 kW | T,1 kW | 1,5kW [ 2,2kW | 3,0kW

Ausgangs-
nennstrom

Netzspannung | 400V | 400V | 400V | 400V [ 400V | 400V | 4o0ov | 400v | 400V | 40OV | 40OV

03A045A] 06 A [085A| T,TA[TASA[185A ) 26A | 35A | 50A | 66A

Schutzart P54 | IP54 [ IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | P54 | P54 | P54 | P54 | P54

Umgebungs-

0—40 °C|0-40 °C{0—-40 °C|0—40 °C|0—40 °C{0—40 °C|0—40°C|{0—-40°C{0—40°C| 0—40°C|{0-40°C
temperatur

Luftfeuchtigkeit| 20 — 90 %] 20 — 90 %| 20 — 90 %| 20 — 90 %| 20 — 90 %| 20— 90 % | 20— 90 % |20 — 90 % [ 20 — 90 % [ 20 — 90 %[ 20 — 90 %

Verlustleistung | 10 Watt | 10 Watt [ 11 Watt | 12 Watt | 13 Watt | 15 Watt| 16 Watt [ 19 Watt | 22 Watt | 25 Watt | 31 Watt

Technische Anderungen vorbehalten



Three-Phase-Regulator TPR
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Technische Ainderungen vorbehalten




Digitales Taktschaltgerdt DTSG 4

Digitales Taktschaltgerdt DTSG 4

== Dos digitale Taktschaltgerdit DTSG 4 KR IP54 stevert 3-phasige Motore mit frei wiihlbaren Lauf- und

I Pausenzeiten. Die Phasen werden durch Halbleiterrelais im Nulldurchgang geschaltet, so dass hohe

Stromspitzen vermieden werden. Eine Meniifihrung erleichtert dem Benutzer das Einstellen der Be-
| friebsparameter Giber nur zwei Tosten.
Lusiitzlich kann ein extemer Impulsgeber angeschlossen werden, der einen Motorstart ausldst. Dabei
ist sowohl ein einmaliges Ausldsen als auch ein wiederholtes Auslosen (Retrigger) maglich.
Stmtliche Betriebsparameter werden in einem nichtliichtigen Speicher (E2Prom) gespeichert. Do-
durch kann auf eine Batterie zum Speichererhalt verzichtet werden.
Das Gerdit kann in verschiedenen Lagen eingebaut werden. Das DTSG 4 erkennt dabei eine , auf- dem-
Kopf- Lage” durch einen eingebauten Schalter und steuert die Anzeige entsprechend.

Das digitale Takischaltgerdt DTSG hat folgende Ausstattungsmerkmale

- Weltweiter Einsatz des DTSG

- Hohe Storfestigkeit und geringe Stdremission durch ein Aluminiumgehduses
- Schutzart IP54 oder hoher

- Leichte Verdrahtung des Sub-D-Stecker fiir den externen Triggereingang
- Verschiedene Einbaulagen

- Vorverdrahtete Netz- und Motorleitung entsprechend Thren Wiinschen

- Pause und Laufzeit von 0,1s bis 9999s einstellbar

- Retriggerbar (Wiederholtes Anstarten)

- Einstellbare Entprellzeit fir Trigger

- Flanken oder Pegelsteuerung des Triggereingangs

- Anschlussmaglichkeit fiir eine Lichtschranke am Bandende

- Anschlussméglichkeit fiir einen Taster zum Bandabrdumen

- Auch in der Schutzklasse IP20 lieferbar

Typ DTSG 4
Anschlussspannung 400V
Ausgangsleistung max. 0,75 kW
Anzeige 7-Segment LED-Anzeige
Bedienung Iweiknopf

Externer Eingang

Lusiitzlicher Ausgang

Relais

Gehtuse Aluminium IP20 - IP54
Abmessung LxBxH 280 x 112 x 70 mm

Anschliisse Kabelverschraubungen
Aufldsung 0,1s

Maximale Einstellzeit 99995

Netzfilter Integriert

Technische Anderungen vorbehalten

Potentialfrei oder 24 Vdc




Digitales Taktschaltgerdt DTSG 4
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Technische Anderungen vorbehalten




Digitale Drehteller- und Drehverteiler

Drehverteilersteuerung DRV / Drehtellersteuerung DRT

Das digitale Steuergerdt DRV fir die Steuerung von Drehverteilern und das DRT fir die Steuerung
von Drehteller ist zum Betrieb mit 3-phasigen Motoren entwickelt worden.

Die Phasen werden durch Halbleiterrelais im Nulldurchgang geschaltet, so dass hohe Stromspitzen
= vermieden werden. Eine Menifihrung erleichtert dem Benutzer das Einstellen der Betriebspara-
mefer Gber nur zwei Tasten.

Samtliche Betriebsparameter werden in einem nichtliichtigen Speicher (E2Prom) gespeichert, da-
durch kann auf eine Batterie zum Speichererhalt verzichtet werden. Alle Parameter werden mittels
zwei Tasten eingestellt und ber eine Sigbensegmentanzeige angezeigt.

Das Gerdit kann in verschiedenen Lagen eingebaut werden und verfilgt iber eine inferne Lageer-
kennung. Somit wird die Anzeige immer entsprechend der Anbaulage in die richtige Position ge-

Das DRV / DRT bietet Ihnen folgende Vorteile

- Hohe Stirfestigkeit und geringe Stéremission durch ein Aluminiumgehduse
- Schutzart IP54 oder hoher

- Vorverdrahtete Netz- und Motorleitung entsprechend Thren Wiinschen

- Meniigefihrte Bedienung

- Iwei-Knopf-Bedienung

- Leichte Verdrahtung des Sub-D-Steckers

Typ DRT / DRV
Anschlussspannung 400V
Ausgangsleistung max. 0,75 kW
Anzeige /-Segment LED-Anzeige
Bedienung Iweiknopt
Externer Eingang Potentialfrei oder 24 Vdc
Lusitzlicher Ausgang Relais
Gehduse Aluminium IP20 - IP54
Abmessung LxBxH 280 x 112 x 70 mm
Anschlisse Kabelverschraubungen
Auflsung 01s
Maximale Einstellzeit 9999 s
Netzfilter Integriert
Anzahl der Nester 0..999
Gesamtstiickzahl pro Gebinde 0..9999
Gesamtlaufzeit pro Korb 0..9995
Laufzeit des Forderbandes 0..9995
Laufzeit der Separiertrommel 0..9995
Schlechtteilsortierung Integriert

Technische Anderungen vorbehalten



Elektronischer Motorstrater MONOVENT fiir Ventilatoren

Option

Elektronischer Motorstarter MONOVENT

Das neue System des MONOVENT setzt neue MaBstabe in der direkten Ansteuerung von Ventilato-
ren, Axialliftern, Radialliiftern, Hoch- und Niederdruckventilatoren.

Durch seine einzigartige Konzeption schaltet der MONOVENT den Motor des Liifters vollelektronisch
ein und aus.

Seine Ansteuerung ber ein externes 24V Signal sowie die Auswertung des integrierten Motor-
schutzes machen den MONOVENT besonders befriebssicher. Dieses wurde in einer Baumusterpri-
fung des TUV-Rheinland bestitigt.

Das einzigartige Montagesystem erlaubt lhnen die selbststindige Installation des MONOVENT auf
lhre bereits eingesetzten 3-phasigen Drehstrommotoren.

Diese Maglichkeit bietet Ihnen ein HochstmaB an Flexibilitiit, Unabhdngigkeit und Modernisierung
bestehender Liftungsanlagen.

Durch im Gerit bereits vorgesehene Befestigungslocher wird der MONOVENT auf Ihren vorhandenen
Motor montiert. Dabei stellen infegrierte Dichtungen sicher, dass die Schutzklasse IP54 weiterhin
eingehalten wird.

Alle Anschlussleitungen des Motors sowie der Netzversorgung von 400 V werden mittels Feder-
kraftklemmen angeschlossen, sodass ein unkomplizierter und schneller elekirischer Anschluss ge-
wiihrleistet ist.

Eine von aufen sichtbare Statusanzeige signalisiert Ihnen die Betriebsbereitschaft des Gerdtes, den
Lauf des Motors oder im Storfall die Auslgsung der Motortemperaturiiberwachung mittels eines an-
schliebaren Kaltleiters oder Bi-Metall.

Uber einen von auien anschlieBbaren M12 Steckers fir die externe Steverspannung wird der MO-
NOVENT mittels 24V angesteuert. Weiterhin meldet ein digitaler Ausgang ein Betriebshereit-
schaftssignal, sobald die Steuerspannung angelegt und keine Motortemperaturiiberwachung akfiv
ist. Sollte eine Motortemperatursttrung anliegen, wird automatisch das Signal “Befriebsbereit”
zuriickgenommen.

- Optional kann der MONOVENT ebenfalls Gber ein integriertes AS-nterface - Modul angesteuert werden.
- Der nach auBien gefihrte M12 Steckverbinder ermdglicht einen einfachen und schnellen Anschluss.
- Mlle Statusmeldungen werden dber den ASI-Bus gemeldet.



Elektronischer Motorstrater MONOVENT fiir Ventilatoren

Typ MONOVENT
Anschlussspannung 360 V-400V +/-15%
Netzfrequenz 50 / 60 Hz
Motorleistung 2,2 KW
Ausgangsspannung 360 V-400V +/-15%
Umgebungstemperatur 0-400C
Eingdinge +24V als Startsignal und Motortemperaturfishler
Ausgdnge Betriebshereifschaftssignal
Ansteuerung externe +24V oder AS-Interface (Option)
Schutzart IP54
EN 61010
Priifnormen EN 618003
EN 55011
EN 55014

Technische Anderungen vorbehalten

Diese Vorteile iiberzeugen

- Baumustergepriift

- Eigene Montage auf Thren Motor méglich

- Montage auf den Motor durch den Hersteller mdglich

- Anschlussspannung: 360V bis 400V +/-15%

- Schaltspiele: dber 500 pro Stunde

- Kurzschlussfest

- Externe Steuerspannungsversorgung iber M12 Stecker

- Motorleistung: bis 2,2 KW

- Motortemperaturauswertung im MONOVENT

- AnschlieBBbarer Motorschutz: Kaltleiter oder Bi-Metall

- Optische Statusanzeige (Betriebsbereit, Motorlauf, Motortemperatur)
- Geprift nach EN 61010, EN 61800-3, EN 55011, EN 55014
- Hohe EMV Stdrfestigkeit durch Aluminiumgehduse

- Metrische Kabelverschraubung fir Netzleitung



Sanftanlaufgerdt SAE 3

Sanftanlaufgerdt SAE 3

Bei dem Sanftanlaufgerdit Typ SAE 3 ist in einer der drei Phasen ein bidirektionaler Leistungshalb-
leiter integriert.

Durch die zeitabhdngige Steuerung seines Zindwinkels wird erreicht, dass zundchst nur ein Klei-
ner Strom in einer Phase flieBt, welcher sich zunehmend vergrifiert, bis der max. Stromflusswin-
kel wirksam wird.

Damit stellt sich das max. Drehmoment ein, so dass auch bei Antrieben mit hohem Losbrechmo-
ment ein sicheres Anlaufen erreicht wird.

Die Stromanstiegsgeschwindigkeit (Anlaufzeit) und das Anfangsdrehmoment des Motors lassen
sich getrennt einstellen. Die Einstellpotentiometer befinden sich hinter dem abnehmbaren
Frontdeckel.

Wenn nach Ablauf der einstellbaren Hochlaufzeit der max. Stromflusswinkel wirksam wird, Gber-
briickt ein Relaiskontakt den Leistungshalbleiter, sodass die Anlaufelektronik nicht mehr akfiv ist.

Typ SAE3/230V SAE3/400V

Nennspannung 230V 400V

Frequenz 50 Hz 50 Hz

Max. Motorleistung 1,1 kW 1,5-3,0kW
Anlaufzeit 03s5=20s 03s5=20s
Lagertemperatur -20 °Chis 75 °C -20 °Chis 75 °C
Betriebstemperatur 0 bis + 40°C 0 bis + 40°C

Schutzart IP 20 IP 20

[ 25,0 mm }_..I II{ 110,0mm »

e e s 00 0 0

L1 L2 L3

f:fta:;is,ﬂz 15 .
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Sanftanlaufgerdt SAZ 3

Sanftanlaufgerdt SAZ 3

Bei dem Sanftanlaufgerdit Typ SAZ ist in zwei der drei Phasen ein Leistungshalbleifer infegriert.

Durch die zeitabhéngige Steuerung der Ziindwinkel wird erreicht, dass zundichst nur ein kleiner
Strom in den Phasen flieBt, welcher sich zunehmend vergriBert, bis der max. Stromflusswin-
kel wirksam wird .

Die Stromanstiegsgeschwindigkeit (Hochlaufzeit) und das Anfangsdrehmoment (BOOST) des
Motors lassen sich getrennt einstellen. Wenn nach Ablauf der eingestellten Hochlaufzeit der
max. Stromflusswinkel wirksam wird dberbriicken Relaiskontakte die Leistungshalbleiter, so-
dass die Anlaufelektronik nicht mehr akfiv ist.

Typ SAZ3/230V SAZ3/400V
Nennspannung 230V 400V
Frequenz 50 Hz 50 Hz
Max. Motorleistung 1,1 kW 1,5-3,0kW
Anloufzeit 03s5-20s 03s—=20s
Lagertemperatur -20 °Chis 75 °C -20 °Chis 75 °C
Betrighstemperatur 0 bis + 40°C 0 bis + 40°C
Schutzart IP20 IP20
|[_< 55,0 mm ;:i e 110,0mm N
s s o008 o o
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Sanftanlaufgerdt SSAZ 3

B

Sanftanlaufgerdt SSAZ 3

Bei dem Sanftanlaufgerdit Typ SSAZ handelt es sich um ein Sanftanlauf- und Sanftauslaufgerdt
mit einer Leistung von 1,5KW - 3 KW. Hier ist in zwei der drei Phasen ein Leistungshalbleiter inte-
griert .

Durch die zeitabhdngige Steuerung der Zindwinkel wird erreicht, dass zundichst nur ein kleiner
Strom in den Phasen flieBt, welcher sich zunehmend vergrofiert, bis der max. Stromflusswinkel
wirksam wird .

Die Stromanstiegsgeschwindigkeit (Hochlaufzeit) sowie die Stromsenkungsgeschwindigkeit (Tief-
laufzeit) und das Anfangsdrehmoment (BOOST) des Motors lassen sich getrennt einstellen.

Wenn nach Ablauf der eingestellten Hochlaufzeit der max. Stromflusswinkel wirksam wird, Gber-
briicken Relaiskontakte die Leistungshalbleiter, sodass die Anlaufelektronik nicht mehr akfiv ist.

Typ SSAZ3/ 400V

Nennspannung 400V
Frequenz 50 Hz
Max. Motorleistung 1,5kW=3,0kw
Anlaufzeit 03s-20s
Lagertemperatur -20 °Chis 75 °C
Betrighstemperatur 0 bis + 40°C
Schutzart IP 20
[ =250 mm }i k 110,0mm 2
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Drehfeldmagnetsteller DFM

Drehfeldmagnetsteller DFM

Bei dem Drehfeldmagnetsteller vom Typ DFM 1 handelt es sich um einen Spannungssteller
in einem 35 mm Hutschienengehduse.

Mit Hilfe des DFM 1 kann die Spannung mittels Potenfiometer in ein- oder zwei Phasen ge-
stevert werden.

Somit ldsst sich das Drehmoment an einem Drehfeldmagneten einstellen. Aber auch fiir ein-
fache Drehzahlverstellungen wie z.B. bei Liifterantrieben mit einem Drehstrommotor, ist der
DFM geeignet.

Einsatzbereiche des DFM

- Drehzahlsteuerung von Ventilatoren

- Drehzahlsteuerung von Drehfeldmagnetmotoren
- Drehzahlsteuerung von Drehstrommotoren

- Drehzahlsteuerung von Wickelantriebe



Wirbelstrombremsen BR 2-10 bis BR 3-600

Wirbelstrombremse BR 2-10 bis BR 3-600
Mit Hilfe der elektrodynamischen Bremse des Typs BR ist ein verschleiBfreies Abbremsen vom
Drehstrom- und Wechselstrom Asynchronmotoren maglich.

Dieses erfolgt durch die Einspeisung eines Gleichstromes auf die Motorwicklung. Sowohl der
Bremsstrom, als auch die Bremszeit lassen sich getrennt einstellen.

Nach dem Ablauf der Bremszeit wird die Bremsung nach der Stillstandzeit der Maschine beendet.
Durch das Abschalten des Motors wird der vollautomatische Bremszyklus eingeleitet.

Die im Bremsgerit integrierte Einschaltlogik sorgt dafilr, dass beim Einschalten der Anlage mit
dem Hauptschalter und noch ausgeschaltetem Motor KEINE Bremsung erfolgt. Es ist somit ge-
wiihrleistet, dass nur bei laufendem Motor gebremst werden kann.

Mit zwei Trimmpotentiometern (,Bremsstrom grob” und “Bremsstrom fein“) lisst sich der Brems-
strom sehr dosiert einstellen.

Die Bremszeit ist einstellbar zwischen 2-15 sec.

Besonderer Merkmale

- Grobe und feine Einstellung des Bremsstromes
- Einstellung der Bremszeit

- Weich einsetzende Bremswirkung

- Absolut verschleififrei

- In bestehenden Anlagen nachriistbar

- Fiir alle Motor — Baureihen geeignet

- Hohe Betriebssicherheit

- Optimales Preis — Leistungsverhltnis



Wirbelstrombremsen BR 2-10 bis BR 3-600

BR2-10-BR2-600| BR2-10 BR 2-20 BR 2-40 BR2-60 | BR2-100 | BR2-200 | BR2-400 | BR2-600
Anschlussspannung 230V 230V 230V 230V 230V 230V 230V 230V
Netzhreauenz 50Hz/| 50Hz/[ 50Hz/| 50Hz/| 50Hz/] 50Hz/[ 50Hz/| 50Hz/

v 60Hz | 60Hz | 60Hz | 60Hz | 40Hz | 60Hz | 60Hz | 60Hz
Motorleistung 1,1 KW 3 KW 5,5 KW 75 KW 15 KW 30 KW 60 KW 95 KW

Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Umgebungstemperaturl ~ 0-45°C{  0-45°C| 0-45°C| 0-45°C| 0-45°C| 0-45°C| 0-45°C{ 0-45°C
Abmessungen 100x73x 100x73x 75x200x 175x200 | 175x200 | 175x 240 | 315x 240 | 315 x 450
(BxHxT) 120mm | 120mm | 172mm | x 172mm | x172mm [ x172mm | x 172 mm | x 211 mm
Motor-und Netzan- Schraub- | Schraub- | Schraub- | Schraub- | Schraub- | Schroub- | Schraub- |  Schraub-
schluss klemmen [  klemme klemme klemme klemme klemme klemme klemme
GertenennsttomED |y 9gx | 400 | eon | 100a | 2004 | 4004 | 600A
bei max. Bremsstrom
ED bei 0% | 2o | s | s | s | oasw | s | 15y
max. Bremsstrom
ext. Hableitesiche: 100990 | g0n | eon | t00a | 200a | 4008 | 30
rung "superflink
Bremsspannung 0-130 Vdc[ 0-130Vdc| 0-130 Vdc| 0-130 Vdc| 0-130 Vdc| 0-130 Vdc| 0-130 Vdc| 0-130 Ve
Bremszeit 2-5sec. | 2-5sec. | 2-5sec. | 2-5sec. | 2-5sec. | 2-5sec. | 2-5sec. | 2-5sec
VerzugszeitfrAbbou | 55 950 ms | 600ms | 600ms | 1500ms| 1500ms| 1500ms| 1800ms
der Rest-EMK
Mindestonschlvssquer| -y ool 1 some | 25mme| arm | 10mme | 25 mme | 50 e | SCMObe
schnitt M10
Gewicht 0,5 kg 055kg | 24kg 2,4 kg 255kg | 355kg| 7.6kg 13,5 kg
Gehduse Kunststoff |  Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff

Technische Anderungen vorbehalten



Wirbelstrombremsen BR 2-10 bis BR 3-600

BR3-10-BR3-600 | BR3-10 | BR3-20 BR3-40 | BR3-60 | BR3-100 | BR3-200 | BR3-400| BR3-600
Anschlussspannung 400V 400V 400V 400V 400V 400V 400V 400V
Netzheauenz 50Hz /| 50Hz/| 50Hz/{ 50Hz/| 50Hz/| 50Hz/| 50Hz/| 50Hz/

v 60Hz | 60Hz | 60Hz | 60Hz | 60Hz | 60Hz | 60Hz | 60H:
Motorleistung 2,2 KW 5,5 KW 75 KW 15 KW 22 KW 55 Kw 110 KW 160 KW
Schutzart P20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Umgebungstemperatur | 0-45°C|  0-45°C| 0-45°C| 0-45°C| 0-45°C| 0-45°C| 0-45°C| 0-45°C
Abmessunaen (BeHx) 100x73x [ 100x73x | 175x200x | 175x200x | 175x200x | 175x240x | 315x240x| 315x450x

g 120mm | 120mm [172mm [ 172mm [ 172mm [ 172mm | 172mm | 211 mm
Motor-und Netzan- Schraub- | Schraub- | Schraub- | Schraub- | Schraub- | Schraub- | Schraub- |  Schraub-
schluss klemmen | klemmen | klemmen | klemmen | klemmen | klemmen | klemmen [ klemmen
GertfengnishomED 10A | 20A 40 A 60 A 100A | 200A | 400A | 6004
bei max. Bremsstrom
Eﬁot;f' mox Brems | gge | g0 | usw | asw | s | oisw | o1sw |15y
ext Hobleter 00 1 g0n | aon | son | t00n | 200a | 400 | 6304
sicherung “superflink
Bremsspannung 0-130 Vde|  0-130Vdc| 0-130Vdc| 0-130 Vdc | 0-130 Vdc | 0-130 Vdc | 0-130 Vdc | 0-130 Vdc
Bremszeit 2-15sec| 2-15sec.| 2-15sec.| 2-15sec.| 2-15sec.| 2-15sec.| 2-15sec.| 2-15sec.
Verzugszeit fijer
Abbau der RestEMK 250ms | 250ms | 600ms | 600ms [ 1500ms| 1500ms| 1500ms{ 1800 ms
I\/\mdes’mnschlussquer— 1L,5mm?| 15mm?| 25mm?| 4 mm? 10mm? | 25mm? | 50 mm? Schroube
schnitt M10
Gewicht 0,5 kg 0,55kg | 2.4kg 2,4kg 255kg | 3,55kg [ 7,6kg 13,5 kg
Gehduse Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff | Kunststoff [ Kunststoff

Technische Anderungen vorbehalten




Frequenzumrichter VECTOR Rotationswdrmetauscher

Frequenzumrichter VECTOR Wrmetauscher
Der Frequenzumrichter VECTOR WT ist ein fiir die Wdrmeriickgewinnung mittels Rotationswdrme-

tauscher entwickelter Frequenzumrichter. Er besitzt Funkfionen, die in der Vergangenheit von externen
MSR Steuerungen ibernommen werdenmussten.

Merkmale des VECTOR Warmetauscher

- Der Regler ist weltweit einsetzbar

- Geringer Stromverbrauch

- Hichste Betriebssicherheit

- Kurz- und Erdschlussfest

- Potentialfreie Betriebs- und Stormelderelais

- Verschiedene Sollwertvorgaben

- Hohes Drehmoment bei sehr geringer Drehfeldfrequenz

- Rotorlaufiiberwachung mit oder ohne Sensor

- Einstellbare Intervallregelung

- Servicefreundlichkeit durch patentierte sensorlose Keiliemeniiberwachung
- Klartext Display

- Schutzklasse P20 bis P65

- Lineare oder quadratische Sollwertvorgabe

- Statusanzeige dber LED's und Klartextdisplay

- Hoher EMV Schutz durch integrierte Netz- und Motorfilter

Zubehor

- Initiator fir die Rotorlaufiberwachung

- Aufsteckbares Bedieninterface

- Angeschlossene Motor- und Netzleitungen

- Erweiterungsoption fiir Winter- und Sommerbetrieb



Frequenzumrichter VECTOR Rotationswdrmetauscher

Tip Vector WT | Vector WT | Vector WT | Vector WT | Vector WT | Vector WT |  Vector WT
090 120 180 250 370 550 750
Ausgangsleistung 0,2 kVA 0,33 kVA 0,45 kVA 0,55 kVA 0,85 kVA 1,3 kVA 1,6 kVA
Motorleistung 0,09 kw 0,12 kw 0,18 kw 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kw 0,75 kw
Nennstrom 1A 1,TA 1,3A 1,5A 2,2A 34A 47
Ausgangsspannung Ix230V | 3x230V | 3x230V | 3x230V | 3Ix230V [ 3Ix230V [ 3Ix230V
Ausgangsfrequenz 0-400Hz | 0-400Hz | 0-400Hz [ 0-400Hz | 0-400Hz | 0-400Hz | 0-400 Hz
Netz-/ Motordrossel Intern Intern Intern Intern Intern Intern Intern
Nennspannung 230V 230V 230V 230V 230V 230V 230V
Schutzart IP20 / 1P54 | 1P20 /IP54 | IP20 /IP54 P20 /1P54 | 1P20 /IP54 | IP20 /IP54 | IP20 / IP54
Ee”r;gpeet;;”ugf 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C

Der Frequenzumrichter VECTOR Rotationswdrmetauscher verfigt iber zahlreiche infegrierte Funktionen, die fir die Warmerickgewinnung
miffels Rotationswrmetauscher ein Hochstmaf an Betriebssicherheit, Komfort sowie Energieeinsparungen erzielen.

Funktion Integriert im Gerdt
Potentialfreier Relaisausgang 1 Meldung Betriebshereit
Potentialfreier Relaisausgang 2 Meldung Stdrung
Rotorlaufiiberwachung Sensorlos oder mit Sensor

Keilriemenriss-Uberwachung

Integrierte Funktion

Intervallregelung

Integrierte Funktion

Vorrangdrehzahl Integrierte Funkfion
Kurzschlussfest Funktion
Motortemperatur-Uberwachung PTC oder Bi-Metall

Aktives Haltemoment

Integrierte Funkfion

Sollwertvorgabe

Linear/ Quadratisch/ Viectorbetrieb

Schutzklasse

IP20- 1P 54

Wiirme-/ Kilteriickgewinnung

Mittels Zusatzmodul

Technische Anderungen vorbehalten




Frequenzumrichter VECTOR Rotationswdrmetauscher

== =—— SE—-
m| O
© [
ﬂ n — [ =
| &
. -
Abmessungen VECTOR

Bezeichnun L
g Rotationswirmetauscher

65 mm
290 mm
312 mm
90 mm
112 mm

5mm

| M| Ol o) oo| =

Technische Anderungen vorbehalten



Frequenzumrichter VECTOR Vibrodrive

Frequenzumrichter VECTOR Vibrodrive

Der VECTOR Vibrodrive dient zur Ansteuerung von Vibrationswendel- und Vibrationslinearforde-
fem.

Durch das robuste Aluminiumgehtuse und der hohen Schutzklasse IP 54 findet der VECTOR Vi-
brodrive an jeder Stelle der Forderstrecke Platz. Das integrierte Potentiometer zur Einstellung der
Fordergeschwindigkeit sowie der eingebaute Netzschalter sind weitere Qualititsmerkmale der
Bedienerfreundlichkeit sowie der Betriebssicherheit.

Die Einstellung der erforderlichen Resonanzfrequenz wird das Frequenzband mit Hilfe des einge-
bauten Klartext-Bedieninterface durchfahren. Die Abspeicherung der gefundenen Resonanzfre-
quenz erfolgt mit dem Loslassen der Taste vollautomatisch.

Merkmale des VECTOR Vibrodrive

- Ansteuerung von Vibrationswendel- und Vibrationslinearforderer

- Modularer Aufbau des Geriites

- Keine mechanische Verstellung Ihres Vibrationsforderers mehr erforderlich
(Digitale Einstellung der Resonanzfrequenz)

- Hohe Kosteneinsparung durch kurze Stillstandzeit Ihrer Produkfion

- Einfache Bedienung durch infegriertes Bedieninterface und Klartextdisplay

- Steckbare Anschlijsse als Option erhdltlich

- Schutzklasse IP 20 bis IP 54

- Optionale Profibus DP Schnittstelle

Tip Vector Vibro| Vector Vibro [ Vector Vibro| Vector Vibro| Vector Vibro [ Vector Vibro [ Vector Vibro
090 120 180 250 370 550 750

Ausgangsleistung 0,2 kVA 0,33kVA | 045KkVA [ 055kVA | 0,85kVA 1,3 kVA 1,6 kVA
Motorleistung 0,09 kW 0,12 kW 0,18 kW 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
Nennstrom 1A 1,1A 1,30 1,5A 2,2 3,4A 4
Ausgangsspannung Ix230V [ 3x230V [ 3x230V [ 3x230V [ 3x230V [ 3x230V [ 3x230V
Nusqungsfrequenz | 0—160Hz| 0-160Hz| 0-160tz| 071N o 160H| 0-160H| 0-160H:
Netz-/ Motordrossel Intern Intern Intern Intern Intern Intern Intern
Nennspannung 230V 230V 230V 230V 230V 230V 230V
Schutzart IP20 / IP54| 1P20 /IP54 | 1P20 /1P54 | IP20 /IP54| P20 / IP54| 1P20 /IP54 | IP20 / IP54
Umgebungstemperatur|  0—40 °C 0-40 °C 0-40 °C 0-40 °C 0-40 °C 0-40 °C 0-40 °C

Technische Anderungen vorbehalten




Frequenzumrichter VECTOR Vibrodrive
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Bezeichnung Abmessungen VECTOR Vibrodrive
A 65 mm
B 290 mm
( 312 mm
D 90 mm
E 112 mm
F 5mm

Technische Anderungen vorbehalten




Frequenzumrichter VECTOR Railway

VECTOR Railway

Dieser Frequenzumrichter st eine echte Alternative zu allen herkommlichen Regelgerdten fir die An-
steverung und Regelung von Liftungssystemen in Strafienbahn- und Zugwaggons.

Durch die strenge Auslegung des Frequenzumrichters ist der Einsatz vieler Elektromotore maglich.
Sowohl der Anschluss von Elektromotoren mit der Isolierklasse F als auch Motoren mit geringer Iso-
lationsklasse sind an diesem Frequenzumrichter maglich.

Der VECTOR Railway besticht durch seine kompakte und leistungsstarke Bauweise und findet in
jeder Anwendung Platz.

Er ist nach den Normen fir die Entwicklung von Frequenzumrichtern sowie nach den strengen Nor-
men der Deutschen Bundeshahn entwickelt, geprift und freigegeben.

Sein robustes Aluminiumgehduse gibt Schutz vor EMV-Stdreinkopplungen sowie vor EMV-Storaus-
sendungen.

Die robuste Ausfihrung sowie seine fest verschraubten Anschliisse machen den Einsatz in allen An-
wendungen maglich.

Die Vorteile des VECTOR Railway im Uberblick

- Erfiillt die Normen fir die Umweltpriifung
- Vibrations- und Schocksicher

- Fiir sehr hohe Umgebungstemperaturen
- Einfache Bedienung und Montage

- Alle Motoren anschliefibar

- Robustes Aluminiumgehtuse

- Platzsparend

- Energiesparend

- Schnell zu montieren

- Flexibel einsetzbar

- Leistungsstarker Frequenzumrichter

- EMV gepriift

- Vibrations- und Schockgepriift

- Frost- und Hitzebestindig



Frequenzumrichter VECTOR Railway

Vorteile die Uberzeugen
Robustes Aluminiumgehduse und steckbare Anschliisse

Das robuste Aluminiumgehduse schiltzt die Elektronik und gibt die Sicherheit, dieses Geriit auch in die hirtesten Umgebungshedingungen ein-
zubauen.

Weiterhin bietet das Aluminiumgehuse einen hohen Schutz an EMV Sicherheit. Hierdurch werden nicht nur die Stérausstrahlungen, sondem
auch durch die im Gerdit integrierten Ausgangsfilter, die leistungsgebundenen Storaussendungen minimiert.

Speziell vor Vibrationen gesicherte Steckanschliisse sowie die mechanische Sicherung aller relevanten Bauteile machen einen sicheren Einsatz
des Gerdites in jeder vibrationsstarker Umgebung maglich.

Hohe Betriebssicherheit und hohe Temperaturschwankungen

Die zum Schutz vor Kondenswasser, Schmutz und Staub lackierte Elektronik gewdhrleistet ein hohes Maf an Betriebssicherheit sowie ein hohes
Maf an Temperaturschwankungen zwischen -25°C und + 80°C.

Das Aluminiumgehtuse schiitzt die Elektronik vor Schldgen, Vibrationen, Feuchtigkeit und Schmutz.

Leichte Parametrierung
Die integrierte RS232 Schnittstelle ermaglicht ein einfaches Programmieren des Frequenzumrichters mit einer eigenen PC-Programmieroberfliiche.

Somit sind nicht nur alle Gerdteeinstellungen schnell und einfach von lhrem PC auf den Frequenzumrichter bermittelt, sondern auch die ein-
fache Dokumentation aller Daten ist damit gesichert.

Anschluss aller Drehstrommotoren

An diesen Frequenzumrichter VECTOR Railway kdnnen alle Drehstrommotoren der Isolationsklasse F sowie Drehstrommotoren niedriger Iso-
lationsklassen betrieben werden.



Frequenzumrichter VECTOR Railway

Der VECTOR Railway ist nach folgenen Normen entwickelt und gepriift

IEC 60068-2-1 Trockene Kilte — 20°C
IEC 60068-2-2 Trockene Hitze + 80°C
IEC 60068-2-3 Feuchte Hitze, konstant + 40°C
EN 610101 Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Mess-, Stever-, Regel- und Laborgeriite
EN 61326 Elektrische Betriebsmittel fir Leittechnik und Laboreinsatz, EMV-Anforderungen
IEC 61000-3-2 Storaussendung; Netzriickwirkungen
IEC 61000-4-2 Storfestigkeit; Entladung statischer Elektrizitit
IEC 61000-4-4 Burst Priifung
IEC 255-21-1/2 Schwingungsprifungen

I Vector Vector Vector Vector Vector Vector Vector

» Railway 180 | Railway 250 [ Railway 370 | Railway 550 [ Railway 750 | Railway 1100{ Railway 1500
Ausgangsleistung 0,45 kVA 0,55 kVA 0,85 kVA 1,3 kVA 1,6 kVA 2,8 kVA 4,0 kVA
Motorleistung 0,18 kW 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kw 1,1 kW 1,5kwW
Nennstrom 1,3 A 1,5 A 2,2 A 34 A 40 A 45 A 65 A
Ausgangsspannung | 3x 400V | 3x400V [ 3x400V | 3x400V | 3x400V [ 3x400V | 3x400V
husgangsfrequenz | 0—400Hz | 0 OMZ 0400z | 0—400Hz | 0-400H: | 0-400Hz| 0— 400Kz
Netz/ Intern Intern Intern Intern Intern Intern Intern
Motordrossel
Nennspannung 3x400V [ 3x400V | 3x400V [ 3x400V [ 3x400V | 3x400V | 3x400V
Schutzart IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20
:Jurt”u‘ieb“"gmmpe' 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C

Technische Ainderungen vorbehalten




Gleichstrommotorregler MTR 101

Gleichstrommotorregler MTR 101

Der DC Motorregler vom Typ MTR 1071 ist ein kompakt aufgebauter Motorregler, der sowohl fiir per-
manent erregte als auch fir Nebenschlussmotoren eingesetzt wird.

Bei dem Motorregler MTR 101 ist der Ankerstrom iber einen Uberstromausldser abgesichert (Ther-
moschalter) Dadurch wird ein hohes Regelverhdlnis erreicht. Zur Einstellung der Motordrehzahl ist
eine qut ibersichtliche Skala am integrierten Potentiometer mit , EIN-AUS” Schalter angebracht.

Sein robustes Gehduse ermdglicht den Einsatz direkt an lhrem Forderband oder an Threr Maschine.

Durch seine einfach zu bedienenden Anschliisse ist der MTR 107 schnell und

zeitsparend installiert.

Technische Ainderungen vorbehalten

Versorgungsspannung 230V 50/60 Hz

Ankerspannung 0-180 Vdc

Werkseinstellung 20180 Vdc

Feldspannung 200V

Max. Ausgangsleistung 250 W

Absicherung Netz Schmelzsicherung

Absicherung Ankerseitig Thermoschalfer

Ankerstrom 1,5A

Formfaktor 0. Ankerdrossel 1,4

Gehduseunterteil ABS-Glasfaserverstarkt

Regelbereich 1:10

Schutzart IP 20
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Gleichstrommotorregler MTR 201

Gleichstrommotorregler MTR 201

Der Motorregler fir DC-Motoren MTR 2071 ist ein Motorregler in Platinenausfihrung und kann in
Schaltschrdnke oder andere Gehduse eingebaut werden.

Diese Ausfihrung ist platzsparend und schnell zu installieren.

Die Einstelltrimmer fiir ,n min“ und ,n max”, ,Ix R und | max” sind leicht von der Frontseite zu-
gdnglich.

Esist mdglich, durch eine Jumpereinstellung zwischen zwei Sollwerfen mit Hilfe eines Kontaktes um-
zuschalten. Der Motorregler MTR 2071 verfiigt Gber eine zwanzigpolige Klemmleiste, die ein schnel-
les und sicheres Anklemmen ermdglicht.

Versorgungsspannung 230V 50 /60 Hz
Regelbereich 0-180 Vdc
Werkseinstellugen 20-180 Vdc

Max. Ausgangsleistung 250 W

Absicherung 2 A schnell auslosend
Max. Motorstrom 15A

Form Fakfor 14
Temperaturbereich 0-45°C
Regelverhiltnis 1:50

Abmessungen 120 x 100 x 30 mm
Anschliisse Reihenklemme
Ausfiihrung Platinenausfihrung
Schutzklasse IPOO

Technische Ainderungen vorbehalten



Gleichstrommotorregler MTR 203 / MTR 204

MTR 204

Gleichstrommotorregler MTR 203 / MTR 204

Bei den DC-Motorreglern MTR 203 und MTR 204 handelt es sich um einquadrantige, preiswerte und
robuste Stromrichter. Der MTR 203 und MIR 204 ist ein Motorregler in Platinenausfiihrung und
kann in Schaltschrinke oder andere Gehduse eingebaut werden.

Sie sind sowohl fiir Nebenschlussmotoren als auch fiir permanent erregte Gleichstrommotoren
geeignet.

Kompaktheit zeichnet diese Baureihe aus. Bei dieser Baureihe ist sowohl Ankerspannungsregelung
(I x R) als auch Tachoriickfihrung maglich.

Die Sollwertvorgabe ist mittels Poti oder Leitspannung mdglich. Eine integrierte einstellbare Strom-
begrenzung schiitzt Motor und Regler gegen Uberlast.

Durch das Infegrieren eines Sollwertintegrators lassen sich Hoch- und Tieflaufzeit
gefrennt einstellen.

MTR 203 MTR 204
Versorgungsspannung 230V 50/60 Hz 230V 50/60 Hz
Regelbereich 0-170 Vdc 0-170 Vidc
Werkseinstellungen 20-170 Vdc 20-170 Vdc
Wicklungsspannung 200 Vdc 200 Vdc
Max. Ausgangsleistung 0,75 kw 1,5kw
Absicherung 6,3 A schnell auslgsend 16,0 A schnell auslgsend
Max. Motorstrom 5A 10A
Formfaktor 1,4 14
Umgebungstemperatur 0-45°C 0-45°C
IXR Kompensation 1:50 1:50
Tachoverhdltnis 1:100 1:100
Schutzklasse IP 00 IP 00
Sollwertpotentiometer 10K 10K
Referenzspannung +12VDC +12VDC

Technische Anderungen vorbehalten



Dezentrale Antriebstechnik fiir Férderanlagen

Optimieren Sie lhre Forderanlagen und sparen Sie Energie, Installationszeit und Kosten

Um die Wirtschaftlichkeit von Forderanlagen zu optimieren, spielt die Art und Weise des Antriebes
und die Steverung eine zentrale Rolle. Optimieren Sie Ihre Intralogistik und Férderanlagen mit den
vollelektronischen dezentralen Motorstartern und Frequenzumrichtern MONO-SWITCH, DUQ-SWITCH
und VECTOR.

Energiesparen durch Einsatz kleiner Getriebemotoren sowie intelligentes Ein- und Ausschalten.

Schnelles Automatisieren und flexible Erweiterung von Forderstrecken durch vollelektronische Mo-
torstarter MONO-Swifch und DUO-Swifch.

Dezentralisierung der Antriebe und Wegfall der sternformigen Verdrahtung durch Nutzung von Ener-
giebussystemen.

Integrierte Signalbusse zur Ansteuerung von vollelektronischen Motorstartern und Frequenzumrich-
fern.

Hohe Schaltzyklen ermdglichen eine noch schnellere und wirtschaftlichere Forderung aller Fordergiiter.

Integrierte Signalbussysteme

AS-Interface
Profi-Bus DP
24V SPS Signal




Dezentrale Antriebstechnik fiir Férderanlagen

Alle Motorstarter schalten die Motoren vollelektronisch, d.h. ohne zusitzlichen mechanischen Relais oder Schiitze ein- und aus. Das verrin-
gert Storspitzen beim Schalten und erhht die Lebensleistung der Geriite. Durch dieses Konzept werden erheblich mehr Schaltspiele der For-
deranlage realisiert und die Gesamtanlage wird wartungsdrmer. Durch die hohen Schaltspiele wird die Forderstrecke effizienter genutzt.

Die Baureihen MONO-SWITCH und DUO-SWITCH unterscheidet sich in den einzelnen Anschaltbaugruppen dahingehend, dass nur ein Motor
(MONO-SWITCH) oder zwei Motoren (DUO-SWITCH) getrennt direkt ein- und ausgeschaltet werden.
Dahingehend ermaglicht der SOFT-SWITCH ein weiches Ein- und Ausschalten des Antriebs durch einstellbare Hoch- und Tieflauframpen.

7

b T
>

MONO-SWITCH

Der vollelektronische Motorstarter arbeitet als Direktstarter und schaltet einen 3-phasigen Asyn-
chronmotor bis 2,2 KW direkt Ein- und Aus.

Das Schalten den Motors geschieht im Nulldurchgang, welches Stdrspitzen vermeidet.

Der angeschlossene Motor wird mittels eines eingebauten PTC oder PTO Gberwacht. Das Motor-
temperatursignal wird Gber das eingebaute AS-Inferface an die ibergeordnete Steuerung gesen-
det. Die Steuerung entscheidet dann @ber das Abschalten des Antriebs. Somit werden
unkontrollierte Forderbewegungen vermieden.

Der eingebaute Motorstecker sorgt Dank der standardisierten DESINA-Verdrahtung fir schnelles,
einfaches und fehlerfreies Anschlieien des MONO-SWITCH and den Motor. Hierzu kinnen auch
vorgefertigte Standardleitungen verwendet werden.

Die Bremsansteuerung wird ebenfalls auf den eingebauten 8 poligen Motorstecker Gerditeseitig
verdrahtet, so dass eine sofortige Bremsansteuerung zur verfiigung steht.

Die Netzeinspeisung kann mittels unterschiedlicher Energiebussysteme erfolgen. Hierzu werden
eingebaute Kabelverschraubungen oder eingebaute Netzstecker angeboten, so dass der MONO-
SWITCH Energiebushersteller unabhiingig angeschlossen werden kann. Wahlweise wird der MONo-
SWITCH auch mit einem 5-poligen Netzstecker geliefert.

Die eingebauten M12 Stecker / Buchsen gewdhrleisten ein einfaches Anschlieien von zwei Licht-
schranken sowie dem AS-nterface der Version 2.1.

Signalbussysteme fiir alle Gerdtetypen
24V SPS Ansteuerung

AS-Interface

Profibus



Dezentrale Antriebstechnik fiir Férderanlagen

DUO-SWITCH

Der vollelektronische Motorstarter arbeitet als Direkistarter und schaltet zwei 3-phasige Asynchron-
motoren bis 0,75 KW unabhingig voneinander direkt Ein- und Aus.

Das Schalten des Motors geschieht im Nulldurchgang, welches Storspitzen vermeidet.

Die angeschlossenen Motoren werden mittels eines eingebauten PTC oder PTO Gberwacht. Die Mo-
fortemperatursignale werden ber das eingebaute AS-Inferface an die Gbergeordnete Steuerung ge-
sendet. Die Steuerung entscheidet dann dber das Abschalten des jeweiligen Antrigbs. Somit werden
unkontrollierte Forderbewegungen vermieden.

Die eingebauten Motorstecker sorgen Dank der standardisierten DESINA-Verdrahtung fir schnelles, ein-
faches und fehlerfreies AnschlieBien des DUO-SWITCH an jeden Motor. Hierzu kdnnen auch vorgefer-
figte Standardleitungen verwendet werden.

Die Bremsansteuerung wird ebenfalls auf den eingebauten 8 poligen Motorstecker gerditeseitig ver-
drahtet, so dass eine sofortige Bremsansteuerung zur Verfiigung steht.

Die Netzeinspeisung kann mittels unterschiedlicher Energiebussysteme erfolgen. Hierzu werden ein-
gebaute Kabelverschraubungen oder eingebaute Netzstecker angeboten, so dass der DUO-SWITCH
Energiebushersteller unabhiingig angeschlossen werden kann. Wahlweise wird der DUO-SWITCH mit
einem 5-poligen Netzstecker geliefert.

Die eingebauten M12 Stecker / Buchsen gewhrleisten ein einfaches AnschlieBen von jeweils einer
Lichtschranke fir jeden Motor sowie dem AS-Interface der Version 2.1.

Signalbussysteme fiir alle Gerdtetypen
24V SPS Ansteuerung

AS-Inferface

Profibus



Dezentrale Antriebstechnik fiir Férderanlagen

MONO-SOFT-SWITCH

Der MONO-SOFT-SWITCH arbeitet als sanft startender vollelektronischer Motorstarter und schaltet
einen 3-phasigen Asynchronmotor bis 3 KW mittels einstellbarer Hoch- und Tieflauframpen sanft Ein-
und Aus.

Das Schalten den Motors geschieht im Nulldurchgang, welches Stdrspitzen vermeidet.

Der angeschlossene Motor wird mittels eines eingebauten PTC oder PTO Giberwacht. Das Motortem-
peratursignal wird Gber das eingebaute AS-Interface an die ibergeordnete Steuerung gesendet. Die
Steverung entscheidet dann Gber das Abschalten des Antrigbs. Somit werden unkontrollierte For-
derbewegungen vermieden.

Die Hoch- und Tieflauframpen werden durch von auBien zugéngliche Trimmpotentiometer stufenlos
eingestellt. Hierbei kann ebenso das Losbrechmoment (BOOST) Gber ein Timmpotentiometer ein-
gestellt werden.

Der eingebaute Motorstecker sorgt Dank der standardisierten DESINA-Verdrahtung fiir schnelles, ein-
faches und fehlerfreies AnschlieBen des MONO-SOFT-SWITCH and den Motor. Hierzu kénnen auch
vorgefertigte Standardleitungen verwendet werden.

Die Bremsansteuerung wird ebenfalls auf den eingebauten 8 poligen Motorstecker gerdteseifig ver-
drahtet, so dass eine sofortige Bremsansteuerung zur Verfiigung steht. Hierbei wird die Motorbremse
iiber ein internes Motorbremsrelais angesteuert.

Die Netzeinspeisung kann mittels unterschiedlicher Energiebussysteme erfolgen. Hierzu werden ein-
gebaute Kabelverschraubungen oder eingebaute Netzstecker angeboten, so dass der MONO-SOFT-
SWITCH Energiebusherteller unabhdngig angeschlossen werden kann. Wahlweise wird der
MONO-SOFT-SWITCH auch mit einem 5-poligen Netzstecker geliefert.

Die eingebauten M12 Stecker / Buchsen gewdhrleisten ein einfaches AnschlieBen von zwei Licht-
schranken sowie dem AS-Interface der Version 2.1.

Signalbussysteme fiir alle Gerdtetypen
24V SPS Ansteuerung

ASInferface

Profibus



Dezentrale Antriebstechnik fir Férderanlagen

DUO-SOFT-SWITCH

Der MONO-SOFT-SWITCH arbeitet als sanft startender vollelektronischer Motorstarter und schaltet
zwei 3-phasige Asynchronmotoren bis 0,75 KW mittels einstellbarer Hoch- und Tieflauframpen un-
abhingig voneinander sanft Ein- und Aus.

Das Schalten den Motors geschieht im Nulldurchgang, welches Stdrspitzen vermeidet.

Die angeschlossenen Motoren werden mittels eines eingebauten PTC oder PTO dberwacht. Die Mo-
torfemperatursignale werden Gber das eingebaute AS-nterface an die ibergeordnete Steuerung ge-
sendet. Die Steuerung entscheidet dann Gber das Abschalten des jeweiligen Antriebs. Somit werden
unkontrollierte Férderbewegungen vermieden.

Die eingebauten Motorstecker sorgen Dank der standardisierten DESINA-Verdrahtung fir schnelles, ein-
faches und fehlerfreies Anschliefien des DUO-SOFT-SWITCH and jeden Motor. Hierzu kdnnen auch vor-
gefertigte Standardleitungen verwendet werden.

Die Bremsansteuerung wird ebenfalls auf den eingebauten 8 poligen Motorstecker gerdteseitig ver-
drahtet, so dass eine sofortige Bremsansteuerung zur Verfiigung steht.

Die Netzeinspeisung kann mittels unterschiedlicher Energiebussysteme erfolgen. Hierzu werden ein-
gebaute Kabelverschraubungen oder eingebaute Netzstecker angeboten, so dass der DUO-SOFT-
SWITCH Energiebushersteller unabhdngig angeschlossen werden kann. Wahlweise wird der
DUO-SOFT-SWITCH mit einem 5-poligen Netzstecker geliefert.

Die eingebauten M12 Stecker / Buchsen gewdhrleisten ein einfaches AnschlieBen von jeweils einer
Lichtschranke fir jeden Motor sowie dem AS-Interface der Version 2.1.

Signalbussysteme fiir alle Gerdtetypen
24V SPS Ansteuerung

AS-nterface

Profibus



Dezentrale Antriebstechnik fiir Férderanlagen

MONO-SOFT-SWITCH-Reversierbar

Der MONO-SOFT-SWITCH Reversierbar arbeitet als sanft startender vollelektronischer Motorstarter
und schaltet einen 3-phasigen Asynchronmotor bis 3 KW mittels einstellbarer Hoch- und Tieflauf-
rampen sanft Ein- und Aus.

Das Schalten den Motors, sowie die Drehrichtungsumkehr geschehen im Nulldurchgang, welches
Storspitzen vermeidet.

Der angeschlossene Motor wird mittels eines eingebauten PTC oder PTO iberwacht. Das Motortem-
peratursignal wird Gber das eingebaute AS-Inferface an die Gbergeordnete Steuerung gesendet. Die
Steerung entscheidet dann @ber das Abschalten des Antrigbs. Somit werden unkontrollierte For-
derbewegungen vermieden.

Die Drehrichtungsumkehr wird Gber das AS-Inferface akfiviert. Hierbei werden die voreingestellten
Hoch- und Tieflauframpen zuende gefiihrt, bis die intere Drehrichtungsiberwachung die Drehrich-
tungsumkehr frei gibt. Das Umschalten geschieht somit im Nulldurchgang, welches Storspitzen ver-
meidet.

Der eingebaute Motorstecker sorgt Dank der standardisierten DESINA-Verdrahtung fir schnelles, ein-
faches und fehlerfreies AnschlieBen des MONO-SOFT-SWITCH Reversierbar and den Motor. Hierzu kdn-
nen auch vorgefertigte Standardleitungen verwendet werden.

Die Bremsansteuerung wird ebenfalls auf den eingebauten 8 poligen Motorstecker gerdteseitig ver-
drahtet, so dass eine sofortige Bremsansteuerung zur Verfiigung steht.

Die Netzeinspeisung kann mitfels unterschiedlicher Energiebussysteme erfolgen. Hierzu werden ein-
gebaute Kabelverschraubungen oder eingebaute Netzstecker angeboten, so dass der MONO-SOFT-
SWITCH Reversierbar Energiebushersteller unabhdngig angeschlossen werden kann.

Die eingebauten M12 Stecker / Buchsen gewdhrleisten ein einfaches AnschlieBien von zwei Licht-
schranken sowie dem AS-nterface der Version 2.1.

Signalbussysteme fiir alle Gerdtetypen
24V SPS Ansteuerung

AS-Interface

Profibus



Dezentrale Antriebstechnik fiir Férderanlagen

Typ MONO-SWITCH [  DUO-SWITCH MOS'\:I(V)I}SC(I)'IFT- Dg%ﬁ.&? %\%TTOCI'IS(I:EI
Mofofistung 0,09-30 kW %‘KZO;O?JS W1 0.09-3,0 ki %%0;0?'75 W1 0.09-3,0 ki
Drehrichtung Rechts Rechts / Links
Ausgangsspannung 3 x 400V
Ausganfsfrequenz 50 Hz
Nennspannung 400V
Schutzart P 54
Umgebungstemperarur 0°C-40°C
Uberwachung Motortemperatur PTC / PTO
Feldbus AS-interface oder 24V binr
Anschluss Sensoren 2xSensor M12 | 1x Sen;or M12 | 2 xSensor M12 | T x Sen;or M12 [ 2 xSensor M12

Buchse Buchse je Motor Buchse Buchse je Motor Buchse

Anschluss Feldbus M12 Stecker
Bremsansteuerung Direkt schaltend 400V oder 230V (Nulleiter muss im Energiebus mitgefihrt werden)
Statusmeldungen LED und Feldbus

Technische Anderungen vorbehalten




Dezentrale Antriebstechnik fiir Forderanlagen

MONO-SWITCH - PROFI DP-

Der vollelektronische Motorstarter arbeitet als Direkistarter und schaltet einen 3-phasigen Asyn-
chronmotor bis 0,75 KW direk Ein- und Aus.

Das Schalten den Motors geschieht im Nulldurchgang, welches Stdrspitzen vermeidet.

Der angeschlossene Motor wird mittels eines eingebauten PTC oder PTO Giberwacht. Das Motortem-
peratursignal wird dber die eingebaute Profibus DP Schittstelle an die ibergeordnete Steuerung ge-
sendet. Die Steverung entscheidet dann iber das Abschalten des Antrighs. Somit werden
unkontrollierte Férderbewegungen vermieden.

Sie einegebauten M12 Stecker /Buchsen gewdhrleisten ein schnelles, sicheres und fehlerfreies An-
schlieBen von 4 Lichtschranken, 1 Handbediengerdit sowie dem Profibus DP.

Die Netzeinspeisung kann mittels unterschiedlicher Energiebussysteme erfolgen. Hierzu stehen un-
terschiedliche Kabelverschraubungen zur verfiigung. Wahlweise wird der MONO-SWITCH Profi DP mit
eingebauten Netzstecker geliefert, so dass bereits vorhandene Energiebussysteme verwendet werden
kann (Option).

Fiir den Motoranschluss stehen ebenfalls Kabelverschraubungen zur Verfiigung.

Die Bremsansteuerung kann wahlweise mittel eines integrierten Bremsrelais, oder mittels direkfer
Gleichspannungseinspeisung (185Vdc) erfolgen, so dass eine sofortige Bremsansteuerung zur Ver-
fiigung steht.

Von aufen sichthare Statusanzeigen gewdhrleisten eine schnelle und fehlerfreie Funktionsdiagnose
vor Ort.

Weitere wichtige Funktionen fir Intralogostiksysteme
- Erkennung aller Sensoren bei lokalem Signalbusausfall Gber den Profibus-Ring
- Erkennung aller Sensoren bei lokaler Antriehsabschaltung
- Sofortiger Halt des Antriebs bei lokalem Ausfall des Profibusses
- Meldung der PTC-Motortemperaturiiberwachung Gber den Profibusses. Dadurch kein unkontrolliertes Anschalten der Forderstrecke
- Anschluss fir Handbediengerdt fir Erstinbetriebnahme und Revision



Dezentrale Antriebstechnik fir Férderanlagen

Frequenzumrichter VECTOR - PROFI DP-

Der Frequenzumrichter VECTOR 54 Profi DP ist fir spezielle Aufgaben in weitrdumigen Intralogisti-
kanlagen konzipiert. Der VECTOR 54 Profi DP regelt einen dreiphasigen Drehstromasynchronmotor auf
Basis der Vectortechnologie bis zu einer Motorleistung von 1,5 KW.

Der angeschlossene Motor wird mittels eines eingebauten PTC oder PTO Gberwacht. Das Motortem-
peratursignal wird Gber die eingebaute Profibus DP Schnittstelle an die ibergeordnete Steuerung ge-
sendet. Die Steuerung entscheidet dann Giber das Abschalten des Antriebs. Somit werden unkontrollierte
Forderbewegungen vermieden.

Sie einegebauten M12 Stecker /Buchsen gewdhrleisten ein schnelles, sicheres und fehlerfreies An-
schliefien von 4 Lichtschranken, 1 Handbediengerdit sowie dem Profibus DP.

Die Netzeinspeisung kann mittels unterschiedlicher Energiebussysteme erfolgen. Hierzu stehen un-
terschiedliche Kabelverschraubungen zur verfiigung. Wahlweise wird der VECTOR 54 Profi DP mit ein-
gebauten Netzstecker geliefert, so dass bereits vorhandene Energiebussysteme verwendet werden
kann (Option).

Fiir den Motoranschluss stehen ebenfalls Kabelverschraubungen zur Verfiigung.
Die Bremsansteuerung kann wahlweise mittel eines infegrierten Bremsrelais, oder mittels direkter

Gleichspannungseinspeisung (185Vdc) erfolgen, so dass eine sofortige Bremsansteuerung zur Ver-
fiigung steht.

Von aufBen sichtbare Statusanzeigen gewhrleisten eine schnelle und fehlerfreie Funkfionsdiagnose
vor Ort.

Der infegrierte und abschlieBbare Hauptschalter gewdhrleistet im Revisionsfall ein sicheres Abschal-
ten des Frequenzumrichters von dem 400V Netz.

Weitere wichtige Funktionen fir Intralogostiksysteme
- Erkennung aller Sensoren bei lokalem Signalbusausfall Gber den Profibus-Ring
- Erkennung aller Sensoren bei lokaler Antriehsabschaltung
- Sofortiger Halt des Antriebs bei lokalem Ausfall des Profibusses
- Einstellbare Drehfeldfrequenz zum Liften der Motorbremse (Hubgeriiste)
- Meldung der PTC-Motortemperaturiiberwachung iiber den Profibus.
- Dadurch kein unkontrolliertes Anschalten des Forderers durch den Frequenzumrichter
-Anschluss fir Handbediengerit fir Erstinbefriebnahme und Revision



Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Der Einsatz des dezentralen Automatisierungssystem Field Drive System®, basierend auf dem Energiebussystem Field Power®, findet sich
in den verschiedensten Industrien wieder. Angefangen von der Transportlogistik im Bereich der Automobilindustrie / Automabilzulieferindustrie
bis hin zur Transportlogistik in vollautomatischen Warenlager. Die vollelektronische Motorstarter sowie die Frequenzumrichter werden auf das
Energiebussystem Field Power® aufgesteckt und bringt somit die Energieverteilung als auch das Motormanagement in das Maschinenfeld.

Typische Applikationen sind fordertechnische Einheiten wie Rollenfrderer, Gurtforderer, Kettenfarderer, Hubtische, Eckumsetzer, Drehtische, efc.
Die Motorstarter und Frequenzumrichter Field Drive System® (FDS) werden Gberall dort eingesetzt wo eine robuste aber flexible Installation
und ein sicheres Ansteuern der Motoren im Maschinenfeld gefordert ist.

Das Motormanagement Field Drive System®, fiir das Energiebussystem Field Power®, ist ein dezentrales Antrisbsautomatisierungssystem
mit folgenden Eigenschaften

- Antrigbssystem fir die motornahe Montage

- Flexibler Einsatz und flexible Montage

- Verschiedene Ausfihrungen als Frequenzumrichter, Soft-Starter, Direkt-Starter
- Integrierte 400Vac Energieverteilung

- Integrierte Kommunikationsschnittstelle

- Optionale integrierte Intelligenz zur lokalen Steuerung

- Ansteuerung aller Drehstrom-Asynchonmotoren




Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Funktionen und Ubersicht aller Motorstarter

MONO-SWITCH
Direkt schaltender vollelektronischer Motorstarter um einen Drehstrom-Asynchronmotor
anzusteuern

MONO-SOFT-SWITCH
Sanft schaltender vollelektronischer Motorstarter um einen Drehstrom-Asynchronmotor
anzusteuern

DUO-SWITCH
Direkt schaltender vollelektronischer Motorstarter um zwei Drehstrom-Asynchronmotoren
unabhdngig voneinander anzusteuern

DUO-SOFT-SWITCH
Sanft schaltender vollelektronischer Motorstarter um zwei Drehstrom-Asynchronmotoren
unabhdngig voneinander anzusteuern

MONO-SOFT-SWITCH Reversierbar
Sanft schaltender vollelektronischer Motorstarter um einen Drehstrom-Asynchronmotor
anzusteuern. Mif Drehrichtungsumkehr (Wende-Motorstarter)

Frequenzumrichter VECTOR Field Power
Frequenzumrichter mit integrierten Feldbussystemen (AS-interface und Profibus DP).

Das dezentrale Motormanagement ist als MONO-Motorstarter

- Field Drive System MONO-SWITCH

- Field Drive System MONO-SOFT-SWITCH

- Field Drive System MONO-SOFT-SWITCH Rev.

einsetzbar. Durch die standardisierten Q8 Motorstecker, die nach der
DESINA-Richtlinie angeschlossen sind, kann ein Drehstrommotor
angesteuert werden. Jeder MONO-SWITCH und Frequenzumrichter hat ein
Motorbremsenmanagement integriert. Somit kann die Motorbremse ohne
Mehrkosten angesteuert werden.

Das dezentrale Motormanagement ist als DUQ-Motorstarter

- Field Drive System DUQ-SWITCH

- Field Drive System DUO-SOFT-SWITCH

einsetzbar. Durch die standardisierten Q8 Motorstecker, die nach der
DESINA-Richtlinie angeschlossen sind, kannen zwei Drehstrommotoren
unabhdngig voneinander angesteuert werden. Jeder DUO-SWITCH hat ein
Motorbremsenmanagement integriert. Somit kann die Motorbremse ohne
Mehrkosten angesteuert werden.




Kommunikationsvarianten fir das Field Drive System® (FDS)

Kommunikationsvarianten fiir das Field Drive System (FDS) Motormanagement
Das Field Drive System (FDS) Motormanagement bietet eine Vielzahl an Kommunikationsvarianten.
Es sind sowohl 24Vdc Bindransteuerungen als auch AS-nterface, Profibus DP und Profinet Kommunikationsmodule lieferbar.

Fiir die Automatisierung von Staufdrderanlagen steht ein intelligentes, selbssteuerndes Field Drive System® zur Verfiigung, welches
Stauférderanlagen ohne eine Anlagensteuerung dezentral automatisiet.

Dezentrale Kommunikationsebene

Maschinenfeldebene

Schaltschrank und Steuerungsebene

 Fur Stauforderaniagen
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Maschinenfeldebene

Energiebussystem Signalbussystem

SPS / Industrie PC

Schaltschrank Schaltschrank und Steverungsebene




Installationstopologien fir das Field Drive System® (FDS)

Dezentrale Antriebsautomatisierung fir Stauforderanlagen
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Dezentrale Antriebsautomatisierung mit 24Vdc bindr Ansteuerung
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Installationstopologien fir das Field Drive System® (FDS)

Dezentrale Antriebsautomatisierung mit AS-interface
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Dezentrale Antriebsautomatisierung mit Profibus DP
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Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Ausfishrungen der Motorstarter fiir das Energiebussystem Field Power®

Funktionen MONO-SWITCH

Vollelektronischer Motorstarter als Direkistarter um einen Drehstrom-Asynchronmotor anzusteuern und
20 ilberwachen.

- Integriertes Energiebussystem

- 3- Phasiges direktes Ein- und Ausschalten von einem Antrieb
- Schaltungen im Nulldurchgang verhinder Storspitzen

- Motorschutz Giber PTC oder Bi-Metall

- Leistung bis 2,2KW

- Integrierte zugdngliche und austauschbare Netzsicherungen
- Klarsicht Diagnosefenster fir Funktions- und Statusanzeigen
- 2 Digitale Eingdinge auf M12-Buchsen fiir Sensoren

- 1 Eingang fiir Ansteuerung oder Signalbus

- 1 Eingang fir Handbediensteuerung auf M12 Buchse

- Steckbare Motoranschliisse mif integriertem Motorschutzanschluss (DESINA)
- Motorbremsenansteuerung

Ansteuerung
- 24V SPS Ansteuerung
- AS-nferface

- Profibus DP
- Kaskadierung fiir Stauforderanlagen



Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Ausfiihrungen der Motorstarter fiir das Energiebussystem Field Power®

Funktionen MONO-SOFT-SWITCH

Vollelektronischer Motorstarter als Sanftstarter, um einen Drehstrom-Asynchonmotor anzusteuern
und zu iberwachen.

- Integriertes Energiebussystem

- 3- Phasiges sanftes Ein- und Ausschalten von einem Antrieb

- Durch interne Trimmer einstellbare Hoch- und Tieflaufzeiten sowie Losbrechmoment
- Finstellbare, iberwachte Motorstromgrenze

- Lusiitzlicher Motorschutz iber Motor-PTC oder Motor-Bi-Metall

- Schaltungen im Nulldurchgang verhindem Storspitzen

- Leistung bis 2,2KW

- Integrierte zugdngliche und austauschbare Netzsicherungen

- Klarsicht Diagnosefenster fiir Funktions- und Statusanzeigen

- 2 Digitale Eingtinge auf M12-Buchsen fiir Sensoren

- 1 Eingang fir AS-Interface V3.0 auf M12 Stecker

- 1 Elngang fiir Handbediensteuerung auf M12 Buchse

- Steckbare Motoranschlisse mit integriertem Motorschutzanschluss (DESINA)
- Motorbremsenansteuerung

Ansteuerung

- 24V SPS Ansteuerung

- AS-Interface

- Profibus DP

- Kaskadierung fiir Stauforderanlagen



Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Ausfishrungen der Motorstarter fiir das Energiebussystem Field Power®

Funktionen DUO-SWITCH

Vollelektronischer Motorstarter als Direktstarter, um zwei Drehstrom-Asynchonmotoren unabhingig
voneinander anzusteuern und zu dberwachen.

- Integriertes Energiebussystem

- 3- Phasiges sanftes Ein- und Ausschalten von zwei Antrieben

- Lusiitzlicher Motorschutz iber Motor-PTC oder Motor-Bi-Metall je Motor
- Schaltungen im Nulldurchgang verhindemn Stdrspitzen

- Leistung bis 0,75KW je Motor

- Integrierte zugdngliche und austauschbare Netzsicherungen

- Klarsicht Diagnosefenster fiir Funktions- und Statusanzeigen je Motor

- 1 Digital Eingang auf M12-Buchsen fiir Sensoren je Motor

- 1 Eingang fir Ansteuerung oder Signalbus

- 1 Elngang fiir Handbediensteuerung auf M12 Buchse

- Steckbare Motoranschliisse mif integriertem Motorschutzanschluss (DESINA) je Motor
- Motorbremsenansteuerung

Ansteuerung

- 24V SPS Ansteuerung

- AS-Interface

- Profibus DP

- Kaskadierung fiir Stauforderanlagen



Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Ausfishrungen der Motorstarter fiir das Energiebussystem Field Power®

Funktionen DUO-SOFT-SWITCH

Vollelektronischer Motorstarter als Sanftstarter, um zwei Drehstrom-Asynchonmotoren unabhngig von-
einander anzusteuern und zu Giberwachen.

- Integriertes Energiebussystem

- 3- Phasiges sanftes Ein- und Ausschalten von zwei Antrieben

- Durch interne Trimmer einstellbare Hoch- und Tieflaufzeiten sowie Losbrechmoment je Motor
- Einstellbare, iberwachte Motorstromgrenze je Motor

- Lusiitzlicher Motorschutz iber Motor-PTC oder Motor-Bi-Metall je Motor

- Schaltungen im Nulldurchgang verhindem Stdrspitzen

- Leistung bis 0,7 5KW je Motor

- Integrierte zugdngliche und austauschbare Netzsicherungen

- Klarsicht Diagnosefenster fir Funktions- und Statusanzeigen je Motor

- 1 Digital Eingang auf M12-Buchsen fiir Sensoren je Motor

- 1 Eingang fiir Ansteuerung oder Signalbus

- 1 EIngang fiir Handbediensteuerung auf M12 Buchse

- Steckbare Motoranschlijsse mif integrierfem Motorschutzanschluss (DESINA) je Motor
- Motorbremsenansteuerung

Ansteuerung

- 24V SPS Ansteuerung

- ASInterface

- Profibus DP

- Kaskadierung fiir Stauforderanlagen



Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Ausfishrungen der Motorstarter fiir das Energiebussystem Field Power®

Funktionen MONO-SOFT-SWITCH - Reversierbar (Wendestarter)

Vollelektronischer Motorstarter als Sanftstarter, um einen Drehstrom-Asynchonmotor un anzusteu-
ern, zu Gberwachen sowie zwei Drehrichtungen zu realisieren. (Wendestarterfunkfion)

- Integriertes Energiebussystem

- 3- Phasiges sanftes Ein- und Ausschalten von einem Antrieb

- Durch inferne Trimmer einstellbare Hoch- und Tieflaufzeiten sowie Loshrechmoment
- Einstellbare, iberwachte Motorstromgrenze

- Iwei Drehrichtungen realisierbar (Wendestarter)

- Lusiitzlicher Motorschutz iber Motor-PTC oder Motor-Bi-Metall

- Schaltungen im Nulldurchgang verhindern Storspitzen

- Leistung bis 2,2KW je Motor

- Integrierte zugdngliche und austauschbare Netzsicherungen

- Klarsicht Diagnosefenster fir Funktions- und Statusanzeigen

- 2 Digitale Eingtinge auf M12-Buchsen fiir Sensoren

- 1 Eingang fir Ansteuerung oder Signalbus

- 1 Elngang fiir Handbediensteuerung auf M12 Buchse

- Steckbare Motoranschlisse mit integrierrem Motorschutzanschluss (DESINA)
- Motorbremsenansteuerung

Ansteuerung

- 24V SPS Ansteuerung

- AS-Interface

- Profibus DP

- Kaskadierung fiir Stauforderanlagen



Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Austishrungen des Frequenzumrichters fiir das Energiebussystem Field Power®

Funktionen Frequenzumrichter VECTOR Field Power

Der Frequenzumrichter VECTOR Field Power wird immer dort eingesetzt wo Motordrehzahlen
anwendungsspezifisch variiert werden mijssen

- Integriertes Energiebussystem

- Taktfrequenz bis 16 kHz

- 4-Quadranten-Betrieb

- Integrierte EMV Filter

- 6 Festdrehzahlen (AS-interface) oder stufenlose Drehzahlanpassung
- Lusiitzlicher Motorschutz Giber Motor-PTC oder Motor-Bi-Metall

- Anschluss eines Bremswiderstands (Option)

- Leistung bis 2,2KW

- Klarsicht Diagnosefenster fir Funktions- und Statusanzeigen

- 2 Digitale Einginge auf M12-Buchsen fiir Sensoren

- 1 Eingang fir Ansteuerung oder Signalbus

- 1 Eingang fir Handbediensteuerung auf M12 Buchse

- Steckbare Motoranschliisse mif integriertem Motorschutzanschluss (DESINA)
- Motorbremsenansteuerung parametrierbar fir Hubanwendungen

Ansteuerung

- 24V SPS Ansteuerung

- AS-Interface

- Profibus DP

- Kaskadierung fiir Stauforderanlagen



Dezentrale Antriebsautomatisierung von Forder- und
Intralogistikanlagen mit dem Field Drive System®

Motorstecker und Sensorstecker)

* Frequenzumrichter VECTOR FDS 2,2 kW. Das Maf H betrigt 183 mm.

I MONO- [ MONO-SOFT-| DUO-SWITCH| DUO-SOFT- Mg\'l\lV?TCSHO I_:T_ Frequenzurichter
» SWITCH FDS | SWITCH FDS FDS SWITCH FDS Rev. FDS VECTOR FDS
Anschlussspannung 400V AC
Netzfrequenz 50 /60 Hz
Motorleistung 2,2 kW 0,75 kW je Motor 2,2 kW 0’73 ;VI\(IV\(;der
Motorstrom 5A
Netzsicherungen Intern - Intern - - -
Umgebungstemperatur 0-40°C
2 x Sensor 1 x Sensor je Motor % i gii]nnst?li)us % i giegnns(;)lLus
Fingdinge 1 x Ansteuerung/Signalbus 1 x Ansteuerung,/Signalbus 1 Handbedie | 1 x Handbedien
1 x Handbediensteuerung 1 x Handbediensteuerung steuerung steuerung
Aps’reuerung 24V bindr / AS-Interface / Profibus DP / Steuerung fir Stauforderer
Signalbus
Schutzart P65
Sensorspannung 18V -30V
Sensorstrom max. 20mA
H: 165 mm*
Gerdteabmessungen inkl. B 911 TnTn
Energieverteiliung (ohne T 104 mm

Technische Anderungen vorbehalten

Hohe




Smart Field Automation - Zubehér fiir das Field Drive System

PC-Parametriersoftware VECTOR 32

Mit der Parametriersoftware VECTOR 32 sowie mit dem entsprechenden Parametrierkabel kann der Frequenzumrichter
Field Drive System VECTOR schnell und Gbersichtlich eingestellt werden.

Durch die strukturierte PC-Parametriersoftware werden alle Umrichter-Parameter ON-Line oder OFF-Line eingestellt. Durch Kommunikations-

aufnahme mit dem Frequenzumrichter werden dann alle eingestellfen Daten an den Frequenzumrichter bermittelt.
Die Reproduzierbarkeit sowie die Dokumentierbarkeit aller Einstellungen sind ein wichtiges Instrumentarium in der Projektabwicklung.
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Smart Field Automation - Zubehér fiir das Field Drive System

Energiebusherechnung mit der Projektierungssoftware NetCalc®

Im modernen Anlagenbau sowie bei langen Leitungsldngen spielt die Planung und Projektierung eine erhebliche Rolle. Hierbei werden die Vor-
teile des Energiebussystem Field Drive System (FDS) voll ausgespielt. Das System schafft nicht nur Platz im Schaltschrank sondern erméglicht
auch Einsparpotentiale sowie die Nutzung neuer Technologien in Maschinen und Anlagen.

Das Projektierungstool NetCalc® dient als Planungshilfe fir Linien-, Baum- und Netzwerkstrukturen fiir AC-Netzwerke mit symetrischen und
unsymetrischen Lasten. Die Grafikoberfliche unterstiitzt die Erstellung beliebiger Netzstrukturen. Die integrierte Komponentenbibliothek be-
riicksichtigt nicht nur Motorstarter und Frequenzumrichter sondern auch Einspeise- und Schutzorgane. Diese konnen je nach Anwendung ent-
sprechend den Anforderungen frei konfiguriert werden. Bereits wiihrend der Eingabe werden Kenngrifien wie “Spannungsfall”, “Strombelastung”,
berechnet und mit einem grin-gelb-roten Farbumschlag gekennzeichnet. Die Verbindungsleitungen konnen von 0,14 ... 25mm?2 bemessen wer-
den. Somit ermitteln Sie die optimale Leitungsauslegung und kennen damit die Systemreserven. Nach Projekfierungsende werden die ausge-
wiihlten Komponenten in einer Bauteilliste zu einer Stiickliste zusammengefasst und sind sowohl fiir die Projektdokumentation als auch die
Beschaffung in Papierform oder in Dateiform nutzbar.
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Drehstrom-Asynchronmotor - Kompaktantrieb 050

-Motorbaugrdfe 050
-Kompakte Bauform

Schneckengetriebegrafie 025 / 030

-Kurze Lieferzeiten

-Frequenzumrichter tauglich

Durch die kompakte Bauweise und die Maglichkeit an jeder Seite befestigt zu werden, hat sich dieser Getriebemotor bereits einen festen Platz
im Maschinenbau gesichert.

Die Motor-/ Getrigbekombination ergibt eine Vielzahl von Antriebsmaglichkeiten. Mit 9 mdglichen Untersetzungen zwischeni=7,5....60 ldsst
sich ein maximales Drehmoment von 14 Nm erreichen.

Schneckengetriebe 025 an einem 4-poligen Drehstrommotor 0,09KW BaugraBe 056

Ubers?Tzung n2 rpm KW=pl Nm=T2 fs
1,5 186,7 0,09 3,8 2,8
10 140,0 0,09 5 24
15 93,3 0,09 1,2 1,6
20 70,0 0,09 9 1,3
25 56,0 0,09 10 1,0
30 46,7 0,09 12,3 1,1
40 35,0 0,09 13 1,0
50 28,0 0,09 14 0,7
60 23,3 0,09 14 0,6

Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom-Asynchronmotor - Kompaktantrieb 050

1
70|

Daten Motor 050
Leistung 0,04 KW
Drehzahl 1350 1/min
Nennstrom 0,23 A
Cos. phi 0,6
Anzugsstrom 2,4\
Kippmoment 2,1 Mmax/ Mn
Trigheitsmoment 0,00008 kgm?
Gewicht 2,2 Kg

Technische Ainderungen vorbehalten




Drehstrom-Asynchronmotoren

Die IEC Normmotoren liefern wir lhnen in den Wirkungsklassen IE 1 und IE2
Alle Motoren sind in verschiedenen Bauformen erhltlich und von 0,09 KW bis 7,5 KW aus Aluminium.

Die Leistungsklassen 11 KW bis 315 KW werden mit einem Graugussgehduse ausgefiihrt und sind ebenfalls in unterschiedlichen Bauformen
lieferbar.

Ob fiir den Antrieb in einer Forderanlage, in einem Hochregallager, in Intralogistikanlagen oder als Antrieb einer Pumpe, eines Kompressors
oder eines Lifters. Unsere Motoren eignen sich fir nahezu jeden Anwendungsbereich.

Die technische Auslegung unserer Motoren entspricht in allen Punkten den Anforderungen der Normen nach IEC und VDE.

Mehr und mehr werden drehzahlgeregelte Antriebe eingesetzt, sodass alle Motoren mit einem Frequenzumrichter betrieben werden konnen
und mindestens die Isolationsklasse F besitzen.

Sowohl die Nachriistung eines Fremdliifters als auch die Nachriistung einer Bremse ist jederzeit mdglich.
Alle Motoren besitzen die Schutzklasse IP55, sowie die 150 Klasse F und haben in allen drei Wicklungen PTC Kaltleiter eingearbeitet.

Die Motoren kdnnen mit einem B3 FuB, B5 Flansch oder mit einem B14 Flansch geliefert werden. Kombinationen der Bauformen B35 und
B34 sind jederzeit mdglich.

Sondermotoren filr lhre spezifischen Anforderungen liefern wir lhnen gerne auf Anfrage.



Drehstrom-Asynchronmotoren - IE 1

Drehstrom-Asynchronmotoren 2-polig
Drehzahl: 3000 Upm

ISO-Klassse: F

Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 /B14 /B34 / B35
Energieeffizienz: IE 1

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- | Anzugs-mo{ Anzugs- | Kippmo-
fyp Lestung | Drehzohl strom grad faktor ment ment sfrom ment
kw 1/min | A % cosPhi | Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn

5561-2 0,09 3000 0,30 62 0,77 0,31 2,1 52 2,

55622 0,12 3000 0,30 64 0,78 0,41 2,1 52 2,

56312 0,18 3000 0,50 66 0,80 0,61 2,2 55 2,3

56322 0,25 3000 0,60 69 0,81 0,96 2,2 55 2,3

ST 0,37 3000 0,90 /1 0,81 1,26 2,2 6,1 29

57122 0,55 3000 1,3 74 0,82 1,88 2,2 6,1 2,9

58022 1] 3000 24 18 0,84 3,72 2,2 7,0 2,9

J
J
J
J
J
J
JS80 11 0,75 3000 1,/ 76 0,83 2,54 2,2 6,1 2,9
J
J
J
J
J
J

59052 1,5 3000 3,2 80 0,84 5,04 2,2 7,0 2,9
59012 2, 3000 4,6 82 0,85 14 2,2 1,0 2,9
510012 3 3000 59 84 0,88 9,95 2,2 1,5 2,9
ST12 M2 4 3000 1] 86 0,88 13,22 2,2 1,5 2,9
S13251-2 |55 3000 10,3 87 0,89 18,11 2,2 1,5 2,9
IS132522 |15 3000 14,0 87 0,89 24,7 2, 1,5 29
KST160M1-2 | 11 3000 20,2 88,6 0,89 36 2, 8,1 2,3

KS160 M2-2 | 15 3000 21,2 90 0,89 49 2,2 8,1 2,3

KS 160 1-2 18,5 3000 33 90,5 0,90 60 2,2 8,1 2,3

KS180 M2 | 22 3000 39 91 0,90 /1 2,0 8,1 2,3

KS200L1-2 | 30 3000 52,3 92 0,90 97 2,0 8,1 2,3

KS20012-2 | 37 3000 64,5 92,5 0,90 119 2,0 8,1 2,3

KS 225 M2-2 | 45 3000 /8 93 0,90 145 2,0 8,1 2,3

KS250 M2 | 55 3000 93,3 93,5 0,91 177 2,0 8,1 2,3

KS 280 52 75 3000 126 94 0,92 242 2,0 8,1 2,3

KS280M-2 | 90 3000 120 94,4 0,92 290 2,0 8,1 2,3

KS 31552 110 3000 185 94,5 0,91 353 1,8 1,1 2,

KS315M2 | 132 3000 221 95 0,91 424 1,8 1,1 2,2

KS315L1-2 | 160 3000 264 95,1 0,92 514 1,8 1,1 2,

KS31512-2 | 200 3000 330 95,2 0,92 642 1,8 1,1 2,

KS355 M2 | 250 3000 413 95,2 0,92 801 1,8 1,1 2,

KS3551-22 | 315 3000 520 95,2 0,92 1009 1,8 1,1 2,2

Technische Anderungen vorbehalten



Drehstrom-Asynchronmotoren - IE 1

Drehstrom-Asynchronmotoren 4-polig
Drehzahl: 1500 Upm

1SO-Klassse: F
Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 / B14 /B34 / B35
Energieeffizienz: IE 1

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- | Anzugs-mo-| Anzugs- | Kippmo-
Tip Leistung | Drehzohl sfrom grad Q faktor g ment men’rg s’rromg m[;?]’r
Kw 1/min | A % cos Phi Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn
155624 0,09 1500 0,30 58 0,70 0,64 2,0 4,0 2,2
1S631-4 0,12 1500 0,40 59 0,72 0,84 2,1 44 2,3
1S6324 0,18 1500 0,60 62 0,73 1,26 2,1 44 2,3
S711-4 0,25 1500 0,70 67 0,74 1,73 2,1 5,2 2,3
IS7124 0,37 1500 1,0 70 0,75 2,56 2,1 5,2 2,3
JS801-4 0,55 1500 1,5 72 0,75 3,75 2,3 5,2 2,3
1580 2-4 0,75 1500 1,9 74 0,77 5,11 2,3 53 2,3
159054 1,1 1500 2, 17 0,78 75 2,3 55 2,3
1S90 14 1,5 1500 3,5 79 0,79 10,23 2,3 5,7 2,3
S100L1-4 |22 1500 4,7 82 0,82 14,8 2,3 5,8 2,3
S110124 |3 1500 6,3 83 0,83 20,18 2,3 6,0 2,3
IS112 M4 4 1500 8,2 85 0,83 26,53 2,3 6,5 2,3
1513254 55 1500 10,9 87 0,84 36,48 2,3 6,8 2,3
1S132 M4 75 1500 145 88 0,85 49,74 2,3 6,9 2,3
KS 160 M1-4 | 11 1500 214 88,6 0,84 71,0 2,2 8,9 2,3
KS 160 [-4 15 1500 28,5 90,1 0,84 97,0 2,2 8,9 2,3
KS 180 M-4 18,5 1500 34,5 90,4 0,85 120 2, 79 2,3
KS 180 L-4 22 1500 40,8 90,7 0,86 143 2,2 19 2,3
KS200L1-4 | 30 1500 55,1 91,6 0,86 195 2, 19 2,3
KS 225 S-4 37 1500 65,9 92,6 0,88 240 2,2 19 2,3
KS225 M4 | 45 1500 78,4 93,0 0,89 291 2,2 19 2,3
KS250 M-4 | 55 1500 95,4 93,5 0,89 355 2, 19 2,3
KS 280 S-4 75 1500 129 94,1 0,89 486 2,2 19 2,3
KS280 M4 | 90 1500 155 94,3 0,89 583 2,2 1,9 2,3
KS 315 S-4 110 1500 151,2 94,6 0,89 710 2,1 1,6 2,2
KS 315 M-4 132 1500 226 94,9 0,89 852 2,1 1,6 2,2
KS315L1-4 | 160 1500 273 95,3 0,89 1032 2,1 1,6 2,2
KS31512-4 | 200 1500 340 95,3 0,89 1291 2,1 1,6 2,2
KS 355 M-2-4 | 250 1500 430 95,3 0,89 1608 2,1 1,6 2,2
KS 355 1-2-4 | 315 1500 535 95,3 0,89 2026 2,1 1,6 2,2

Technische Anderungen vorbehalten




Drehstrom-Asynchronmotoren - IE 1

Drehstrom-Asynchronmotoren 6-polig
Drehzahl: 900 Upm

ISO-Klassse: F

Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 /B14 /B34 / B35
Energieeffizienz: IE 1

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- [ Nennmo- | Anzugsmo{ Anzugs- | Kippmo-
fyp Lestung | Drehzabl strom grad faktor ment ment strom ment
KW 1/min | A % cosPhi [ Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn

ST126 0,25 900 0,90 60 0,68 2,65 19 4,0 2,0

58026 0,37 900 1,3 63 0,70 3,93 1,9 4,7 2,0

58026 0,55 900 1,/ 66 0,72 5,84 19 4,7 2,]

59056 0,75 900 2,1 /0 0,72 1,87 2,0 55 2,]

S100L6 1,5 900 3,7 78 0,76 1524 | 20 55 2,]

J
J
J
J
IS90L6 1,1 900 3,0 73 0,73 115 |20 55 2,]
J
J
J
J
J

ST12 M6 2,2 900 5,2 80 0,76 22,35 2,1 6,5 2,1
513256 3 900 6,8 82 0,77 29,84 2,] 6,5 2,]
S132M16 |4 900 9,0 83 0,77 39,79 2,] 6,5 2,]
ST32M26 |55 900 11,0 85 0,78 54,71 2,] 6,5 2,]
IST60M6 |75 900 16,2 86,5 0,78 74 2,0 6,9 2,1

KS 160 L-6 11 900 23,2 87,9 0,78 108 2,0 6,9 2,]

KS 180 L-6 15 900 24,0 89,0 0,81 148 2,0 1,5 2,]

KS2001-1-6 | 18,5 900 294 89,7 0,81 182 2,] 1,5 2,]

KS2001-2-6 | 22 900 34,0 90,3 0,83 217 2,] 1,5 2,]

KS225M6 | 30 900 45,0 91,5 0,84 292 2,0 1,5 2,1

KS250M-6 | 37 900 53,8 92,3 0,86 361 2,] 1,5 2,]

KS28056 | 45 900 65,3 92,6 0,86 439 2,] 1,5 2,0

KS280 M6 | 55 900 79,3 93,0 0,86 536 2,] 1,5 2,0

KS 31556 75 900 105,6 93,8 0,88 121 2,0 1,5 2,0

KS315M6 | 90 900 1256 | 945 0,88 873 2,0 1,3 2,0

KS315L1-6 | 110 900 1528 | 94,4 0,88 1066 2,0 1,3 2,0

KS3151-26 | 132 900 1848 | 947 0,88 1280 2,0 13 2,0

KS 355 M-1-6 | 160 900 2216 | 949 0,88 1543 1,9 1.3 2,0

KS 355 M-2-6 | 200 900 278,8 94,9 0,88 1929 1,9 13 2,0

KS355L-2-6 | 250 900 3456 | 949 0,88 2412 19 1,3 2,0

KS 400 M-1-6 | 315 900 4368 | 95,8 0,88 3039 14 6,1 2,9
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Drehstrom-Asynchronmotoren 8-polig
Drehzahl: 750 Upm

IS0-Klassse: F

Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 / B14 /B34 / B35
Energieeffizienz: IE 1

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- [ Anzugsmo{ Anzugs- | Kippmo-
Typ Lestung | Drehzoh sfrom grad faktor ment ment strom ment
KW 1/min | A % cosPhi | Nm Ma/Mn | la/In Mmax,/Mn

58018 0,18 750 0,8 52 0,61 2,49 1,8 3,3 19

58028 0,25 750 1,1 55 0,61 3,46 1,8 3,3 19

59058 0,37 750 1,4 63 0,61 512 1,8 4,0 19

J
J
J
IS9018 0,55 750 2,0 64 0,61 1,61 1,8 4,0 2,0
J
J
J
J

S100L18 | 0,75 750 2,2 12 0,67 10,23 1,8 4,0 2,0
ST10128 | 1,1 /50 3,1 74 0,69 15,00 1,8 50 2,0
ST12 M8 1,5 750 4,1 16 0,69 20,46 1,8 50 2,0
513258 2,2 750 5,6 19 0,72 29,59 1,8 6,0 2,0
IS 132 M8 3 750 1.3 80 0,74 40,35 1,8 6,0 2,0
KST60 M1-8 | 4 /50 9,7 81,7 0,73 53 19 6,9 2,0

KST160 M2-8 | 5,5 750 12,9 83,4 0,74 /3 2,0 6,9 2,0

KS160L28 | 7,5 750 16,9 85,5 0,75 99 2,0 6,9 2,0

KS 180 L-8 11 750 24,0 87 0,76 144 2,0 6,8 2,0

KS 200 L-8 15 750 32,2 88,4 0,76 196 2,0 6,8 2,0

KS 225 S-8 18,5 750 39,4 89,4 0,79 242 19 6,8 2,0

KS225M8 | 22 750 44,8 90 0,79 288 19 6,8 2,0

KS250 M8 | 30 750 60 91,1 0,8 392 19 6,8 2,0

KS 280 S8 37 750 72,8 91,7 0,8 484 1,9 6,8 2,0

KS280 M-8 | 45 750 88 92,2 0,82 589 19 6,8 2,0

KS31558 | 55 750 105 93 0,82 15 1,8 6,8 2,0

KS3I5M8 | 75 750 141 93,8 0,83 974 1,8 6,8 2,0

KS315L1-8 | 90 750 167 94 0,85 1169 1,8 6,8 2,0

KS315L-28 | 110 750 198 94,3 0,86 1429 1,8 6,8 2,0

KS 355 M-1-8 | 132 750 234 94,7 0,87 1704 1,8 6,6 2,0

KS 355 M-28 | 160 750 280 95 0,87 2065 1,8 6,6 2,0

KS 3551-28 | 200 750 350 95 0,81 2581 1,8 6,6 2,0

KS 400 M-1-8 | 250 750 469 95 0,81 3205 1,2 6,6 2,0

KS 400 M-2-8 | 280 750 525 95 0,85 3589 1,2 6,6 34

KS400L1-8 | 315 750 563 95 0,85 4038 1,2 6,6 3.4
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B3

B5

Type: JS.. B3, B35, B34

Type: JF.. B5, B14A, B14B
Motor- B5
type | A | AB |AC|AD| B |[BB| C|D| DH E[F| G| H]K KK LIM|N|JP]|S|T
JS56 90 [ 115]110|100| 71 | 88 | 36| 9 | M4X12 (20| 3| 7,2 | 56 | 5,8|1-M20X1,5| 199|100| 80 |120| 7| 3
JS63 100| 135)130|111| 80 [100| 40|11| M4X12 23| 4| 85 | 63 | 7 |1-M20X1,5| 217 115| 95 [ 140 (10| 3
JS71 112|150 |145|118| 90 [110| 45|14 M5X12 | 30| 5| 11 | 71 | 7 |1-M20X1,5| 245] 130 (110|160 |10( 3,5
JS80 125| 165|175|134|100(125| 50 | 19| M6X16 | 40| 6 | 15,5| 80 | 10 | 1-M25X1,5| 287 ] 165 [130] 200 |12| 3,5
JS90S |140( 180 |195|140(100|125| 56 (24| M8X19 | 50| 8 | 20 | 90 | 10 |1-M25X1,5| 315] 165|130| 200|12] 3,5
JSO0L |140( 180 [195|140( 125|150 56 (24| M8X19 | 50| 8 | 20 | 90 | 10 |1-M25X1,5| 340 165)130| 200|12] 3,5
JS100L | 160 205 [215|160(140(172]| 63 |28|M10X22| 60| 8 | 24 |100| 12 |1-M32X1,5| 385]215|180| 250 |15| 4
JS112M|190| 230 |240(178|140|181| 70 (28(M10X22| 60| 8 | 24 | 112 12 |2-M32X1,5(400]) 215|180 250 |15( 4
JS132S |216| 270 |275(206| 140| 186]| 89| 38(M12X28| 80| 10| 33 | 132 12 |2-M32X1,5(483] 265|230 300 |15| 4
JS132M|216| 270 |275(206| 178|224 89|38(M12X28| 80| 10| 33 | 132 12 |2-M32X1,5( 510 265|230 300 | 15| 4
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Motor- B14A B14B
type AC|AD|D DH E|F G KK L M N P S T M N P S T
lJF56 110] 100] 9|M4X12 201 3| 7,2 |1-M20X1,5 | 199] 65| 50| 80|M5 2,5 85| 70| 105|M6 2,5
UFe3 | 130] 111 11|max12 | 23] 4 | 85 [1-m20x1,5 | 217] 75| eo| so|ms | 2.5] 100] so| 120|ms | 2,5
JF71 145] 118] 14|M5X12 30| 5 11 |1-M20X1,5 | 245] 85| 70| 105|M6 2,51 115] 95| 140|M8 3
lJJF80 175| 134| 19|M6X16 40| 6 | 15,5 |1-M25X1,5 | 287] 100| 80| 120|M6 3 | 130] 110] 160|M8 3.5
JJF90S 195| 140| 24|M8X19 50| 8 20 |1-M25X1,5 | 315) 115| 95| 140|M8 3 | 130] 110] 160|M8 3.5
JFOO0L 195| 140| 24|M8X19 50| 8 20 [1-M25X1,5 | 340) 115| 95| 140|M8 3 | 130] 110] 160|M8 3,5
UF1ooL | 215 160] 28|m10x22 | 60| 8 | 24 [1-m32x1.5 | 385] 130] 110 160|m8 | 3.5 ] 165] 130] 200|M10 | 3.5
JF112M | 240| 178| 28|M10X22 | 60| 8 | 24 |2-M32X1,5 | 4004 130| 110| 160|M8 3,5 165] 130| 200|M10 | 3,5
JJF132S | 275| 206| 38|M12X28 | 80| 10| 33 |2-M32X1,5 | 483] 165| 130| 200|{M10 | 3,5 215| 180| 250|M12| 4
JJF132M | 275| 206| 38|M12X28 | 80| 10| 33 |2-M32X1,5 | 510 165]| 130| 200{M10 | 3,5 215| 180| 250|M12| 4
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Anbaumale, mm
PN Type A B C H|K D E F G GD ED DH | AA|AB| AC | BB | HA| HD L LD LL CA|HB| KA | KB | KC
DIN 2P | 48P | 2P |4.8P) 2P 4- 2P |4-8P| 2P |4-8P] 2P |4-8P 2P | 48P | 2P |48P] 2P (48P
Motor- 8P
é
1 615 T4
Ksiﬁﬂi FF300 25-12 108 | 160 | 15 406 110 12 a a o0 M1G| 65 | 320 SJUE 2 | 420 ~ 156 66 |3IT1| 172 1ﬁ\2ﬂ
L A350 254 a4 670 3as 285
1 700
KS‘Wi FF300 2?9& 121|180 15 4Bk6 10 14 425 9 a0 MIG| 70 | 355 331'.;'i 22 | 455 n 30 IR RS R 132E
L] aso 279 249 740 360
FF:
KS200 L 350 38 305] 133 200 19 S5mEG 110 16 49 10 a0 M20| 70 |305]| 420|369 25 | 505 770 296 427 92 | 449 210 | 230 | M43
A400
- - - - 1 - -
KS225 i FFA00 356& 149 | 225 | 19 =t GOMG = 140 == 18| 49 | 53 | 0] 11 | 9D |110| M20| 75 | 435 Amﬁ 28 | 560 515 320 p—1q 458 | 95 | 505] 210 230£
M A4S0 mn 55mi 110 16 a3 820 | 845 | 290 428 87
KS250 M Frs0e 406 | 349 | 168 | 250 | 24 | B0mE| 65mE 140 18 SBlsi1nn 110 M20| 80 | 490]| 510 | 445| 30 | 615 a10 M7 497 90 | 560 238 | 268 | 418
AS50
S| Frso0 368 i 485 285 515 at0
KS280 — 45T p——{ 190 | 280 | 24 | 65mB| T5mE 140 18| 20| 58 |675] 11 12 110 M20| 85 | 550| 580 f—{ 35 | 680 55 107 | 620 | 238 | 268 j—1
M| Asso 419 536 1035 530 505
s 406 570 1160| 1270 a7 612 | 642 578
KS315 ™ FF600 508|457 | 216 | 35| 28 |65mG| 80mG | 140|170 18| 2| SB L T1 | 11 14 | 110) 140 | M20 | 120 ] 635 645 45 | 845 1M7] 726] 310 352
—{ ABGD S 680 1190] 1300 | 437 427 | 647 | 677 653
L 508
M 560 424 T45
KS355 _L FFT40 510? 254 | 355| 28 | 7T5mG|100m&] 1401 210 20| 28 | 675] 100) 12 ] 14 | 130|200 | M24 | 120]| 730| 710| 750 | 52 | 1010] 1500] 1570 Ty o5 119] 900| 370 | 420 | 750
0. 2
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L
| Anbaumale, mm
Motor- [PNtypel M| N | P [LA] sA | T D - = GA [Ac|HB]AD L
e
wp DIN i6 o 2P |4-8P 2P |4-8P 2P|4-8P 2P |4-3|= 2P |4.8P
m| Fr3oo 615
KF160 — 300| 250 | 350 | 18| 4x 19| 5 426 110 12 45 314 | 228 255
L| A350 670
m| FF300 —
KF180 — 300| 250 | 350 | 20| 4x 19| 5 48K6 110 14 515 | 352|254 ] 280
L| A350 740
KF200 L | A400 | 350|300 |400|22|4x19]| 5 55m6 110 16 59 395|283|305| 770
s | FFaoo - : - - - - | 820
KF226 — 400 | 350 | 450 [ 22| 8x 19| 5 60m6 140 18 64 268 | 335
M| A450 55m6 110 16 59 470 815 | 845
KF250 M| A550 | 500| 450|550 | 24| 8x19| 5 |60m6 | 65m6 140 18 64 | 690 [480|325[370| 910
s | FF500 985
KF280 — 500| 450 | 550 | 24| 8x 19| 5 |65m6 | 75m6 140 18| 20 | 69 | 79,5 | 547 | 360 | 400
M| Ass0 1035
s | FFe00 1185] 1215
KF3156 M| AG60 | 600|550 |660|25|68x24| 6 |65m6 | 80m6 | 140 | 170 | 18| 22 69 85 | 620| 430|530
— 1205] 1325
L
M| FF740
KF355 — 740|680 | 800 | 25| 8x 24| 6 |75m6|100m6| 140 | 210 [ 20| 25 | 79,5| 106 | 710|490 655 | 1500 1570
L

Technische Anderungen vorbehalten




Drehstrom-Asynchronmotoren - IE 1

Al
i 1 ]
—t -
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A mm
Motortype | A | B ] C | H | K E F GA | AA | AB | AC | BB |HA| AD L e | M ] N | P JLA] s
76 | 48P | 2 [4eP| 2p |4er| 2 [4%F 2P |48P| om 6 o
0] 210 274 815 | Fraoo
Ks160 — 254 = 108 | 160 | 15|  42k6 110 12 45 | 65 | 320 | 314 ——] 22| 255 300 | 250 | 350 | 18| ax19
L 254 318 670 A3S0
M 241 316 700 FF300
Kks180 — 270 |22 1 421 | 180 | 15|  4ske 110 14 515 | 70 | 355 | 352 [ o> 25| 280 300 | 250 | 350 | 20| axte
L 279 356 740 A360
KS200 L| 318 | 305 133 | 200 | 19 55m6 110 16 59 70 | 395 | 395 | 375 | 28| 305 770 FF350 350 | 300 | 400 | 22| 4x19
Ad00
ks225 —] 356 220 | 149 | 225 | 19 |——] soms |——| 140 ——] 18 | 50 | 6a | 75 | 435 | 470 |27 31 [ 335 |} 220 f FF400 | oo | 350 | aso | 22| exto
M an 55ms 110 16 400 815 | 845 | Ads0
KS250 M| 406 | 349 | 168 | 250 | 24 | 60m6 | 65mE 140 18 64 69 B0 | 490 | 480 | 450 | 33| 370 910 FrGon 500 | 450 | 550 | 24| 8x19
ABS0
s 368 435 985 FF500
Ks280 —] 457 [ 20| 190 | 280 | 24 | 65ms | 75me | 140 | 18 | 20 | 69 |79,5| 85 | 550 | 547 |-=| 38| 400 500 | 450 | 550 | 24| ax19
M 419 536 1035 | asso
s 406 570 1185] 1215
KS315 M| 508 | 457 | 216 | 315 | 28 | 65m6 | B0m& | 140 | 170 | 18 22 69 85 120 | 635 | 620 48 | 530 FF600 600 | 550 | 660 | 25| 8x24
— SAE! 680 1295|1325 AG60
L 508
M 560
KS3556 T 610 W 254 | 355 | 28 | 765m6 | 100m6| 140 | 210 | 20 26 | 795|106 | 116 | 730 | 710 | 760 | 57 | 655 | 1500| 1570| FF740 T40 | 680 | 8OO | 25| 8x24
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Typ/Type KS BaugroRe / Size / hauteur d’axe 400 B3
Anbaumafe, mm
A B [+ H K D E F G GD AA|AB| AC| BE | HA| HD L LD
| Motor-type 4-8P 4-8P 4-8P 48P 4-8P 48P 48P
M B30
KS400 — 686 p—y{ 280 | 400 35 110mé6 210 28 100 16 120 | BOG| BS6 | 1090| 45 | 1010 1920 435
L 710
B35
mm
A B c H L4 D E F G GD AA|AB| AC| BB | HA| HD L Lo LA LB M N P s
Motor-type 4-8P 4-8P 4-8P 4-8P 4-8P 4-8P 4-8P
M B30
KS400 _L 686 7—10 280 | 400 | 35 110mé& 210 28 100 16 120 | BOG| 856 | 1090] 45 | 1010 1920 435 25 1710 | 940 | 880 1000 28
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Drehstrom-Asynchronmotoren 2-polig
Drehzahl: 3000 Upm

1SO-Klassse: F

Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 /B14 /B34 / B35
Energie Effizienz: IE 2 | IEC60034-30:2008-EC60034-2-1-2007

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- | Anzugs-mo- Anzugs- | Kippmo-
Tip Lestung | Drehzoh sfrom grad g faktor Q ment men’rg s’rromg mzﬁ’r
kw 1/min | A % cos Phi Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn
158012 0,75 3000 1,7 17,6 0,83 2,49 2,5 53 3,0
158022 1,1 3000 2,4 19,7 0,84 3,65 3,2 7,0 3,8
159052 1,5 3000 3,1 81,6 0,84 4,96 2, 7,1 3,5
1S90 L2 2,2 3000 45 83,3 0,85 1,27 2,4 6,9 3,0
JS100 -2 3 3000 5,9 84,9 0,87 991 3,2 8,0 4,0
IST12 M2 4 3000 1,6 85,9 0,88 13,11 2,5 75 3,0
132512 |55 3000 10,6 87,1 0,86 17,88 2,1 75 3,5
5132522 |75 3000 13,9 88,4 0,88 24,36 2,4 75 3,3
KST60 M-1-2 | 11 3000 19,9 90,9 0,88 35,70 2,5 7,8 3,0
KST60 M22 | 15 3000 26,9 90,8 0,89 48,90 2,3 7,1 2,
KS 160 1-2 18,5 3000 32,6 91,6 0,90 60,16 2, 8,1 2,9
KS180M-2 | 22 3000 37,4 92,1 0,92 71,14 2,6 8,0 3,2
KS200L-1-2 | 30 3000 51,8 92,0 0,90 96,44 2,3 1,2 3,0
KS200 22 | 37 3000 64,0 92,5 0,90 119,28 | 2.4 8,0 4,0
KS 225 52 45 3000 81,3 93,7 0,90 144,60 | 2,2 8,0 3,4
KS250 M2 | 55 3000 93,4 94,1 0,90 176,60 | 2,2 7,6 3,0
KS 280 S-2 75 3000 130,1 94,4 0,91 240,30 | 2,4 8,3 3,5
KS280 M2 | 90 3000 152,8 94,7 0,91 288,60 | 2,2 6,9 2,8
KS 31552 110 3000 190,8 94,8 0,91 352,70 | 2,0 6,/ 3,2
KS 315 M2 132 3000 2178 95,3 0,92 423,30 | 24 75 3,6
KS315L1-2 | 160 3000 261,7 95,5 0,92 513,80 | 2,0 6,3 3,0
KS 315122 | 200 3000 335,3 95,5 0,92 641,20 | 2,6 7,6 3,/
KS355M-2 | 250 3000 404,2 95,4 0,94 801,10 | 1,7 6,1 2,
KS 355 1-2 315 3000 507,2 95,8 0,94 10096 | 1,7 5,8 2,6
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Drehstrom-Asynchronmotoren 4-polig
Drehzahl: 1500 Upm

1SO-Klassse: F
Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 /B14 /B34 / B35
Energie Effizienz: IE 2 | IEC60034-30:2008-EC60034-2-1-2007

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- | Anzugs-mo-| Anzugs- | Kippmo-
Tip Leistung | Drehzohl sfrom grad Q faktor g ment men’rg s’rromg m[;?]’r
kW 1/min | A % cos Phi Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn
158024 0,75 1500 18 79,8 0,76 5,12 2,4 5,0 2,9
159054 1,1 1500 2,5 81,6 0,77 7,30 3,0 6,0 3,5
1S90 14 1,5 1500 3,4 82,9 0,77 991 3,2 6,8 3,5
S100L-1-4 | 22 1500 4,6 84,5 0,81 14,60 3,0 7,0 3,5
S10L24 |3 1500 6,1 85,5 0,82 19,9 2,5 7,0 3,3
IS112 M4 4 1500 8,1 86,7 0,82 26,40 3,5 7,6 4,0
1513254 55 1500 10,9 87,8 0,83 36,10 2,2 6,4 2,8
1S132 M4 75 1500 145 88,7 0,84 49,20 2,4 7,0 3,0
KS 160 M-1-4 | 11 1500 21,1 90,9 0,83 71,30 2,4 8,2 3,1
KS 160 L-4 15 1500 28,1 91,1 0,85 97,40 2,2 7,1 2,5
KS 180 M-4 18,5 1500 34,7 92,1 0,85 11990 | 272 19 29
KS 180 L4 22 1500 39,8 92,4 0,85 142,70 | 2,2 8,3 2,9
KS 200 L-4 30 1500 54,8 92,7 0,85 19390 |23 7,2 3,0
KS 225 S-4 37 1500 65,1 93,2 0,88 238,20 | 2,4 75 3,0
KS225 M4 | 45 1500 83,2 93,6 0,88 28990 | 2,5 1.4 3,1
KS250 M4 | 55 1500 97,1 94,1 0,88 354,20 | 2,3 6,9 2,8
KS 280 S-4 75 1500 130,5 94,5 0,88 48180 |24 7,2 3,1
KS280 M4 | 90 1500 156,8 94,8 0,88 578,20 | 2,3 6,9 3,0
KS 31554 110 1500 185,0 94,8 0,91 706,30 | 2,2 6,7 29
KS 315 M-4 132 1500 221,8 95,0 0,90 848,00 |24 /4 2,9
KS3T5L1-4 | 160 1500 265,2 95,5 0,91 1027,50 | 2,3 6,/ 2,8
KS 3151244 | 200 1500 328,8 95,5 0,92 1285,10 | 2,2 6,2 2,6
KS 355 M-2-4 | 250 1500 407,0 95,3 0,93 1603,90 | 2,1 5,7 2,5
KS 355 1-2-4 | 315 1500 513,2 95,7 0,93 2020,30 | 2,4 7,2 2,6
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Drehstrom-Asynchronmotoren 6-polig
Drehzahl: 900 Upm

ISO-Klassse: F
Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 /B14 /B34 / B35
Energie Effizienz: IE 2 | IEC60034-30:2008-EC60034-2-1-2007

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- | Anzugsmo-| Anzugs- | Kippmo-
Typ Lestung - { Drehzobl sfrom grad g faktor g ment mentg stromg mZ?lt
kw 1/min | A % cosPhi | Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn
1S90 56 0,75 900 1,9 75,1 0,72 1,67 2,2 45 2,4
1S90 16 1,1 900 2,8 76,1 0,72 11,10 2,4 45 2,6
JS100 L6 15 900 3,6 80,0 0,75 15,20 18 42 2,2
IST12 M6 2,2 900 5,1 81,9 0,76 21,90 2,3 45 2,8
1S13256 3 900 6,8 83,4 0,76 29,70 18 45 2,4
S132M1-6 | 4 900 8,9 84,8 0,76 39,60 2.3 5,0 2,
IS132M-2-6 | 5,5 900 12,0 86,2 0,77 54,40 1,9 5,5 2,8
1S 160 M-6 71,5 900 15,3 89,0 0,80 73,80 2,2 6,7 3,0
KST60 M-1-6 | 11 900 22,3 89,3 0,80 108,20 | 2,1 6,7 2,5
KS 180 L6 15 900 29,3 90,6 0,82 146,10 | 2,1 7,0 2,6
KS200L-1-6 | 18,5 900 35,8 91,4 0,82 17950 | 25 15 3,1
KS200L-2-6 | 22 900 42,2 91,2 0,83 21380 | 24 1,2 2,9
KS225M-6 | 30 900 59,0 92,1 0,83 291,00 |23 1,2 2,7
KS250 M6 | 37 900 67,8 92,8 0,85 358,60 | 24 1,5 3,0
KS 280 S-6 45 900 81,4 93,3 0,85 43410 |22 1,0 3,1
KS280 M6 | 55 900 100,8 80,6 0,85 530,20 | 2,1 1.3 3,1
KS 315 6 75 900 1346 94,2 0,85 722,80 |23 6,7 2,9
KS315M-6 | 90 900 160,3 94,6 0,86 867,30 | 24 6,8 2,9
KS315L16 | 110 900 194,6 94,6 0,86 1061,20 | 2,2 6,2 2.5
KS3151:26 | 132 900 230,8 95,2 0,87 1271,60 | 2,5 7,1 2,8
KS 355 M-1-6 | 160 900 2691 94,8 0,91 1543,50 | 2,0 6,5 2,6
KS 355 M-2-6 | 200 900 331,5 95,2 0,91 192990 [ 1,9 6,3 2,5
KS 355 -6 250 900 414,2 95,3 0,91 2415,30 | 1,7 5,6 2,2
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Typ: JS
Baugrof

Typ: JS
Baugrof

Typ: JS
Baugrof

Typ: JS
Baugrof

Typ: JS
Baugrof

Typ: JS
Baugrof

Typ: JS
Baugrof
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Typ: JSIJF
HS/HF
Baugrohie: 56 - 355
Motor-
A B c D DH EIF G H K | AB AC AD BB
type
26 115 110 100
J356 an 71 3R '] 20 3 T2 Lt ER AR
8 111 13 36
Max12
2-G 135 130 111
JS63 100 20 A0 " 23 1 25 63 100
8 123 120 102
T
2-b 180 145 14
J371 112 90 45 14 MIx12 30 o] " 71 110
a 128 136 104
2-6 1€5 175 134
J380 125 50 19 Moz 16 40 Li] 15,5 an
8 1657 155 124
1nn 125
26 1E0 185 140
J3905 i0
8 173 175 137
140 56 24 Ma3x19 50 20 a0
2-6 180 195 140
J390L 125 150
d 143 1fh 13F
o
26 205 215 160
J3100L 160 63 100 172
8 166 155 151
28 M10x22 a/1] 24
2-6 230 240 170 104
JS112M 140 140 in 112
8 247 2159 169 180
12
2-6 270 275
J51328 1886
8 282 258
216 89 38 M12x28 | 80 10 i3 132 206
26 210 2fH
J3132M 178 224
a 2E2 258
HS160M 2-8 210 260
254 108 42 12 ar 160 314 34 251
11S160L 2-0 254 04
M1R%3A 145
HS160M 28 241 110 31
279 1 43 14 | 42,5 | 180 349 355 267
HS180L 2-8 279 349
HS2001 2R ] 3R an&s 113 AR 1F A9 200 1R.5 arA a7 Pl L] 3R
HS 2205 2-4 246 et ] 140 18 =3 A6
2 ELT 149 ER 110 16 A0 225 18,5 4731 L6 222
HS225M 3N 353
4
sl % |
2
HS250M 406 249 168 1€ 250 484 485 368 445
£-8
G5 F8
2
HS2808 4 368 140 24 485
7a 20 | 67,5
8 457 180 280 542 47 387
2 65 1€ Eg
220N A41G EIR
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Typ: JF
Baugrofie: 56 - 132 B 1 4A
- L -
—AG—=
-
i 4
EQRE
z} . Q
IR = BEE b
1 |
L 4
F - iLD -
o 1 - LB -
] !
2
N G
|
Motor-
type ac |an | aGc | D DH E|es]len]| F| 6 | Ga| HD KK L |w|w]| w m | n]|p|s T
JF56 28| 13| o | 88 |9 2o|w]z2]3]72]1nw2]1s2s 199 179 | 63 | &8 65 | s0 | =0
Max12 M5
JFB3 28| 120 | 102 1" 23] 18]35 4 85 | 125 162 | 1-m2a0x15 | 217 | 194 | 725 75 60 | 90 25
JFT1 248 | 136 109 - 14 M5X12 30 25 125 5 1" 16 177 245 | 215 | BOS 85 70 105
101 101
26 | 158 | 129 208 200 | 250 | 75 M6
JFBO 19 | mex16 | 40 | 30 6 | 155 215 100 | 8o | 120
8 | 155 | 124 2015 207 | 247 | 70
2-6 140 2215 325 | 2715 a5
JFO0S  fr— 1-M25X15 3
8 137 2245 310 | 260 86
175 24 MEX 19 50 40 20 Fr 115 95 140
26 140 275 350 | 300 | 95
JFOOL 109 5 109
8 137 2245 235 | 285 | a6
8 M8
26 | 198 | 156 255 308 | 338 | sas
JF100L 1-M32X1.5
8 185 | 151 2485 383 | 323 84
28 | miox22 | eo | s0 22 | A 130 | 110 | 160
28 166 27155 447 | 387
JFiim — 219 92
8 169 2785 401 | 341
35
26
JF1325  [rm— 1175 2-M32X15 | 475 | 385 nrs
a8
258 | 188 38 | mi2xas 80 65 | 75| 10 3 41 317 100 165 130 | 200 | mi0
26 513 | 433
JF132M 8_
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Typ: JF
BaugroBe: 56 - 132 B 1 4B
- L -
g ||y
- -
KK
-
1 S "
i i
' |
E .-E
21 EQC 2
a Q e - t
S
1 |
o (—
- LD -l
F - LB -
DH
Motor-
type AC AD AG D DH E EB | ED F G GA HD KK L LB LD LL M N P ] T
JS56 28 13 96 B6 9 —— 20 16 2 3 72 10,2 1525 109 179 B3 B6 85 To 105 MG 25
X1
Js63 28 | 120 | 102 1" 23| |35 a] 85 |125]| 162 | 1-m20x15 | 217 | 104 | 725 wol so | 120 | w6
3
JST1 28 | 136 108 14 M5X12 a0 | 25 | 25 ] i 16 179 245 | 215 | 805 15 95 140
101 1m
26 | 158 | 129 209 200 250 | 75
Jsan 19 | mex16 | 40 | 30 6|15 ns
8 | 155 | 124 204 287 | 247 | 78
28 140 2275 325 | 215 a5 M8
JSO0S  fr— 130 10 160
8 137 2245 1-M25X1,5 | 310 | 260 86
175 24 | max19 | s0 | 40 2 | 2
26 140 2215 350 | 200 | 95
JSODL  r— 109 5 109 35
8 137 2245 335 | 285 B6
8
26 | 198 | 156 266 308 | 338 | sas
JS100L
8 | 195 | 151 251 | 1-m3amx15 | 383 | 323 | e4
28 | M10X22 | 60 50 24 n 165 130 200 M10
2-8 168 2755 447 | 387
JST2M p—t 210 92
8 168 2785 4m M
26
JS132S [t 17,5 2-M32x1,5 | 475 | 395 175
8
258 | 188 38 [ mM12x28 | 80 | 65 75 | 10 33 41 317 100 215 180 250 M12 4
26
JS13M s 513 | 433
8
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Drehstrom-Asynchronmotoren 2-polig

Drehzahl: 3000 Upm

ISO-Klassse: F

Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 / B14 /B34 / B35

Energie Effizienz: IE 2 | IEC60034-30:2008-EC60034-2-1-2007

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- | Anzugs-mo{ Anzugs- | Kippmo-
fyp Lestung - { Drehzohl sfrom grad faktor ment ment sfrom ment
kw 1/min | A % cosPhi | Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn

IS 80 A2 0,75 3000 1,79 80,7 0,75 2,51 2,] 6,0 2,8

J580B-2 1] 3000 2,43 82,7 0,79 3,69 2,] 6,7 29

159052 1,5 3000 3,06 84,2 0,84 5,02 2,3 6,1 2,]

IS901-2 2,2 3000 4,40 85,9 0,84 /,38 2,6 /1,0 2,

JS100 -2 3 3000 5,59 87,1 0,89 1005 |25 1,6 2,8

ISTI2ZM2 | 4 3000 1,36 88,1 0,89 13,13 |25 /.8 2,

ISTI3251-2 | 5,5 3000 10,0 89,2 0,89 1808 |24 /8 29

IS132522 |15 3000 13,65 90,1 0,88 24,61 2, 1,9 28

KST60M-1-2 | 11 3000 19,34 91,2 0,90 35,97 2, 19 3,0

KST160M2-2 | 15 3000 25,89 91,9 0,91 49,09 2,3 19 3,0

KS 160 1-2 18,5 3000 31,41 92,4 0,92 60,46 | 24 8,0 29

KS180M-2 | 22 3000 38,49 | 927 0,89 /1,70 |23 1,5 2,8

KS200L-1-2 | 30 3000 51,8 93,3 0,88 97,94 2,4 6,/ 2,

!

KS200L-2-2 | 37 3000 63,33 | 93,/ 0,90 120,59 |23 6,3 2,]

KS225M2 | 45 3000 718,52 | 94,0 0,88 146,66 | 2,3 6,9 2,8

KS250 M2 | 55 3000 9567 | 943 0,88 178,64 | 23 8,0 2,]

KS 280 52 75 3000 124,26 | 94,7 0,92 243,60 | 2,2 8,0 2,1

KS280 M2 | 90 3000 148,64 | 95,0 0,92 292,33 | 22 1,1 2,6

KS 31552 110 3000 185,31 | 95,2 0,90 357,29 |20 1] 2,3

KS315M2 | 132 3000 21947 | 954 0,91 428,74 | 2,0 1,6 2,3

KS315L1-2 | 160 3000 267,86 | 95,6 0,90 518,81 | 2,0 /.8 2,3

KS31512-2 | 200 3000 338,58 | 95,8 0,89 648,51 | 2,0 19 2,3
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Drehstrom-Asynchronmotoren 4-polig

Drehzahl: 1500 Upm

ISO-Klassse: F

Motorschutz: PTC

Bauform B3 / B5 / B14 /B34 / B35

Energie Effizienz: IE 2 | IEC60034-30:2008-EC60034-2-1-2007

: Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- | Anzugs-mo{ Anzugs- | Kippmo-
Tip Leistung | Drehzohl sfrom grad faktor ment ment strom ment
kW 1/min | A % cosPhi [ Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn

1580 B-4 0,75 1500 1,73 82,5 0,76 5,04 2,3 54 2,9

1S90 54 1] 1500 2,42 84,1 0,78 1,37 2,3 59 2,]

IS 90 1-4 1,5 1500 3,21 85,3 0,79 10,09 24 6,4 2,1

IST00L-1-4 | 22 1500 4,47 86,7 0,82 14,89 24 6,6 29

S10L24 |3 1500 6,17 87,7 0,80 20,03 2,4 6,9 2,8

ISTI2M4 |4 1500 8,25 88,6 0,79 26,62 |25 19 3,0

IS132°54 55 1500 10,81 89,6 0,82 3673 |23 /,] 2,8

IS132M4 | 75 1500 1443 | 904 0,83 5008 |23 /8 2,1

KST60M-4 | 11 1500 19,09 91,4 0,91 12,95 2,5 19 28
KS 160 L-4 15 1500 25,55 92,1 0,92 99,13 2,4 /.8 2,9
KS180M-4 | 18,5 1500 33,15 92,6 0,87 122,26 | 24 /.8 3,0
KS 180 L4 22 1500 38,37 93,0 0,89 143,89 |23 1,5 3,0
KS200L1-4 | 30 1500 52,57 93,6 0,88 196,22 | 24 19 2,7
KS22554 | 37 1500 71,09 93,9 0,80 24036 | 24 6,7 2,]
KS225M4 | 45 1500 86,19 94,2 0,80 290,35 |23 1,0 2,8
KS250 M4 | 55 1500 95,36 94,6 0,88 354,87 | 2,4 14 2,1
KS280S4 | 75 1500 125,22 | 95,0 0,91 483,92 | 2,2 1,5 2,6
KS280 M4 | 90 1500 148,32 | 952 0,92 580,70 | 2,2 1,7 2,6

KS 31554 110 1500 184,92 | 954 0,90 109,75 | 2,0 /8 2,3

KS315M4 | 132 1500 219,01 ] 95,6 0,91 851,69 | 2,0 /,8 2,3

KS315L1-4 | 160 1500 26491 [958 0,91 1032,36 | 2,0 19 2,3

KS3151-2-4 | 200 1500 334,12 1 96,0 0,90 1290,45 | 2,0 1] 2,3
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Drehstrom-Asynchronmotoren 6-polig

Drehzahl: 900 Upm

ISO-Klassse: F

Motorschutz: PTC

Bauform B3 /85 /B14 /B34 /B35

Energie Effizienz: IE 2 | IEC60034-30:2008-EC60034-2-1-2007

. Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- | Anzugs-mo-| Anzugs- | Kippmo-
Typ Lestung | Drehzohl sfrom grad g faktor g ment men’rg s’rrorr? mzfrr
kw 1/min | A % cos Phi Nm Ma/Mn | la/In Mmax/Mn
159056 0,75 900 1,81 78,9 0,76 1,66 2,2 6,2 2,/
1S90 L6 1,1 900 2,45 81,0 0,80 11,23 2,3 6,0 2,6
JS100 -6 1,5 900 3,20 82,5 0,82 15,24 2,3 5,8 2,
IST12 M6 2,2 900 4,71 84,3 0,80 22,35 2,3 6,4 2,9
IS13256 3 900 6,09 85,6 0,83 30,48 2,4 6,3 2,8
IS132M1-6 | 4 900 1,92 86,8 0,84 40,42 2,5 6,2 2,8
IS132M26 |55 900 11,00 88,0 0,82 55,58 2,3 6,8 2,8
IS 160 M6 7,5 900 14,46 89,1 0,84 74,99 2,4 1.0 2,
KST60 M-1-6 | 11 900 20,69 91,2 0,85 109,42 | 2,5 7,3 2,8
KS 180 L6 15 900 28,60 91,2 0,83 14921 123 7,8 2,9
KS200 L-1-6 [ 18,5 900 34,26 91,7 0,85 183,07 | 2,4 /8 3,2
KS200L-2-6 | 22 900 40,05 92,2 0,86 217,70 |23 1,9 3,1
KS225M-6 | 30 900 54,84 92,9 0,85 293,82 |22 719 2,
KS250 M6 | 37 900 68,97 93,3 0,83 362,38 |23 71,5 2,
KS 280 S-6 45 900 80,61 93,7 0,86 43849 |23 1,2 2,8
KS280 M6 | 55 900 98,10 94,1 0,86 535,93 | 2,2 1,7 2,
KS 315 S-6 75 900 128,58 | 94,6 0,89 730,81 | 2,1 1,9 2,5
KS315M6 | 90 900 152,10 | 94,9 0,90 876,98 |20 8,0 2,3
KS3T15L16 | 110 900 185,51 | 95,1 0,90 1071,86 | 2,0 1, 2,3
KS315L26 | 132 900 224,40 | 95,4 0,89 1286,23 | 2,0 8,0 2,3
KS 355 M-1-6 | 160 900 2691 94,8 0,91 1543,50 | 2,0 6,5 2,6
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Baugréfle: 80-132

B14A / B14B

LG
.
T
|
|,E_Q| i IC JI. L GA
o = o - — - Dt
. _54:}}::
Tjﬁ_ = 5
-E_
L
B14A
I-M-HEEHHHH_---HIIIIH
M6x18 6 155 215  1xM20xl§ 1045 120 M5 3
90s 26 178 150 a7 |24 MBx19 (850 40 8 20 [ I 1x M20x15 325 | 1145 a7 15 95 140 M8 3
0L 26 176 | 150 87 24 M8x19 50 40 8 20 2 IxM205 350 1145 97 e 95 NI wms B
100 26 189 165 118 |28 MIDx2 60 50 8 24 31 1x M20x1.5 389 139 118 130 10 160 M8 35
12 26 220 179 118 (28 MI0=22 60 50 8 2% 31 2% M2541.5 405 148 118 130 10 160 M8 35
1325 26 258 | 200 118 38 MI2x28 80 70 10 33 41 xM255 467 188 118 165 130 200 M0 35
132M 26 250 | 200 118 38 M12x28 80 70 10 33 4l 2xM25dS§ 505 | 188 118 185 130 200 M0 35
B14B
l-ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ_--nﬂﬂﬂ
MBx16 B8 155 215 o7 130 10 180 M8 35
90s 26 178 | 150 97 24 MBx19 50 40 B8 20 27 1xM20x15 325 | 1145 o7 130 110 180 M8 35
gL 26 176 150 97 24 M8x19 S0 40 B 20 27 1x M20x1.5 30 FHASY or 130 10 1860 M8 |35
100 26 199 185 118 |28 MOx22 60 S50 B8 2% 31 1x M20x1.5 389 | 138 | 118 | 185 130 200 M0 |38
1Nz 26 220 178 118 |28 MI0=22 60 S0 B 24 31 2 M25x15 405 | 148 118 185 130 200 M0 35
1325 26 250 200 118 38 M12x28 80 70 10 33 4l 2 M25x15 ser EHEE 12 RSN 150 ESON M2 B
132M 26 259 200 18 |38 Mi2«<28 |83 70 10 33 &l 2x M25x15 505 168 118 215 180 250 M12 4
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B3

Typ: KTP1G
Baugréfle: 160 - 315

BS

Typ: KTP1G
Baugrofle: 160 - 315

B35

Typ: KTP1G
Baugrofie: 160 - 315

AC
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B3 /B5/B35
Baugrofle: 80- 315
el Jo o] Lol e[ fe o f e Ja]efofaf fufude o d 0
80 26 125 100 50 19 MEx16 40 6 155 80 9 160 (158 140 125 301 10 1045 165 130 200 4x12 35
90S 26 140 100 56 24 Mex19 S0 8 20 90 10 180 (176 150 188 325 10 1145 186 130 | 200 4«12 @ 88
0L 26 140 135 56 24 MBx19 (50 B8 20 90 10 180 M6 1s0 FASEN 350 A0 1145 RSN 130 BN 402 BES
100 26 160 140 63 28 MIOx22 60 8 24 100 12 200 (188 165 180 389 12 139 | 216 180 | 260 415 | 4
112 26 190 140 70 28 MIOx22 (60 8 24 112 | 12 230 220 179 180 405 12 148 215 180 250 45 4
1325 26 216 140 83 38 MI2x28 80 10 33 132 12 258 (258 200 190 467 13 168 265 230 300 415 4
1323 26 218 178 B89 38 M12x28 80 10 @3 132 12 258 @58 200 298 505 i3 168 266 230 300 415 | @&
160M 248 254 210 108 42 MIGx36 110 12 37 180 1§ 314 813 242 (2800 605 12 282 (800 250 (360 4x19 | B
160L 28 254 254 108 42 MI6x36 110 12 37 160 B 314 8 247 OEN 50 NN 282 M 250 B a9 O
180M 2-6 279 241 121 48 MIBx36 110 14 425 180 15 348 860 258 FSlL e (S IS (300 250 BE00 axis OB
180L 26 279 278 121 48 MI16x36 110 14 425 180 | 1§ 348 360 259 349 725 IS | 371 (300 250 3O 419 | B
200L 26 318 306 133 55 M20x42 110 16 48 200 19 389 399 207 358 768 20 395 350 300 400 4x19 6
255 46 356 286 149 B0 M20x42 140 18 53 225 19 436 465 328 361 814 225 423 400 350 450 8x19 B
225M 2 35 311 148 55 M20x42 110 16 48 255 18 436 (465 328 400 809 20 405 400 350 450 8x19 &
225M 4-6 356 311 149 B0 M20x42 140 18 53 2855 18 435 465 328 400 839 20 435 400 350 450 @x19 B
250M 2 406 348 168 60 M20x42 140 18 53 250 24 484 508 366 443 918 22 482 SO0 450 550 Bxl9 0§
250M 48 406 349 168 B5 M20x42 140 58 250 24 484 (506 366 443 918 22 482 500 450 550 8«19 0§
2805 2 457 388 190 B5 M20x42 140 58 280 24 557 550 388 450 985 23 514 500 450 550 @x13 0§
280S 4-B 457 368 190 75 M20x42 140 20 675 280 24 557 (888" 3es ASHY 08S RN 514 USOON 450 [BEON 8x19 8
280M 2 457 418 190 B5 M20x42 140 18 S8 280 24 557 |BS6 3208 PSEMN 1036 A3 514 PBUON 450 [ESON Bxlg NG
280M 4B 457 418 190 75 M20x42 140 20 675 280 24 557 868 388 636 1036 23 514 BOO 450 §60 8x18 @ 6
3155 2 508 406 216 B5 M20x42 140 18 58 315 28 628 B8O 525 570 1202 24 445 BO0 550 660 8x24 B
3155 46 508 406 216 B0 M20x42 170 22 71 315 28 628 B8O 525 670 1232 24 475 B0O0 550 660 8«24 6
315M 2 508 457 216 65 M20x42 140 18 58 315 2 628 B80 525 672 1352 24 445 BOO 550 660 Bx24 6
315M 4B 508 457 216 B0 M20x42 170 22 71 315 28 628 680 525 672 1382 24 475 BO0 550 660 Bx24 B
315L 2 508 508 216 B5 M20x42 140 18 58 315 28 628 B8O 525 672 1352 24 445 BO0 550 660 824 6
315L 46 508 508 216 80 M20xé2 170 22 71 315 28 628 B8O 525 672 1382 24 475 600 550 660 8x24 B



Einphasen-Wechselstrommotoren

Einphasen-Wechselstrommotoren 2-polig | 4-polig
Rotation speed: 3000 upm | 1500 upm

1SO-Klassse: F
Motorschutz; PTC

Bauform B3 / B5 /B14 /B34 / B35
Mit Start- und Betriebskondensator

T Leistng | Drehzat Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- Eg:ézl:]iu Start Kon- | Kippmo-
sfrom grad faktor ment tor densator | ment
Kw 1/min | A % cosPhi | Nm uF uF Mmax/Mn
ISWe31-2 10,18 3000 1,31 65,0 0,92 2,50 8 40 1,70
TSWé322 0,25 3000 1,76 67,0 0,92 2,60 10 50 1,70
SW71-1-2 10,37 3000 2,42 70,0 0,95 2,70 12 75 1,70
TSW71-22 10,55 3000 3,45 73,0 0,95 2,80 16 100 1,70
TSW80-1-2 | 0,75 3000 4,54 74,0 0,97 2,90 20 100 1,70
w8022 | 1,1 3000 6,45 76,0 0,97 2,10 25 150 1,70
TSW 9052 1,5 3000 8,62 78,0 0,97 2,11 40 150 1,80
TSW 90 -2 2,2 3000 12,5 79,0 0,97 2,20 50 250 1,80
TSWe314 10,12 1500 1,04 55,0 0,91 2,50 10 40 1,60
TSWe324 10,18 1500 1,50 56,0 0,91 2,50 12 40 1,60
TSW71-1-4 10,25 1500 1,94 61,0 0,92 2,50 14 50 1,60
SW71-24 10,37 1500 2,80 62,5 0,92 2,50 16 75 1,50
TSW80-1-4 | 0,55 1500 3,80 67,0 0,94 2,50 20 100 1,70
TSW80-24 | 0,75 1500 4,75 73,0 0,94 2,50 25 150 1,70
TSW90S4 | 1,1 1500 6,76 /4.5 0,95 2,20 30 150 1,80
TSW 90 -4 1,5 1500 9,03 76,0 0,95 2,20 40 220 1,80
TSW1001-14 | 2,2 1500 12,6 78,0 0,97 2,20 50 300 1,80
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Einphasen-Wechselstrommotoren

Einphasen-Wechselstrommotoren 2-polig | 4-polig
Rotation speed: 3000 upm | 1500 upm
ISO-Klassse: F

Motorschutz; PTC

Bauform B3 / B5 /B14 /B34 / B35

Mit Betriebskondensator

T leistng | Drehzah Nenn- Wirkungs- | Leistungs- | Nennmo- Eﬁ:ézl:;u Kippmo-

sfrom grad faktor ment o ment

Kw 1/min | A % cosPhi | Nm uF Mmax/Mn

TSW 63-1-2 0,18 3000 1,33 62,0 0,95 0,63 10 1,70
TSW 63-2-2 0,25 3000 1,76 65,0 0,95 0,87 12 1,70
TSW71-1-2 0,37 3000 2,61 65,0 0,95 1,27 16 1,70
TSW71-2-2 0,55 3000 3,66 68,0 0,96 1,88 20 1,70
TSW 80-1-2 0,75 3000 4,73 /1,0 0,96 2,59 25 1,80
TSW 80-2-2 1,1 3000 6,73 12,5 0,98 3,74 35 1,70
TSW 9052 1,5 3000 8,87 75,0 0,98 510 45 1,80
TSW 90 -2 2,2 3000 12,80 76,0 0,98 7,48 60 1,70
TSW 63-1-4 0,12 1500 1,04 55,0 0,92 0,85 10 1,60
TSW 63-2-4 0,18 1500 1,50 57,0 0,92 1,25 12 1,50
TSW71-1-4 0,25 1500 1,94 60,0 0,92 1,73 16 1,50
TSW71-2-4 0,37 1500 2,80 60,0 0,92 2,56 20 1,50
TSW 80-1-4 0,55 1500 3,80 63,0 0,91 3,75 20 1,70
TSW 80-2-4 0,75 1500 4,75 67,3 0,95 5,08 30 1,65
TSW 90 S-4 1,1 1500 6,76 68,5 0,92 1,45 40 1,70
TSW 90 -4 1,5 1500 9,03 12,0 0,94 10,09 45 1,70
TSW100L-14 | 2,2 1500 12,6 74,0 0,92 14,69 75 1,80
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Einphasen-Wechselstrommotoren

TSW

Typ:

Baugrofe

56 - 100
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Kundenspezifische Motoren

Wir stellen lhre individuelle Getriebe-Motorkonfiguration zusammen

Alle Motoren liefern wir lhnen fertig montiert mit dem gewiinschten Getriebe sowie der
passenden Abtriebs-Einsteckwelle.

Dariiberhinaus konfektionieren wir hre Getriebemotor-Applikation mit Motorkabel
oder mit Motorstecker.

Wir liefern IET oder IE2 Standardmotoren in den Griflen 50 - 132 auch passend zu Ihrer An-
wendung mit einer Standardwelle oder mit Sonderabtriebswellen.

IEC-Normmotoren mif aufgebauten vollelektronischen Motorstartern und Frequenzumrichter
legen wir individuell fir Ihre Applikation aus.




IEC - Normgetriebe

Wir fiihren Aufsteckgetriebe fiir unterschiedlichste Anwendungen und in unterschiedlichen Ausfiihrungen

Schneckengetriebe

Schneckengetriebe mit Hohlwelle sowie Abtriebs-Einsteckwelle fiir einen flexiblen Einsatz
Baugrdfie 030 bis 110. Alle Schneckengetriebe sind zu unterschiedlichen
Getriebeherstellern kompatibel.

Anwendungsgebiete: Gurt-, Ketten, und Rollenfarderer sowie Schneckenforderer.

Schneckengetriebe - Quadratisch

Schneckengetriebe in quadratischer Ausfiihrung mit Hohlwelle sowie Abtriebs-Finsteckwelle
fir einen flexiblen Einsatz.

BaugrdBen 025 bis 110. Alle Schneckengetriebe sind zu unterschiedlichen
Getriebeherstellern kompatibel.

Anwendungsgebiete: Seewasserbereich, Chemieindustrie, Nehrungsmittelindustrie sowie Seilwinden

Stirnrad-Schneckengetriebe
Stirnrad-Schneckengetriebe mit Hohlwelle sowie Abtriebs-Einsteckwelle
Drehmomente von 50 Nm bis 730 Nm

Anwendungsgebiete: Seewasserbereich, Chemieindustrie, Nahrungsmittelindustrie, sowie Seilwinden

Stirnradgetriebe
Stirnradgetriebe zwei- und dreistufig. Drehmomente von 70 Nm bis 460 Nm
Alle Stimradgetriebe sind zu unterschiedlichen Getriebeherstellern kompatibel

Anwendungsbereiche: Holz- und Papierverarbeitungsindustrie sowie Fumierpresswerke

Flachgetriebe
Flachgetriebe einstufig. Drehmomente von 30 Nm bis 118 Nm. Alle Flachgetriebe sind
2u unterschiedlichen Getriebeherstellern kompatibel

|deal fiir einen Einsatz bei Pumpen, Mixem, Forderschnecken




Kontakt

Zentrale

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG
Am Hessentuch 6-8

32758 Detmold

Tel.: (+49) (0)5231-66193 + 63030
Fax: (+49) (0)5231 - 66856

Email: info@mst-technik.de
www.msf-technik.de

Vertrieb Norddeutschland

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG
Am Hessentuch 6-8

32758 Detmold

Tel.: (+49) (0)5231-66193 + 63030
Fax: (+49) (0)5231 - 66856

Email: info@mst-technik.de
www.msf-technik.de

Vertrieb Siiddeutschland & Europa
MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG
Holderdickerstr. 8-10

70499 Stuttgart

Tel: (+49) (0)711- 38045011

Fox: (+49) (0)711 - 38045013

Email: s.deh@mst-technik.de
www.msf-technik.de

Vertrieb Ostdeutschland

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG
Am Hessentuch 6-8

32758 Detmold

Tel.: (+49) (0)5231-66193 + 63030
Fax: (+49) (0)5231 - 66856

Email: info@mst-technik.de
www.msf-technik.de



Kontakt

Vertrieb GroBbritannien
Texam Limited

Mr. John Mc Guigan
Alfona Road

Blaris Industrial Estate
Lisburn Co. Antrim

BT27 508

T: (+44) 28 9267 4137
F: (+4)4 28 92607238
Email: sales@texam.co.uk
www.msf-fechnik.com

Veririeb Niederlande

INTECNO Holland Doorlopend in beweging
John Triki

Kantoor: Ambachtweg 17a

NL-5731 AE Mierlo

Nederland

Tel:(+31) (0)492 565959

Fax: (+31) (0)492 359358

Email: info@intecno.nl

www.intecno.nl

Vertrieb Norwegen

J.F. Knudtzen AS Automasjon
Petter Kleven
Billingstadsletta 97
Posthoks 160

NO-1378 Nesbru

Norwegen

Tel: (+47) (0)66 983350
Fax: (+47) (0)66 980955
Email: petter kleven@jfk.no
www.jfk.no

Vertrieb Spanien
Garper-Telecomunicaciones
Herr Guillermo Garcia Pérez

¢/ Antonita Jiménez, 8
ES-28019 Madrid

Spanien

Tel.: (+34) 91 560 1203
Fax: (+34) 91 560 1490
Email: garcia@garper-teleco.es
www.garper-teleco.es



Kontakt

Vertrieb Osterreich

|+L Elektronik GmbH

Bruno Horburger

Vibritteweg 9

A-6840 Gotzis

Osterreich

Tel: (+43) (0)5523 - 64542

Fax: (+43) (05523 - 64542-4
Email: b.hoerburger@iul-elektronik .t
www.iul-elektronik.af

Veririeb Schweiz

NOVITAS Elektronik AG
Maurizio Biell
Brunnenbachstrafie 2

(H-8340 Hinwil

Schweiz

Tel.: (+41) (0)44 908 3666
Fax.: (+41) (0)44 908 3660
Email: info@novitas.ch
www.novitas.ch

Vertrieb Singapur

Netwell Systems Pte Ltd.

Sanjay Nemade

No. 60, Kaki Bukit Place, #07-03, Eunos Techpark
Singapore 415979

Tel. : (+65) 6547 8287 , 6728 5417

Fax. : (+65) 6547 8286

Mob : (+65) 9117 5034

Email: sanjay.nemade@netwell-systems.com
www.netwell-systems.com

Vertrieb Volksrepublik China

Shanghai Dongdi Mechanical & Electrical Co. Ltd.
Wang Yu Tong

3666 Dongdi Technology Park

Sichen Road, Songjiang District

Shanghai

Tel: (+86) - 21-57796339

Fax: (+86) - 21-57793511

Email: wyt@iind.com

www.dongdi.net



Kontakt

Vertrieb Polen

MSF-Vathauer Polska Sp. z 0.0.
Hubert Hoffmann

ul. Staszica 37

64-600 Oborniki

Poland

Tel: (+48) 503 972 783

Email: h.hoffmann@mst-technik.pl
www.msf-fechnik.pl

Vertrieb Frankreich

DB Energie Distribution

Dominique Chombart

17 avenue Marcel Pagnol

F-59510 Hem

Frankreich

Tel.: (+33) (0)3 62106233

Fax.: (+33) (0)3 62027985

Email: dominique.chombart@numericable. fr
www.msf-technik.de

Vertrieb Kroatien / Slowenien / Bosnien-Herzegowina
Elektro Partner d.o.0.

Darko Kos

Slavonska avenija 24 /6

HR-10000 Zagreb

Kroatien

Tel.: (+385) (0)1 6184793

Fax.: (+385) (0)1 6184795

Email: darko.kos@elektropartner.hr
www.elektropartner.hr

Vertrieb Tirkei

SMART EMK OTOMAS. SIS. DAN. TIC. LTD. STI.
Mustafa Yicel

Halil Rifat Pasa Mah.

Perpa Tic. Merkezi B Blok K:9 No: 1509
Sisli/ Istanbul

Tel.: (+90) 21222010 92

Fox: (+90) 21222010 93

Email myucel@smart-emk.com
www.smart-emk.com



MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG

Am Hessentuch 6-8

32758 Detmold, Germany

T: +49 (0) 5231 - 63030

F: +49 (0) 5231 - 66856
eMail: info@msf-technik.de
www.msf-technik.de
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