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MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG to firma dziatajgca od roku 1978 w Detmold (Niemcy)
i Obornikach, ktora specjalizuje sie w produkcji mechanicznych, elektrycznych i elektronicznych
uktaddéw techniki napedowej. Z uptywem lat MSF-Vathauer stat sie pionierem na rynku technologii de-
centralnych inteligentnych systemoéw napedowych.

MSF-Vathauer oferuje swoim klientom wiecej niz tylko komponenty mechaniczne. Gtéwnym kierun-
kiem dziatan firmy jest rozwdj, produkcija i promocja elektronicznych modutéw przytaczeniowych.

Oferujemy innowacyjne rozwigzania na potrzeby oszczedzania energii w formie urzgdzen do od-
zysku ciepta czy poprzez inteligentne napedy elektryczne.

Dzieki duzemu udziatowi wtasnego przedsiebiorstwa w procesie wytwarzania produktu mozemy
dziata€ szybko, elastycznie, z dostosowaniem do potrzeb klientow, tworzac produkty i rozwigzania
wedtug ich specyfikacji.

Na powierzchni ok. 6 000 m? wykonujemy zabiegi badawcze, rozwoju i produkcji systeméw techniki
mierniczej, napedowej i sterowania.

W pracy przyktadamy duzg wage do scistej wspotpracy z naszymi klientami i dostawcami, zachowujac
mozliwie najkrotszg droge komunikaciji.

Wysokowykwalifikowane zespoty pracownikéw, skoncentrowanych na rozwoju i produkcji, w
potaczeniu z naszym dtugoletnim doswiadczeniem w rozwoju i produkcji systemow napedowych we
wszystkich gateziach przemystu stanowig gwarancje Panstwa sukcesu.

Posiadamy wtasne sale szkoleniowe, w ktorych przeprowadzamy regularne szkolenia dla naszych
pracownikow i klientéw.

Dzieki prowadzeniu wtasnych laboratoriow kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC wykonujemy
pomiary urzadzen nie tylko na potrzeby naszych rozwigzan ale w kazdej chwili mozemy réwniez

przeprowadzi¢ pomiary urzgdzen dostosowane do zyczen klientdéw, gwarantujgc wysokag jakos¢ i
bezpieczenstwo.

Mamy nadzieje na udang wspotprace!

MSF-Vathauer Polska Sp. z o.0.



Przemiennik czestotliwosci VECTOR 20

Przemiennik czestotliwosci VECTOR 20

VECTOR 20 to przetwornica czestotliwosci

ze zintegrowang funkcjg sterowania wektorowego. Modutowa budowa w kla-
sie ochrony IP20 pozwala zachowa¢ optymalny stosunek jakosci do ceny.
Dzieki zastosowaniu dodatkowych modutéw VECTOR 20 zyskuje wiasciwosci
pozwalajgce regulowaé naped dynamicznym serwomotorem AC czy
przeprowadzac funkcje pozycjonowania.

Przemiennik czestotliwosci VECTOR 20 jest dostepny w nastepujacych
wersjach
- 0,09 KW do 2,2 KW 1-fazowy (230 V)

- 0,75 KW do 3 KW 3-fazowy (400 V)

VECTOR 20 posiada dwie pozycje "A" i "B", ktére pozwalajg na jego montaz
w kazdej szafie sterowniczej; tatwe przytaczenie mozliwe przy pomocy
zdejmowanych zaciskéw.

Trwata obudowa z aluminium z ochrong EMC i przed niezamierzonym
sprzezeniem. Zamontowany filtr sieciowy i silnikowy skutecznie chronig przed
zaktéceniami EMC.

Dostepne sa nastepujace moduty dodatkowe z funkcjg naktadania:

- wielojezyczny interfejs obstugi tekstu

- naktadany modut interfejsu RS 232

- naktadany modut I/0

- naktadany modut pozycjonowania

- naktadany modut magistrali CANopen naktadany modut Profibus
- naktadany modut Ethernet

- naktadany modut Bluetooth




Przemiennik czestotliwosci VECTOR 20

Typ Vector 90 Vector 120 Vector 180 Vector 250 Vector 370
Moc wyjsciowa 0,2 kVA 0,25 kVA 0,35 kVA 0,45 kVA 0,85 kVA
Moc silnika 0,09 kW 0,12 kW 0,18 kW 0,25 kW 0,37 kW
Prad znamionowy 1A 1,1A 1,3A 1,5A 2,2A
Napiecie wyjsciowe 3x230V 3x230V 3x230V 3x230V 3x230V
Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0-400 Hz 0 - 400 Hz 0-400Hz 0-400 Hz 0-400 Hz
Dtawnik sieciowy/silnikowy wewn. wewn. wewn. wewn. wewn.
Napiecie znamionowe 230V 230V 230V 230V 230V
Rodzaj ochrony IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Temperatura otoczenia 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
Typ Vector 550 Vector 750 Vector 1100 Vector 1500 Vector 2200
Moc wyjsciowa 1,3 kVA 1,6 kVA 2,2 kVA 2,7 kVA 3,9 kVA
Moc silnika 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kKW 1,5 kW 2,2 kW
Prad znamionowy 34A 40A 55A 7,0A 10A
Napiecie wyjsciowe 3x230V 3x230V 3x230V 3x230V 3x230V
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-400Hz 0-400Hz 0-400Hz 0-400Hz 0-400Hz
Dtawnik sieciowy/silnikowy wewn. wewn. wewn. wewn. wewn.
Napiecie znamionowe 230V 230V 230V 230V 230V
Rodzaj ochrony IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Temperatura otoczenia 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
Typ Vector Vector Vector Vector Vector
750/ 3 1100/ 3 1500/ 3 2200/3 3000/3
Moc wyjsciowa 1,6 KVA 2,0 kVA 2,8 kVA 4,0 kVA 5,3 kVA
Moc silnika 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3 kW
Prad znamionowy 2,3A 3,5A 41A 58A 76 A
Napiecie wyjsciowe 3 x400V 3 x400V 3 x400V 3 x400V 3 x400V
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-400Hz 0-400Hz 0-400Hz 0-400 Hz 0-400Hz
Dtawnik sieciowy/silnikowy wewn. wewn. wewn. wewn. wewn.
Napiecie znamionowe 3x400V 3x400V 3x400V 3 x400V 3x400V
Rodzaj ochrony IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Temperatura otoczenia 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C

Zmiany techniczne zastrzezone




Przemiennik czestotliwosci VECTOR 20
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Opis Wymiary VECTOR 20
VECTOR VECTOR VECTOR VECTOR
090 - 750 1100 - 2200 750/3 1100/3 - 3000/3
A 185 236 210 236
B 159 205 178 205
C 160 160 160 160
D 80 80 80 80
E 58 58 58 58
F 45 45 45 45
G 10 10 10 10
H 7,5 7,5 75 75
| 4.5 4.5 4,5 4,5
J 9,5 9,5 9,5 9,5
K 4.2 4.2 4.2 4.2
L 14 14 14 14
M 74 74 74 74

Zmiany techniczne zastrzezone




Moduty naktadane dla przemiennika czestotliwosci VECTOR

Interfejs obstugi tekstu
Interfejs obstugi programowania z wyswietlaczem tekstowym.

Produkt stuzy do programowania przemiennika czestotliwosci
VECTOR 20 i VECTOR 54.

Modut 1/ 0O

Modut I/0 do nakfadania na przemiennik czestotliwosci VECTOR 20.
Z funkcjg wyswietlania statusu, LED

Wejscia: 5 wejs¢ cyfrowych

Wyjscia: 1 wyjscie cyfrowe, 1 wyjscie analogowe

Modut pozycjonowania

Modut pozycjonowania do naktadania na przemiennik czestotliwosci VEC-
TOR 20.

Stuzy do podtaczania czujnika przyrostowego w celu pozycjonowania serwo-
motoru AC.

Posiada zintegrowane wejscia/wyjscia.

Modutly komunikacyjne

Modut komunikacyjny do naktadania na przemiennik czestotliwosci VECTOR
20.

Stuzy do tworzenia komunikacji pomiedzy VECTOR 20 a komputerem.
Obstuga nastepujacych interfejsow:

- RS 232
-USB

- Ethernet
- Bluetooth




Przemiennik czestotliwosci VECTOR basic / 1-fazowy

Przemiennik czestotliwo$ci VECTOR basic
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'Y 4 & Montaz przemiennika odbywa sie za pomocg przymocowanego do
%J /; ﬁﬁfl . przyrzadu zestawu montazowego. Przymocowanie przyrzadu do

maszyny odbywa sie z wykorzystaniem przygotowanych otworow.
Dzieki posiadaniu wewnetrznego chtodzenia przemiennik moze byé
montowany w dowolnej pozycji.

Wysoki stopieh ochrony IP44 zabezpiecza elektronike przed brudem i
wilgocig oraz umozliwia szeroki zakres zastosowan.

Podtaczenie zasilania i silnika

Szybkie i bezpieczne podtgczenie zasilania sieciowego 230 V AC jest realizowane za pomocg
wewnetrznych, wtykowych zaciskow sprezynowych w przepustach kablowych. Skraca to czas podtaczenia
i jest mozliwe do wykonania bez koniecznosci uzycie specjalnych narzedzi.

Przewdd silnikowy jest rowniez podtagczany za pomocg wtykowych zaciskéw sprezynowych. Odcigzenie
przewodow jest rowniez tu realizowane za pomocg przepustow kablowych.

Dzieki standardowemu i zoptymalizowanemu, znajdujgcemu sie w przyrzadzie, filtrowi EMC mozliwe jest
podtaczenie dowolnego silnika asynchronicznego BEZ ekranowanych przewodéw, gdy ich dlugosé wynosi
do 1 m. Oszczedza to nie tylko czas pracy, lecz réwniez zmniejsza koszty przewodow silnikowych. Mozna
w tym przypadku uzy¢ dowolnego standardowego przewodu. Ekranowany przewoéd silnikowy zawiera ze-
staw EMC do pdzniejszego montazu. Zintegrowana funkcja ochrony silnika zabezpiecza go przed
nadmierng temperatura. Przy tym mozna zastosowac¢ zaréwno element zabezpieczajacy PTO jak i PTC.

Ustawienia przyrzadu

Dokonywanie ustawien przyrzadu odbywa sie przy zastosowaniu koncepcji zintegrowanych w obudowie
dwdch przyciskow. Wbudowany 7-segmentowy wyswietlacz LED pokazuje wszystkie ustawienia
przyrzadu. Zaletg takiej koncepcji obstugi jest pewny i tatwy odczyt danych na wyswietlaczu oraz
funkcjonalnos$¢, takze przy montazu przyrzadu w miejscu ukrytym i niedostepnym.

Wszystkie istotne parametry przyrzagdu mozna osobno, w danych zakresach warto$ci, dopasowac do
wymagan i zapamieta¢ w przyrzadzie. Predkosc silnika jest réwniez ustawiana przy zastosowaniu kon-
cepcji obstugi za pomoca 2 guzikéw. W ten sposob ustawiona predkos¢ silnika zostaje zapamietana w
przyrzadzie i w przypadku przerwy w zasilaniu moze zosta¢ odtworzona.

Ustawione w przyrzadzie parametry umozliwiajg natychmiastowg prace po podtgczeniu napiecia
zasilajgcego i silnika.

Blokada restartu

Zintegrowana funkcja blokady restartu zapobiega restartowi po utracie zasilania sieciowego w wyniku
uzycia wylgcznika bezpieczenstwa. Po powrocie zasilania obstugujacy musi zatgczy¢ przemiennik
czestotliwosci za pomocg przycisku zasilania. Tym samym przyrzad ten, bez doptaty, spetnia wymagania

obowigzujgcej dyrektywy maszynowej.



Przemiennik czestotliwosci VECTOR basic / 1-fazowy

Zintegrowany wytacznik bezpieczenstwa

Zintegrowany wytgcznik bezpieczenstwa zapewnia bezpieczne
odtaczenie napiecia sieciowego.

W potaczeniu ze standardowg blokada restartu naped, po odbloko-
waniu wytgcznika bezpieczenstwa, musi zosta¢ zatgczony przycis-
kiem zasilania. Tym samym przyrzad VECTOR basic spetnia
aktualne dyrektywy maszynowe.

Zintegrowany potencjometr do ustawiania wartosci zadanej

Za pomocg zintegrowanego potencjometru ustawia sie wymagang
liczbe obrotéw silnika. Skala nastawcza wskazuje aktualne ustawie-
nie. 7-segmentowy wys$wietlacz przyrzadu pokazuje aktualng warto$¢
zadana.

Osprzet

1. Przy zastosowaniu ekranowanego przewodu silnikowego nalezy
dodatkowo zamoéwi¢ opcjonalny zestaw EMC VECTOR basic i
zamontowac¢ go w przemienniku czestotliwosci.

2. Na zyczenie, VECTOR basic jest dostarczany razem z odpowied-
nim zestawem kabli, sktadajgcym sie z przewodu sieciowego i prze-

wodu silnikowego o dtugosci 1 m.

Zastosowanie przemiennika czestotliwosci VECTOR basic




Przemiennik czestotliwosci VECTOR basic | 1-fazowy

Typ Vector basic
Moc wyjsciowa 0,85 kVA
Moc silnika 0,37 kW
Napiecie znamionowe 230V | 50/60 Hz
Prad znamionowy 2,2A
Napiecie wyjsciowe 3x230V
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-99 Hz
Dfawnik sieciowy/silnikowy Wewnetrzny
Rodzaj ochrony IP 44
Temperatura otoczenia 0-40°C
Podtaczenie zasilania i silnika PUSH-IN
Obudowa Plastik
Wymiary (WxSxG) 220 x 108 x 66mm
Numer pozycji VECTOR basic 10 100001 0314
Numer pozycji VECTOR basic z potencjometrem 10 100001 0315
Numer pozycji VECTOR basic z wytacznika awaryjnego | 10 100001 0318
Numer pozycji EMC-Set 10 100001 0316

Zmiany techniczne zastrzezone




Przemiennik czestotliwosci VECTOR eco / 1-fazowy

Przemiennik czestotliwosci VECTOR eco

Przemiennik czestotliwosci VECTOR eco zostat zaprojektowany do
montazu w przeno$nikach ptaskich, nachylonych, tamanych, w ksztatcie Z,
réwniez matych tasmach przenosnikowych, zasobnikach i przeno$nikach
rolkowych.

Wyrdznia sie optymalnym stosunkiem jakos$ci do ceny.

Przemiennik jest dostepny dla mocy 0,09 kW do 0,75 kW.

Kompaktowe wykonanie pozwala na montaz przemiennika na kazdej tasmie
przenosnikowej i w kazdej maszynie.

Klasa ochrony IP 20 lub IP44 chroni uktad elektroniczny i pozwala na szero-
kie zastosowanie przemiennika.

Zintegrowane elementy obstugi pozwalajg na regulacje predkosci lub
odtgczanie urzadzenia.

Dostepne jest réwniez wejscie START/ STOP.

Czujnik temperatury zamontowany w silniku zapewnia kompleksowg
ochrone termiczna silnika. (np. termistor PTC lub wytgcznik bimetaliczny).

Akcesoria

- przytaczony przewdd sieciowy

- przytaczony przewdd silnikowy ekranowany z lub PTC
- przytaczone przewody sterownicze

- zintegrowany wytacznik awaryjny

- zintegrowany wyzwalacz podnapieciowy

T VECTOR | VECTOR | VECTOR | VECTOR | VECTOR | VECTOR | VECTOR
yp eco 090 eco 120 eco 180 eco 250 eco 370 eco 550 eco 750

Moc urzadzen 02kVA | 033kVA | 045KkVA | 055kVA | 0,85KkVA | 1.3KkVvA | 1.6KVA
Moc silnika 0,00kw | 0,12kw | 0,18kW | 025kW | 037kw | 055kW | 0,75 kW
Prad znamionowy 1A 11A 13A 15A 22A 3,4 A 4A
Napigcie 230V 230V 230V 230V 230V 230V 230V
Znamionowe
Czestotliwosc 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
sleciowa
Rodzaj ochrony IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44
Temperatura 40 °C 40 °C 40 °C 40°C 40 °C 40 °C 40 °C
otoczenia

Zmiany techniczne zastrzezone



Przemiennik czestotliwosci VECTOR eco / 1-fazowy

1%;_ D

O
N ; | —
Opis Wymiary VECTOR eco
A 65 mm
B 237 mm
C 250 mm
D 70 mm
E 112 mm
F 5 mm

Zmiany techniczne zastrzezone



Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54 / 1-fazowy

Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54

VECTOR 54 to przetwornica czestotliwosci w uktadzie modutowym o klasie
ochrony IP54 lub wyZzszej, ktéra w wersji podstawowej gwarantuje optymalny
stosunek jakosci do ceny. Dzieki zastosowaniu dodatkowych modutéw VEC-
TOR 54 moze zosta¢ rozbudowany az do napedu regulowanego z funkcjg
sterowania wektorowego lub do funkcji pozycjonowania.

Przemiennik jest dostepny w wersji 1-fazowej dla mocy 0,09 KW do 0,75 KW.

Zamknieta konstrukcja przemiennika umozliwia przeprowadzenie coraz
powazniejszych zadan decentralizacji komponentéw napedu.

Dla uzytkownika oznacza to:

- brak dodatkowej obudowy

- bezposredni montaz w maszynie

- wysokg klase ochrony 1P54

- haped bez zajmowania duzej ilosci miejsca

- zmniejszenie rozmiaru szaf sterowniczych w wyniku decentralizac;ji
- integracje elementéw obstugi i przytgczen magistrali polowej

- mozliwos¢é réznego typu montazu

- zintegrowany modut interfejsu RS 232

- zintegrowany modut /0

- zintegrowany wytgcznik sieciowy i potencjometr wartosci zadanej

Na potrzeby klientéw oferujemy montaz

- modutu pozycjonowania

- modutu magistrali CANopen

- modutu Profibus

- modutu Ethernet

- wytgcznika awaryjnego

- wyzwalacza podnapieciowego

- przytaczonych przewoddw sieciowych i silnikowych
- wielojezycznego wyswietlacza tekstowego



Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54 / 1-fazowy

Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54

VECTOR 54 to przetwornica czestotliwosci w uktadzie modutowym o klasie
ochrony IP54 lub wyzszej. W wersji podstawowej stuzy do prostych
zastosowan, zachowujgc optymalny stosunek jakosci do ceny. Dzieki zasto-
sowaniu modutéw dodatkowych moze zostaé rozbudowany az do napedu re-
gulowanego z funkcjg sterowania wektorowego lub do funkcji pozycjonowania.

Przemiennik jest dostepny w wersji 1-fazowej dla mocy 1,1 KW do 2,2 KW

Zamknieta konstrukcja przemiennika umozliwia przeprowadzenie coraz
powazniejszych zadanh decentralizacji komponentéw napedu.

Dla uzytkownika oznacza to:

- brak dodatkowej obudowy

- bezposredni montaz w maszynie

- wysokag klase ochrony IP54

- naped bez zajmowania duzej ilosci miejsca

- zmniejszenie rozmiaru szaf sterowniczych w wyniku decentralizacji
- integracje elementéw obstugi i przytaczen magistrali polowej

- mozliwos¢ réznego typu montazu

- zintegrowany modut interfejsu RS 232

- zintegrowany modut 1/0

- zintegrowany wytgcznik sieciowy i potencjometr wartosci zadanej

Na potrzeby klientéw oferujemy montaz:

- modutu pozycjonowania

- modutu magistrali CANopen

- modutu Profibus

- modutu Ethernet

- wytgcznika awaryjnego

- wyzwalacza podnapieciowego

- przytaczonych przewodéw sieciowych i silnikowych
- wielojezycznego wyswietlacza tekstowego



Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54 / 1-fazowy

Typ Vector 54 / 090 Vector 54 / 120 Vector 54 / 180 Vector 54 / 250

Moc wyjsciowa 0,2 kVA 0,33 kVA 0,45 kVA 0,55 kVA
Moc silnika 0,09 kW 0,12 kW 0,18 kW 0,25 kW
Prad znamionowy 1A 1,1A 1,3A 1,5A
Napiecie wyjsciowe 3x230V 3x230V 3x230V 3x230V
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz
Dtawnik sieciowy/silnikowy wewn. wewn. wewn. wewn.
Napiecie znamionowe 230V 230V 230V 230V
Rodzaj ochrony IP 54 IP 54 IP 54 IP 54
Temperatura otoczenia 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C

Typ Vector 54 / 370 Vector 54 / 550 Vector 54 / 750
Moc wyjsciowa 0,85 kVA 1,3 kVA 1,6 kKVA
Moc silnika 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
Prad znamionowy 2,2A 34 A 4 A
Napiecie wyjsciowe 3x230V 3x230V 3x230V
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz
Dtawnik sieciowy/silnikowy wewn. wewn. wewn.
Napiecie znamionowe 230V 230V 230V
Rodzaj ochrony IP 54 IP 54 IP 54
Temperatura otoczenia 0-40°C 0-40°C 0-40°C

Typ Vector 54 / 1100 Vector 54 / 1500 Vector 54 / 2200
Moc wyjsciowa 0,2 VA 0,33 VA 0,45 VA
Moc silnika 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
Prad znamionowy 45A 6,0A 8,7A
Napiecie wyjsciowe 3x230V 3x230V 3x230V
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz 0 — 400 Hz
Dtawnik sieciowy/silnikowy wewn. wewn. wewn.
Napiecie znamionowe 230V 230V 230V
Rodzaj ochrony IP 54 IP 54 IP 54
Temperatura otoczenia 0-40°C 0-40°C 0-40°C




Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54 / 1-fazowy
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Opis

Wymiary VECTOR 54
0,09 - 0,75 KW

65 mm

290 mm

312 mm

90 mm

112 mm

MmO O| @

5 mm
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Opis

Wymiary VECTOR 54
1,1-2,2kW

65 mm

340 mm

350 mm

90 mm

112 mm

5 mm

QMmO O| | >

210mm

Zmiany techniczne zastrzezone




Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54 / 3-fazowy

Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54

VECTOR 54 to przetwornica czestotliwo$ci w uktadzie modutowym o klasie
ochrony IP54 lub wyzszej. W wersji podstawowej stuzy do prostych
zastosowan, zachowujgc optymalny stosunek jakosci do ceny. Dzieki zasto-
sowaniu modutéw dodatkowych moze zosta¢ rozbudowany az do napedu re-
gulowanego z funkcjg sterowania wektorowego lub do funkcji pozycjonowania.

Przemiennik jest dostepny w wersji 3-fazowej dla mocy 0,75 KW do 3,0 KW.

Zamknieta konstrukcja przemiennika umozliwia przeprowadzenie coraz
powazniejszych zadanh decentralizacji komponentéw napedu.

Dla uzytkownika oznacza to:

- brak dodatkowej obudowy

- bezposredni montaz w maszynie

- wysokg klase ochrony IP54

- naped bez zajmowania duzej ilosci miejsca

- zmniejszenie rozmiaru szaf sterowniczych w wyniku decentralizacji
- integracje elementéw obstugi i przytaczen magistrali polowej

- mozliwos$é réznego typu montazu

- zintegrowany modut interfejsu RS 232

- zintegrowany modut /0

- zintegrowany wytacznik sieciowy i potencjometr wartosci zadanej

Na potrzeby klientéw oferujemy montaz:

- modutu pozycjonowania

- modutu magistrali CANopen

- modutu Profibus

- modutu Ethernet

- wytgcznika awaryjnego

- wyzwalacza podnapieciowego

- przytaczonych przewoddw sieciowych i silnikowych
- wielojezycznego wys$wietlacza tekstowego



Przemiennik czestotliwosci VECTOR 54 / 3-fazowy

T Vector 54 Vector 54 Vector 54 Vector 54
yp 750 1100 1500 2200
Moc wyjsciowa 2,3A 3,5A 41A 58A
Moc silnika 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
Prad znamionowy 4 A 45A 6,0A 8,7A
Napiecie wyjsciowe 3 x400V 3 x400V 3 x400V 3 x400V
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-400 Hz 0-400 Hz 0-400 Hz 0 -400 Hz
Dtawnik sieciowy/silnikowy wewn. wewn. wewn. wewn.
Napiecie znamionowe 400 V 400 V 400 V 400 V
Rodzaj ochrony IP 54 IP 54 IP 54 IP 54
Temperatura otoczenia 0-40°C 0-40°C 0-40°C 0-40°C
i D
Wymiary VECTOR 54
A 65 mm
B 340 mm
BlC C 350 mm
D 90 mm
E 112 mm
F 5 mm
, ~ G 210mm
®

Zmiany techniczne zastrzezone




Sekwencja 1

Sekwencja 2

Sekwencja 3

Sekwencja 4

Sekwencja 5

KARTA LOGO do przemiennika czestotliwosci VECTOR 54
Realizacja procesow bez systemu sterowania

Przemiennik czestotliwo$ci VECTOR 54 ze zintegrowang
KARTA LOGO realizuje procesy w maszynach i
urzadzeniach bez nadrzednego systemu sterowania. Pro-
cesy zapamietane na KARCIE LOGO pokrywajg szeroki
zakres standardowych proceséw w dziedzinie transportu
bliskiego. Za pomocg przetgcznika wyboru wywotuje sie
tacznie 8 zapamietanych proceséw. Na KARCIE LOGO
mozna réwniez utworzy¢ i zapamieta¢ dodatkowe pro-

cesy, zwigzane ze specyficznymi potrzebami klienta.

Dostepne sg ponizsze, standardowe procesy

A
O Taster
A
A B
A
. H

R R

3=

Po witgczeniu tasma przenosnika pracuje w kierunku podawania. Gdy nosiwo
dotrze do zapory fotokomérkowej A nastepuje zatrzymanie taSmy. Po zat-
wierdzeniu przyciskiem tasma pracuje w kierunku podawania, az do zapory
fotokomérkowej B. Gdy nosiwo dotrze do zapory B nastepuje zatrzymanie

tasmy, az do ponownego odblokowania zapory B.

Po wtagczeniu tasma przenosnika pracuje w kierunku podawania. Gdy nosiwo
dotrze do zapory A, tasma zaczyna prace z nizszg predkoscig az do
osiggniecia zapory B. Gdy nosiwo dotrze do zapory B nastepuje zatrzymanie
tasmy, az do ponownego odblokowania zapory B.

Po wtagczeniu tasma przenosnika pracuje w kierunku podawania. Gdy nosiwo
dotrze do zapory A tasma zaczyna prace z wyzszg predkoscia, az do
osiggniecia zapory B. Gdy nosiwo dotrze do zapory B tasma zaczyna prace z
nizsza predkoscia, az do osiggniecia zapory fotokomoérkowej C. Gdy nosiwo
dotrze do zapory C nastepuje zatrzymanie tasmy, az do ponownego odbloko-
wania zapory C.

Po wtagczeniu tasma przenosnika pracuje w kierunku podawania. Gdy nosiwo
10-krotnie przejdzie przez zapore A nastepuje zatrzymanie tasmy. Po wyjeciu
pojemnika spod zapory B i wtozeniu pod nig howego pojemnika nastepuje
kontynuacja pracy tasmy w kierunku podawania.

Po wigczeniu tasma przenosnika pracuje w kierunku podawania. Gdy nosiwo
dotrze do zapory A nastepuje zatrzymanie tasmy i uruchomienie ustawionego
licznika czasu (ustawia sie go za pomocg potencjometru, w zakresie 0-30 s).
Po uptywie czasu nosiwo jest transportowane do zapory B. Gdy nosiwo
dotrze do zapory B nastepuje zatrzymanie tasmy, az do ponownego odbloko-

wania zapory B.



KARTA LOGO do przemiennika czestotliwosci VECTOR 54
Realizacja procesow bez systemu sterowania

) H : Po wigczeniu tasma przenosnika nadal pozostaje w bezruchu. Gdy no-
Sekwencja 6 [ & siwo zalega w zaporze A tadma transportuje je w kierunku podawania
— do zapory B. Gdy nosiwo dotrze do zapory B nastepuje zatrzymanie
tasmy. Gdy zapora B jest zajeta mozna dokona¢ zmiany kierunku pracy
za pomocg zewnetrznego przetagcznika, ktory uruchamia tasme. Zatrzy-
manie tasmy nastepuje przy zaporze A.

) H Po wigczeniu tasma przenosnika pracuje w kierunku podawania. Gdy
Sekwencja 7 nosiwo dotrze do zapory A nastepuje zatrzymanie tasmy. Gdy w usta-
— wionym okresie czasu zapora A ma nie by¢ pobudzona, to tasma
wchodzi w tryb uspienia (warto$¢ czasu ustawia sie potencjometrem, w
zakresie 0-30 s). Uruchomienie przycisku lub innej zapory fotokomorko-
wej powoduje uaktywnienie tasmy, ktéra zaczyna pracowac w kierunku

podawania.

_ Ty Po wiaczeniu tasma przenosnika pracuje w kierunku podawania. Za
Sekwencja 8 ' pomoca wczytanej z zewnatrz wartosci analogowej, np. z wagi, trans-
— port odbywa sie az do uzyskania okreslonej wartosci. Gdy wartos¢ ana-
logowa osigga warto$¢ progowg, to nastepuje zatrzymanie tasmy.

= Proces mozna uruchomié¢ od nowa za pomocga przycisku lub nastepnej
Waag  zapory fotokomorkowe;.

Ponadto mozna réwniez umieszcza¢ w pamieci procesy dostosowane do potrzeb klienta. Mozna je
wowczas uruchamia¢ za pomocg wewnetrznego przetacznika obrotowego. Programowanie jest realizowane
przez naszych inzynieréw-programistéw w uzgodnieniu z Panstwem lub Panstwa klientem koncowym.

Aplikacje

—

Przenosniki Przenosniki



Regulator 1-fazowy SPR

Regulator 1-fazowy SPR

- ptynna regulacja predkosci obrotowej silnikéw pradu przemiennego

- trwata obudowa z aluminium

- klasa ochrony P44 lub IP54

- kontrola temperatury silnika

- kontrola temperatury urzadzenia

- odporny na zwarcia

- prosta obstuga i montaz

- produkt gotowy do uzycia, ze wstepnie ustawionymi parametrami urzadzenia

- zintegrowany filtr sieciowy

Regulator 1-fazowy (SPR) to urzadzenie zaprojektowane dla wszystkich rodzajow silnikéw pradu przemien-
nego, wyrdzniajgce sie prostg obstugg. SPR jest dostepny dla mocy 0,09 KW do 1,5 KW.

Kompaktowe wykonanie pozwala na montaz regulatora w kazdej maszynie lub instalaciji.
Klasa ochrony IP44 lub IP54 chroni uktad elektroniczny i pozwala na szerokie zastosowanie regulatora.

Zintegrowane elementy obstugi pozwalajg na regulacje predkosci silnika pradu przemiennego lub wigczanie i
wylgczanie urzadzenia wytacznikiem sieciowym.

Dostepne jest réowniez dodatkowe wejscie START/ STOP do podtaczenia czujnika lub sygnatu zewnetrznego.
Czujnik temperatury zamontowany w silniku zapewnia kompleksowg ochrone termiczng silnika.

(np. termistor PTC lub wylgcznik bimetaliczny).

Miejsce zastosowania: uktady wentylacyjne, wentylatory, klimatyzatory

Typ SPR 090|SPR 120(SPR 180|SPR 250|SPR 370(SPR 550|SPR 750 1S1POIE ’ISEEE)%
Moc silnika 0,09 KW|0,12 KW|0,18 KW |0,25 KW (0,37 KW| 0,55 kW [ 0,75 kW | 1,1 kW | 1,5 kW

Prad znamionowy| 1,1 A 1,3A 1,5A 2A 29A 4,2A 54A 74 A 9,8A

Napiecie

e 230V | 230V | 230V | 230V | 230V | 230V | 230V | 230V | 230V
zasilajace

Rodzaj ochrony IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44

Temperatura 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0-40°C | 0—40°C | 0-40°C
otoczenia
Wilgotnosc 20-90% | 20-90% | 20-90% | 20-90% | 20-90% | 20-90% | 20-90% | 20-90% | 20-90%
powietrza
Strata mocy 20 Wat | 24 Wat | 28 Wat | 30 Wat | 36 Wat | 40 Wat | 45 Wat | 80 Wat | 100 Wat

Zmiany techniczne zastrzezone



Regulator 1-fazowy SPR

|"] I"I | | O
L2 |
E
Wymiary SPR
Opis 0,09 kW - 1,5 kW

A 65 mm

B 237 mm

C 250 mm

D 70 mm

E 112 mm

F 5 mm

Zmiany techniczne zastrzezone




Regulator 3-fazowy TPR

Regulator 3-fazowy TPR

- technologia oszczedzajgca energie

- prosta obstuga, prosta instalacja

- ptynna sterowana napieciem regulacja predkosci obrotowe;j silnikow induk
cyjnych tréjfazowych

- wyjscie przekaznikowe bezpotencjatowe

- trwata obudowa z aluminium

- zamykany wytgcznik sieciowy

- klasa ochrony 1P44 lub IP54

- kontrola temperatury silnika i temperatury urzadzenia

- gotowy do uzytku

Regulator 3-fazowy (TPR) to nastawnik tréjfazowy sterowany napieciem do regulaciji

predkosci obrotowej silnikow indukcyjnych tréjfazowych i silnikéw o wirujgcym polu magnetycznym. W przy-
padku odbiornikéw mozliwe jest rowniez sterowanie obcigzeniem czysto rezystancyjnym (np. uktady grzewcze,
lampy), lub rezystancyjnym/indukcyjnym (np. silniki dotadowane z wirnikiem oporowym, wirujgcym polem ma-
gnetycznym).

Jednostka sterujgca jest elektrycznie odizolowane od sieci oddzielnie, tak ze odniesienie zewnetrzne mogg
by¢ stosowane. TPR nadzoruje fazy, bezpieczniki i kierunek obrotu.

Uruchomienie moze nastapi¢ poprzez ustawienie wewnetrznej wartosci zadanej potencjometrem lub obcej
wartosci zadanej (+ 10V DC), takze poprzez ustawienie wartosci zadanej pradu 0 do +20mA lub 2 do 20mA.

Regulator tréjfazowy jest wyposazony w integrator rozruchu stuzgcy do ograniczania prgdu wtgczeniowego
przy matooporowych odbiornikach.

Regulacji dokonuje sie potencjometrem. Regulator wyposazony jest réwniez w ukfad logiczny wiaczania i
wyswietlacz LED dla trybu Standby czy na wypadek uszkodzenia bezpiecznika sieciowego.

Miejsce zastosowania: napedy zwijania, napedy statego momentu obrotowego z silnikami o wirujgcym polu ma-
gnetycznym, systemy grzewcze, silniki dotadowane z

wirnikiem oporowym.

T TPR | TPR | TPR | TPR [ TPR | TPR | TPR | TPR | TPR | TPR | TPR
yp 090 120 180 250 370 550 750 1100 | 1500 [ 2200 [ 3000

Moc silnika (0,09 kW|0,12 kW]0,18 kW|0,25 kW/|0,37 kW|0,55 kW|0,75 kW] 1,1 kW [ 1,5 kW | 2,2 kW | 3,0 kW

Pradzna | 5 A 1045 Al 06 A {085 Al 1.1 A 145 Al185 Al 26 A|35A|50A ] 66A
mionowy
Napiecie

1e 400V | 400v | 400v | 400v | 400v | 400v | 400v | 400v | 400v | 400v | 400v
zasilajgce
Rodzaj P54 | IP54 | IP54 | IP54 | P54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54
ochrony
l‘fggg;?;“ra 0-40°C [0-40°C|0-40°C |0—40°C|0-40°C |0—40°C|0-40°C |0—40°C|0-40°C |0-40°C|0-40°C
WIIQOtnOéé 0, 0, o) 0, 0, 0, o) 0, 0, o) 0,
bowlolrz [20-90%{20-90%(20-90%{20-90%20-90%{20-90%(20-90%{20-90%20-90%{20-90%20-90%

Strata mocy [ 10 Wat | 10 Wat |11 Watt| 12 Wat [ 13 Wat| 15 Wat| 16 Wat [ 19 Wat | 22 Wat | 25 Wat | 31 Wat

Zmiany techniczne zastrzezone



Regulator 3-fazowy TPR

Opis

Wymiary TPR

65 mm

300 mm

310 mm

90 mm

112 mm

MmO O| @

5 mm

Zmiany techniczne zastrzezone




Cyfrowy sterownik taktujgcy DTSG 4

Cyfrowy sterownik taktujgcy DTSG 4

Cyfrowy sterownik taktujagcy DTSG 4 KR IP54 to urzgdzenie przez-
naczone do sterowania silnikami 3-fazowymi z wolnym wyborem
czasu pracy i przerwy. Fazy wigcza sie za posrednictwem
przekaznika potprzewodnikowego w chwili przekroczenia wartosci ze-
rowej, co pozwala unikngé skokowego wzrostu poboru pradu. tatwa
obstuga menu - ustawianie parametréw pracy przy uzyciu tylko dwoch
przyciskéw.

Dodatkowo mozna podtaczy¢ zewnetrzny nadajnik impulsu, ktory
wyzwoli start silnika. Dostepna jest funkcja pojedynczego wyzwolenia
i powtérzonego wyzwolenia (retrigger). Wszystkie parametry robocze
sg zapisywane w pamieci trwatej (E2Prom), co pozwala na prace bez
uzycia baterii stosowanej na potrzeby utrzymania pamieci.

Mozliwy montaz urzadzenia w réznych pozycjach. Wbudowany
wigcznik pozwala DTSG 4 na rozpoznanie pozycji "do géry nogami"

i na sterowanie odpowiednio wyswietlaczem.

Wiasciwosci urzadzenia

- mozliwos¢ zastosowania DTSG na catym Swiecie

- wysoka odpornos¢ na zaktécenia i niewielka emisja zaktécen przez zastosowanie obudowy z aluminium
- klasa ochrony IP54 lub wyzsza

- lekkie oprzewodowanie wtyku Sub-D do zewnetrznego wejscia triggera

- mozliwos¢ réznego typu montazu

- przewdd sieciowy i silnikowy z okablowaniem wstepnym wedtug zyczenia klienta
- regulacja czasu przerwy i czasu pracy od 0,1s do 9999s

- funkcja ponownego wyzwolenia (powtdrzenie rozruchu)

- regulacja czasu zabezpieczenia przed drganiem stykéw dla triggera

- sterowanie zboczem lub poziomem wejscia triggera

- mozliwos¢ podtagczenia do konca tasmy dla zapory swietlnej

- mozliwos¢ podtaczenia w przypadku przycisku z funkcjg usuwania z tasmy

- produkt dostepny rowniez w klasie ochrony IP20

Typ

DTSG 4

Napiecie przytaczeniowe

3 x400V

Moc wyjsciowa

maks. 0,75 kW

Wyswietlacz

siedmiosegmentowy LED

Obstuga

dwoma przyciskami

Wejscie zewn

bezpotencjatowe lub 24 V

Dodatkowe wyjscie

przekaznik

Obudowa

aluminium 1P20 - IP54

Wymiary dt. x szer. x wys

280 x 112 x 70 mm

Podtaczenie

przepusty kablowe

Rozdzielczos¢

0,1s

Maks. czas ustawienia

9999 s

Filtr sieciowy

zintegrowany

Zmiany techniczne zastrzezone



Cyfrowy sterownik taktujgcy DTSG 4
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Opis Wymiary DTSG 4
A 65 mm
B 267 mm
C 280 mm
D 70 mm
E 112 mm
F 5 mm

Zmiany techniczne zastrzezone



Sterownik rozdzielacza obrotowego
Sterownik obrotnica

Sterownik rozdzielacza obrotowego DRV / Sterownik obrotnica DRT

Cyfrowe urzgdzenie sterujgce DRV stuzace do sterowania rozdzielaczami
obrotowymi i DRT stuzace do sterowania talerzami obrotowymi zostaty za-
projektowane do pracy z silnikami 3-fazowymi.

Fazy wtgcza sie za posrednictwem przekaznika potprzewodnikowego w chwili
przekroczenia wartosci zerowej, co pozwala unikng¢ skokowego wzrostu po-
boru pradu. Latwa obstuga menu - ustawianie parametrow pracy przy uzyciu
tylko dwoch przyciskéw.

Wszystkie parametry robocze sg zapisywane w pamieci trwatej (E2Prom), co
pozwala na prace bez uzycia baterii stosowanej na potrzeby utrzymania
pamieci. Wszystkie parametry ustawiane sg za pomocg dwoch przyciskow i
wys$wietlane na ekranie siedmiosegmentowym.

Urzadzenie moze by¢ montowane w réznych pozycjach; jest wyposazone w
wewnetrzng funkcje rozpoznawania potozenia, co pozwala na prace

wyswietlacza zgodnie z obrang pozycja.
Zalety sterownikéw DRV / DRT

- wysoka odpornos¢ na zaktécenia i niewielka emisja zakidcen przez zastosowanie obudowy z aluminium
- klasa ochrony IP54 lub wyzsza

- przewdd sieciowy i silnikowy z okablowaniem wstepnym wedtug zyczenia klienta

- obstuga menu

- obstuga dwoma przyciskami

- lekkie oprzewodowanie wtyku Sub-D

Typ DRT / DRV
Napiecie przytgczeniowe 3 x400V
Moc wyjsciowa maks. 0,75 kW
Wyswietlacz siedmiosegmentowy LED
Obstuga dwoma przyciskami
Wejscie zewn. bezpotencjatowe lub 24 V
Dodatkowe wyjscie przekaznik
Obudowa aluminium IP20 / IP54
Wymiary dt. x szer. x wys 280 x 112 x 70 mm
Podtaczenie przepusty kablowe
Rozdzielczo$¢ 0,1s
Maks. czas ustawienia 9999 s
Filtr sieciowy zintegrowany
llo$¢ gniazd 0..999 s
Sztuk razem dla kazdej wigzki 0..999 s
Catkowity czas pracy na kazdy kosz 0..999 s
Cykl pracy tasmy przenosnika 0..999 s
Czas pracy bebna rozdzielajacego 0..999 s
Uktad sortowania elementéw nieprawidtowyc | zintegrowany




Urzadzenie tagodnego rozruchu SAE 3

Urzadzenie tagodnego rozruchu SAE 3

W przypadku urzgdzenia tagodnego rozruchu typu SAE 3 w jednej z trzech
faz zamontowany zostat dwukierunkowy pétprzewodnik mocy.

Mechanizm regulacji katem sterowania siatkowego zalezny od czasu
umozliwia przeptyw w fazie poczatkowo matego pradu, ktory zwieksza sie
znacznie do momentu, gdy maks. kat przeptywu pradu stanie sie efektywny.

Powoduje to ustawienie maksymalnego momentu obrotu, dzieki czemu
mozna uzyskac bezpieczny rozruch rowniez w przypadku napedu z duzym
poczatkowym momentem rozruchowym.

Szybkos¢ narastania pradu (czas rozruchu) i poczatkowy moment obrotowy
silnika mozna ustawic¢ oddzielnie. Potencjometry nastawcze znajdujq sie za
przednig zdejmowang pokrywa.

Gdy po uptywie regulowanego czasu rozruchu maksymalny kat przeptywu
pradu stanie sie efektywny, pétprzewodniki mocy sg mostkowane przez styk
przekaznika, w wyniku czego uktad elektroniczny rozruchu przestaje by¢

aktywny.

Typ SAE 3/230V SAE 3/400V
Napiecie znamionowe 230V 400V
Czestotliwosc 50 Hz 50 Hz
Maks. moc silnika 1,1 kW 1,5-3,0 kW
Czas rozruchu 0,1s-5s 0,3s—-20s

Temperatura sktadowania

-20°Cdo75°C

-20°Cdo75°C

Temperatura robocza

0°C do +40°C

0°C do +40°C

Rodzaj ochrony IP 20 IP 20
le 55,0 mm | ke 110,0mm »
* & & & 0 b @
L1 Lz L3
Sanftanlauf SAL 1.5
750 mm

Booat Hochlanr

O

8] W W

Zmiany techniczne zastrzezone




Urzadzenie tagodnego rozruchu SAZ 3

Urzadzenie tagodnego rozruchu SAZ 3

W przypadku urzgdzenia tagodnego rozruchu typu SAZ w dwéch z trzech
faz zamontowany zostat potprzewodnik mocy.

Mechanizm regulacji katem sterowania siatkowego zalezny od czasu
umozliwia przeptyw w fazach poczatkowo matego pradu, ktory zwieksza
sie znacznie do momentu, gdy maks. kat przeptywu pradu stanie sie
efektywny.

Szybkos¢ narastania pradu (czas rozruchu) i poczatkowy moment obro-
towy silnika (BOOST) mozna ustawi¢ oddzielnie. Gdy po uptywie usta-
wionego czasu rozruchu maksymalny kat przeptywu pradu stanie sie
efektywny, pétprzewodniki mocy sg mostkowane przez styki przekaznika,
w wyniku czego uktad elektroniczny rozruchu przestaje by¢ aktywny.

Typ SAZ3/230V SAZ 3/400V
Napiecie znamionowe 230V 400V
Czestotliwos¢ 50 Hz 50 Hz
Maks. moc silnika 1,1 kW 1,5-3,0kW
Czas rozruchu 0,1s-5s 0,1s-5s
Temperatura sktadowania| - 20 °C do 75 °C -20°Cdo75°C
Temperatura robocza 0°C do +40°C 0°C do +40°C
Rodzaj ochrony IP 20 IP 20
le 55,0 mm - L 110,0mm >

L1 L2 L3

Sanftanlauf SAF 15

a0 mm
Boxt  Hooilant
O
m] W i

Zmiany techniczne zastrzezone



Urzadzenie tagodnego rozruchu SSAZ 3

Urzadzenie tagodnego rozruchu SSAZ 3

Urzadzenie typu SSAZ jest urzadzeniem tagodnego rozruchu i zatrzymania
o mocy 1,5KW - 3 KW. W dwdch z trzech faz posiada zamontowany
potprzewodnik mocy.

Mechanizm regulacji katem sterowania siatkowego zalezny od czasu
umozliwia przeptyw w fazach poczatkowo matego pradu, ktory zwieksza sie
znacznie do momentu, gdy maks. kat przeptywu pradu stanie sie efek-
tywny.

Szybkos¢ narastania pradu (czas rozruchu), spadku prgdu i poczatkowy
moment obrotowy silnika (BOOST) mozna ustawi¢ oddzielnie.

Gdy po uptywie ustawionego czasu rozruchu maksymalny kat przeptywu
pradu stanie sie efektywny, pétprzewodniki mocy sg mostkowane przez
styki przekaznika, w wyniku czego uktad elektroniczny rozruchu przestaje
by¢ aktywny.

Typ SSAZ 3/ 400V
Napiecie znamionowe 400 V
Czestotliwos¢ 50 Hz
Maks. moc silnika 1,5 kW - 3,0 kW
Czas rozruchu 0,1s-5s
Temperatura skladowania -20°C do 75°C
Temperatura robocza 0°C do +40°C
Rodzaj ochrony IP 20
|[< 55,0 min :;i e 110,0mm >

L1 L2 L3

Sanftanlauf SAZ1 45

Bocet Hexch e

O

U . A

a0 mm

Zmiany techniczne zastrzezone



Nastawnik wirujgcego pola magnetycznego typu DFM 1

Nastawnik wirujgcego pola magnetycznego typu DFM 1
Nastawnik wirujgcego pola magnetycznego typu DFM 1 to

regulator napiecia w 35 mm obudowie z szyng montazowa.

DFM 1 pozwala na sterowanie napieciem potencjometrem w jednej lub
dwoch fazach.

Moment obrotowy mozna tym samym ustawia¢ w wirujgcym polu ma-
gnetycznym. DFM nadaje sie rowniez do zastosowania przy regulaciji
prostej predkosci obrotowej, np. napedach wentylatoréw z silnikiem in-

dukcyjnym trojfazowym.

Mozliwosci zastosowania DFM

- sterowanie predkos$cig obrotowg wentylatoréw

- sterowanie predkoscig obrotowg silnikow o wirujgcym polu magnetycznym
- sterowanie predkoscig obrotowg silnikow indukcyjnych trojfazowych

- sterowanie predkoscig obrotowg napedow zwijania



Zwalniacze elektromagnetyczne BR 2-10 do BR 3-600

Zwalniacze elektromagnetyczne BR 2-10 do BR 3-600

Hamulec elektrodynamiczny typu BR umozliwia hamowanie bez Scierania
silnikéw indukcyjnych tréjfazowych i asynchronicznych

pradu przemiennego dzieki dostarczeniu prgdu statego na uzwojenie sil-
nika.

Zarowno prad hamulcowy jak i czas hamowania mozna ustawia¢ osobno.

Po uptywie czasu hamowania hamowanie zakonczy sie po czasie przestoju
maszyny. Wytgczenie silnika rozpoczyna w petni automatyczny cykl hamo-
wania.

Uktad logiczny wigczania zamontowany w systemie hamowania nadzoruje,
by w trakcie wtagczania instalacji wigcznikiem gtéwnym i po wytgczeniu sil-
nika NIE dochodzito do hamowania. W ten sposéb hamowanie jest mozliwe
tylko przy pracujacym silniku.

Uzycie dwoch potencjometrow dostrojczych (,prad hamowania duzy” i ,,prad
hamowania maty”) pozwala na dawkowanie prgdu hamowania.

Czas hamowania mozna regulowaé w przedziale 2-15 s.

Cechy szczegdlne

- ustawienie duzego lub matego prgdu hamowania

- regulacja czasu hamowania

- ustawienie fagodnego efektu hamowania

- catkowicie bez efektu Scierania

- do pézniejszej zabudowy w istniejgcych instalacjach
- nadaje sie do wszystkich serii silnikow

- wysoki stopien bezpieczenstwa pracy

- optymalny stosunek jakosci do ceny



Zwalniacze elektromagnetyczne BR 2-10 do BR 2-600

EE 3;80 BR2-10| BR2-20| BR2-40| BR 2-60| BR 2-100| BR 2-200| BR 2-400| BR 2-600
Napiecie 230V [230Vv  [230v [230v [230v [230v |230v |230V
przytaczeniowe
Czestotliwos¢ 50Hz/ |50Hz/ |[50Hz/ |50Hz/ |[50Hz/ |50Hz/ |[50Hz/ |50Hz/
sieciowa 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz
Moc silnika 1,1 KW [ 3 KW 55KW | 7,5KW [ 15 KW 30 KW 60 KW 95 KW
Rodzaj ochrony | IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Temperatura 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C
otoczenia
Wymiary (szer. x | 100x73x | 100x73x | 75x200x | 175x20x | 175x20x [ 175x20x | 315x240 | 315x240
wys. X gteb.) 120 mm [ 120 mm | 172 mm | 172mm | 172 mm | 172 mm | x172 mm| x172 mm
Przytaczenie do | Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski
sieci Srubowe | Srubowe | Srubowe | Srubowe | Srubowe | Srubowe | Srubowe | Srubowe
ﬁ:}fyznam'o' 10A 20 A 40 A 60 A 100A |200A | 400A |600A
EDprzy 20% | 20% 15% 15% 15% 15% 15% 15%
maks. pradzie
Zewn. bez-
piecznik do 10A  |20A |40A |60A 100A | 200A |400A |630A
ochrony
potprzewodnikow
Napiecie hamo- | 0-130 0-130 0-130 0-130 0-130 0-130 0-130 0-130
wania Vdc Vdc Vdc Vdc Vdc Vdc Vdc Vdc
Czas hamowania|l 2-5sec.| 2-5sec.| 2-5sec.| 2-5sec.| 2-5sec.| 2-5sec.| 2-5sec.| 2-5sec.
Zwtoka czasowa
do redukcji 250ms | 250ms | 600ms | 600ms | 1500 ms | 1500 ms | 1500 ms | 1800 ms
reszty SEM
Przekréj minimal- Sruba
nego 1,5mm? [ 1,5 mm?2 | 2,5 mm? | 4 mm? 10 mm?2 | 25 mm? | 50 mm? M10
potaczenia
Ciezar 0,5 kg 0,55kg | 2,4kg 2,4 kg 255kg |[3,55kg | 7,6kg 13,5 kg

Zmiany techniczne zastrzezone




Zwalniacze elektromagnetyczne BR 3-10 do BR 3-600

BR 3-10 -

BR 3-600 BR 3-10 | BR 3-20 | BR 3-40 | BR 3-60 | BR 3-100| BR 3-200| BR 3-400| BR 3-600
Napiecie 400V |400v |400V |400V |400v |400v |400V | 400V
przytaczeniowe

Czestotliwos¢ sie-| 50 Hz/ | 50Hz/ | 50Hz/ |50Hz/ |50Hz/ [50Hz/ |[50Hz/ | 50Hz/
ciowa 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz 60 Hz
Moc silnika 22KW | 55KW | 7,5KW | 15 KW 22 KW 55 KW 110 KW | 160 KW
Rodzaj ochrony IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Z:Qgerat“ra otoc-1 o _a5°c | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C | 0-45°C
Wymiary (szer. x | 100x73x | 100x73x | 175x200 | 175x200 | 175x200 | 175x200 | 315x240 | 315x450
wys. X gteb.) 120 mm | 120 mm | x172 mm| x172 mm| x172 mm| x172 mm| x172 mm| x211mm
Przytaczenie do Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski Zaciski
sieci Srubowe | Srubowe | Srubowe | Srubowe | $Srubowe | Srubowe | Srubowe | Srubowe
Prad znamionowy | 10 A 20A 40 A 60 A 100 A 200 A 400 A 600A
EDprzy 20% | 20% 15% 15% 15% 15% 15% 15%
maks. pradzie

Zewn. bezpiecznik

do ochrony 10A 20A 40 A 60 A 100 A 200 A 400 A 630 A
potprzewodnikéw

Napiecie 0-130 0-130 0-130 0-130 0-130 0-130 0-130 0-130
hamowania Vdc Vdc Vdc Vdc Vdc Vdc Vdc Vdc
Czas hamowania | 2-15sec.| 2-15sec. | 2-15sec. | 2-15sec. | 2-15sec. | 2-15sec. | 2-15sec. | 2-15sec.
Zwloka czasowa

do redukcji 250ms | 250ms | 600ms | 600 ms | 1500 ms | 1500 ms | 1500 ms | 1800 ms
reszty SEM

Przekroj m|n|m_al- 1,5mm? | 1,5mm? | 2,5 mm? | 4 mm? 10 mm? | 25 mm? | 50 mm? Sruba
nego potaczenia M10
Ciezar 0,5 kg 0,55kg | 2,4kg 2,4 kg 2,55kg | 3,55kg | 7,6 kg 13,5 kg

Zmiany techniczne zastrzezone




Przemiennik czestotliwosci VECTOR WT do wymiennika ciepta

Przemiennik czestotliwosci VECTOR WT do wymiennika ciepta
VECTOR WT to przetwornica czestotliwosci zaprojektowana do odzysku

ciepta przy uzyciu obrotowych wymiennikéw ciepta. Przetwornica posiada
funkcje, ktére w przesztosci wymagaty zewnetrznych sterownikow MSR.

Charakterystyka VECTOR

- regulator z mozliwoscig uzycia w systemach na catym swiecie

- niewielkie zuzycie pradu

- najwyzszy stopieh bezpieczenstwa pracy

- odporny na zwarcia elektryczne, doziemne

- bezpotencjatowy przekaznik roboczy i sygnalizujgcy zaktdcenia pracy

- mozliwos$¢ ustawienia réznych wartosci zadanych

- wysoki moment obrotowy przy niewielkiej czestotliwosci pola wirujagcego

- kontrola pracy wirnika bez lub przy pomocy czujnika

- regulacja interwatéw czasowych

- fatwy serwis dzieki opatentowanemu systemowi bezczujnikowej kontroli
paska klinowego

- wySwietlacz tekstowy

- klasa ochrony IP20 do P65

- ustawienie liniowe lub kwadratowe wartosci zadanej

- wskaznik statusu LED, wys$wietlacz tekstowy

- wysoka ochrona EMC poprzez zintegrowany filtr sieciowy i silnikowy

Akcesoria

- czujnik bezdotykowy do kontroli pracy wirnika
- naktadany interfejs obstugi

- przytaczone przewody sieciowe i silnikowe

- opcja rozszerzenia dla pracy zimag lub latem



Przemiennik czestotliwosci VECTOR WT do wymiennika ciepta

T Vector WT| Vector WT| Vector WT| Vector WT| Vector WT| Vector WT| Vector WT
yp 090 120 180 250 370 550 750
Moc wyjéciowa | 0,2kVA | 0,33kVA | 045kvA | 0555kVA | 0,85kVA | 1,3kVA | 1,6 kVA
Moc silnika 0,09kW |012kW |018kW |025kw |037kw |055kw | 0,75kw
Prad znamiowy | 1A 11A 1,3A 15A 22A 3,4 A 4A
Napiecie 3x230V [3x230V [3x230Vv |3x230V [3x230Vv [3x230V |3x230V
wyjsciowe
CzestotliwosC | 5 4601, | 0-400 Hz | 0—400 Hz | %#90HZ | 0400 Hz | 0-400 Hz | 0-400 Hz
wyjsciowa
Dawik
.. oo wewn. wewn. wewn. wewn. wewn. wewn. wewn.
sieciowy/silnikowy
?jxfc'e Znamio- | 535 v 230 V 230V 230 V 230 V 230 V 230 V
Rodzaj ochrony | IP20 / IP54| IP20 / IP54| I1P20 / IP54| 1P20 / IP54| IP20 / IP54| IP20 / IP54| 1P20 / IP54
Temperatura 0-40°C |0-40°C |0-40°C |o0-40°C |0-40°C |0-40°C |0-40°C

Przemiennik czestotliwosci VECTOR WT do wymiennika obrotowego ciepta posiada szereg zintegrowanych
funkcji gwarantujacych najwyzszy poziom bezpieczenstwa, komfort oraz oszczednos¢ energii podczas po-
zyskiwania ciepta przy pomocy wymiennikéw obrotowych ciepfa.

Funkcja

Zintegrowane w urzgdzeniu

Wyjscie przekaznikowe bezpotencjatowe 1

komunikat o gotowosci do pracy

Wyjscie przekaznikowe bezpotencjatowe 2

komunikat o zaktdceniu

Kontrola pracy wirnika

z lub bez czujnika

Kontrola peknie¢ paska klinowego

funkcja zintegrowana

Regulacja interwatéw czasowych

funkcja zintegrowana

Predkos¢ obrotowa priorytetowa

funkcja zintegrowana

Odpornos¢ na zwarcia

funkcja

Kontrola temperatury silnika

termistor PTC lub bimetal

Aktywny moment zatrzymania

funkcja zintegrowana

Ustawienie wartosci zadanej

liniowo / kwadratowo / tryb

Klasa ochrony

IP 20 -1P 54

Odzysk ciepta/zimna

za pomocg modutu dodatkowego

Zmiany techniczne zastrzezone




Przemiennik czestotliwosci VECTOR WT do wymiennika ciepta
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Opis Wymiary VECTOR WT
A 65 mm
B 290 mm
C 312 mm
D 90 mm
E 112 mm
F 5 mm

Zmiany techniczne zastrzezone



Przemiennik czestotliwosci VECTOR Vibrodrive

Przemiennik czestotliwosci VECTOR Vibrodrive

Przetwornica VECTOR Vibrodrive to urzgdzenie stuzace do sterowania
przenosnikami wibracyjnymi spiralnymi i liniowymi.

Trwata obudowa z aluminium i wysoka klasa ochrony IP 54 umozliwia zasto-
sowanie VECTOR Vibrodrive w kazdym miejscu linii transportowej
przenosnika. Zintegrowany potencjometr do ustawiania predkosci przenosnika
czy wbudowany wytacznik sieciowy to kolejne zalety $wiadczace o jakosci,
zapewniajgce fatwosc¢ obstugi i bezpieczenstwo pracy przyrzadu.

Ustawienie wymaganej czestotliwosci rezonansowej powoduje przejazd po
pasmie czestotliwosci przy pomocy wbudowanego interfejsu obstugi tekstu.
Znaleziona czestotliwos¢ rezonansowa zostaje zapisana w petni automa-
tycznie w chwili puszczenia przycisku.

Cechy przemiennika VECTOR Vibrodrive

- sterowanie przenosnikami wibracyjnymi spiralnymi i liniowymi

- modutowa budowa

- brak koniecznosci dalszej regulacji mechanicznej przenosnika wibra
cyjnego (ustawienie cyfrowe czestotliwosci rezonansowej)

- duza oszczednos$c¢ kosztéw dzieki krotkiemu czasowi przestoju produkgji

- prosta obstuga dzieki montazowi interfejsu obstugi i wyswietlacza tekstowego

- zlgcza wtykowe dostepne opcjonalnie

- klasa ochrony IP 20 do IP 54

T Vector Vector Vector Vector Vector Vector Vector
yp Vibro 090 | Vibro 120| Vibro 180| Vibro 250| Vibro 370| Vibro 550| Vibro 750
Moc wyjsciowa 0,2 kVA 0,33 kVA | 0,45kVA | 0,55kVA | 0,85 kVA [ 1,3 kVA 1,6 kVA
Moc silnika 0,09 kW 0,12 kW 0,18 kW 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
Prad znamionowy 1A 1,1A 1,3A 1,5A 22A 34A 4 A
Napiecie wyjsciowe 3x230V | 3x230V [3x230V | 3x230V [ 3x230V | 3x230V | 3x230V
Czestotiiwose 0— 160 Hz| 0 - 160 Hz| 0 — 160 Hz| ° ~ 189 H2| o _ 160 Hz| 0 - 160 Hz| 0 - 160 Hz
wyjsciowa
Dtawik sieciowy /
I wewn. wewn. wewn. wewn. wewn. wewn. wewn.
Silnikowy
Napiecie znamionowe | 1x230V [ 1x230V | 1x230V | 1x230V | 1x230V | 1x230V | 1x230V
Rodzaj ochrony IP20 / IP54| 1P20 / IP54| IP20 / IP54| 1P20 / IP54| IP20 / IP54| IP20 / IP54| 1P20 / IP54
Temperatura otoczenia | 0—40 °C 0-40 °C 0-40 °C 0-40 °C 0-40 °C 0-40 °C 0-40 °C

Zmiany techniczne zastrzezone




Przemiennik czestotliwosci VECTOR Vibrodrive
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Opis Wymiary VECTOR Vibrodrive
A 65 mm
B 290 mm
C 312 mm
D 90 mm
E 112 mm
F 5 mm

Zmiany techniczne zastrzezone



Przemiennik czestotliwosci VECTOR Railway

Przemiennik czestotliwosci VECTOR Railway

Jest to przemiennik czestotliwosci stanowigcy prawdziwg alternatywe dla
wszystkich tradycyjnych przyrzadéw dla sterowania i regulacji systemami
wentylacyjnymi w wagonach tramwajowych i pociggowych.

Sciste rozmieszczenie przemiennika pozwala na jego zastosowanie w przy-
padku wielu silnikéw elektrycznych. Do przemiennika VECTOR Railway
mozna podigczac¢ zaréwno silniki elektryczne w klasie izolacji F jak réwniez
silniki o matej klasie izolacji.

Przemiennik wyrdznia sie kompaktowg i wydajng konstrukcjg, rowniez sze-
rokim zastosowaniem.

Zostat zaprojektowany, przebadany i zatwierdzony zgodnie z normami
dotyczacymi projektowania przemiennikéw czestotliwosci i
wedtug wytycznych surowych norm Niemieckiej Kolei Federalnej.

Trwata obudowa z aluminium zapewnia ochrone przed sprzezeniami
pasozytniczymi EMC i emisjg EMC.

Trwate wykonanie i przytagcza mocowane trwale Srubami pozwalajg na do-
wolne zastosowanie przemiennika.

Zalety przemiennika VECTOR Railway

- spetnia normy srodowiskowe

- odporny na wibracje i wstrzasy

- moze byc¢ stosowany przy bardzo wysokiej temperaturze otoczenia
- prosta obstuga i montaz

- mozliwos¢ przytaczenia do wszystkich silnikow

- trwata obudowa z aluminium

- 0oszczednos$¢ miejsca

- oszczednosé energii

- szybki montaz

- elastyczne zastosowanie

- wydajny

- poddany badaniu EMC

- poddany badaniu odpornosci na wibracje i wstrzgsy
- mrozo-, zaroodporny



Przemiennik czestotliwosci VECTOR Railway

Zalety, ktére przekonuja
Trwata obudowa z aluminium i ztgcza wtykowe

Trwata obudowa z aluminium chroni uktad elektroniki i gwarantuje, ze przyrzad ten mozna montowaé w
najciezszych warunkach otoczenia.

Aluminiowa obudowa daje rowniez wysokag ochrone EMC, ktéra minimalizuje nie tylko emisje zakiécen ale
réwniez redukuje emisje zwigzane z mocg za pomocg filtrow wyjsciowych umiejscowionych w przyrzadzie.

Porty ze specjalng ochrong przed wibracjami i bezpiecznik mechaniczny do ochrony wszystkich istotnych ele-

mentéw konstrukcyjnych gwarantujg bezpieczne uzytkowanie przemiennika w kazdych warunkach z silnymi
wibracjami.

Wysokie bezpieczenstwo pracy i mozliwosé duzych wahan temperatury

Ukfad elektroniki lakierowany w celu ochrony przed skroplinami, zabrudzeniem i kurzem zapewnia wysokie
bezpieczenstwo pracy i mozliwos¢ duzych wahan temperatury w zakresie -25°C do + 80°C.

Aluminiowa obudowa chroni uktad elektroniki przed uderzeniami, wibracjami, wilgocig i zabrudzeniem.

Lekkie parametrowanie
Zintegrowany interfejs RS232 pozwala na proste programowanie przemiennika przy udziale wtasnej po-

wierzchni programowania PC. Gwarantuje to szybkie i proste przeniesienie ustawien przyrzgdu z komputera
na przemiennik, tym samym tatwg dokumentacje wszystkich danych.

Podlaczenie wszystkich silnikéw indukcyjnych tréjfazowych

Przemiennik VECTOR Railway pozwala na przytgczenie wszystkich silnikow indukcyjnych tréjfazowych klasy
izolacji F i nizszych klas izolacji



Przemiennik czestotliwosci VECTOR Railway

Przemiennik zostat zaprojektowany i przebadany zgodnie z wytycznymi norm:

IEC 60068-2-1 Suchy chtéd — 20°C
IEC 60068-2-2 Suche ciepto + 80°C
IEC 60068-2-3 Wilgotne ciepto, state + 40°C
EN 61010-1 Zasady bezpieczenstwa dla elektrycznych przyrzgdéw mierniczych, regula
cyjnych i laboratoryjnych
EN 61326 Elektryczne $rodki eksploatacyjne dla uktadow techniki sterowania i zastoso
wania laboratoryjnego, wymogi EMC
IEC 61000-3-2 Emisja zaktdcen; Negatywne oddziatywanie na sie¢
IEC 61000-4-2 Odpornos¢ na zaktocenia; Wytadowania elektrycznosci statycznej
IEC 61000-4-4 Badanie odpornosci na serie szybkich elektrycznych standw przejsciowych
IEC 255-21-1/2 Testy drgan
Vector Vector Vector Vector Vector Vector Vector
Typ Railway Railway Railway Railway Railway Railway Railway
180 250 370 550 750 1100 1500
Moc wyjsciowa | 0,45 kVA | 0,55kVA | 0,85 kVA | 1,3 kVA 1,6 kKVA 2,8 kVA 4,0 kVA
Moc silnika 0,18 kW 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW
Prad znamio- | 4 5 5 15 A 22 A 34 A 40 A 45 A 6,5 A
nowy
Napiecie 3x400V [3x400V |3x400V |3x400V |3x400V |3x400V |3x400V
wyjsciowe
Czestollwose | _ 400 pz | 0 =400 H2 | 5 _ 400 Hz| 0 - 400 Hz | 0 - 400 Hz | 0 - 400 Hz | 0 — 400 Hz
wyjsciowa
Dtawik sieciowy| wewn. wewn. wewn. wewn. wewn. wewn. wewn.
Napiecie zna- | 3, 400v | 3x400V |3x400V |3x400V |3x400V |3x400V |3x400V
mionowe
Rodzaj ochrony| 1P20 IP20 IP20 IP20 P20 IP20 IP20
Temperatura | 5 45-c |040°c |040°c |040°c |040°c |o040°Cc |o0-40°C
otoczenia

Zmiany techniczne zastrzezone




Regulator silnika pradu statego MTR 101

Regulator silnikéw DC typu MTR 101 to urzadzenie o budowie kompaktowej,
stosowany do silnikow statowzbudnych i silnikéw bocznikowych.

W regulatorach MTR 101 prad twornika zabezpiecza wyzwalacz nadpradowy
(wytacznik termiczny), co pozwala osiggna¢ wysoki stosunek regulacji. W celu
ustawienia predkosci obrotowej silnika na potencjometrze z przetgcznikiem
wh./wyt. umieszczona zostata przejrzysta skala.

Trwata obudowa pozwala na zastosowanie przyrzgdu bezposrednio w tasmie
przenosnikowej lub maszynie.

Dzieki tatwym w obstudze ztgczom instalacja MTR 101 jest szybka i
oszczedna czasowo.

Napiecie zasilajace 230V 50/60 Hz
Napiecie twornika 0-180 Vdc
Ustawienie robocze 20-180 Vdc
Napiecie wzbudzenia 200 V
Maks. moc wyj$ciowa 250 W
Zabezpieczenie sieci Bezpiecznik topikowy
Zabezpieczenie od strony twornika Wytacznik termiczny
Prad twornika 1,5A
Wspotczynnik ksztattu lub dtawik twornika | 1,4
Element dolny obudowy ABS wzmocnione wtéknem szklanym
Zakres regulacji 1:10
Rodzaj ochrony IP 20

- 127 — 32—

i I i
108 — | | 4

Zmiany techniczne zastrzezone



Regulator silnika pradu statego MTR 201

Regulator silnika pradu statego MTR 201

MTR 201 to regulator do silnikéw DC w wykonaniu platynowym z mozliwoscig
montazu w szafach sterowniczych lub innych obudowach.

Wykonanie nie zabiera duzo miejsca, wyréznia sie szybka instalacja.

tatwy dostep do trymeréw z funkcjg ustawienia ,n min” i ,n max”, ,Ix R” i I
max” od przedniej strony.

Dzieki ustawieniu zworki istnieje mozliwo$¢ przetagczania pomiedzy dwiema
wartosciami nastawczymi przy pomocy styku. Regulator MTR 201 posiada
dwudziestopolowg listwe zaciskowg do bezpiecznego i szybkiego
podtgczania.

Napiecie zasilajace

230V 50/60Hz

Zakres regulacji 0-180 Vdc
Ustawienia robocze 20-180 Vdc
Maks. moc wyjsciowa 250 W

Zabezpieczenie

2 A szybkie wyzwalanie

Maks. prad silnika 1,5A
Wspotczynnik ksztattu 1,4
Zakres temperatury 0-45°C
Stosunek regulaciji 1:50

Wymiary

120 x 100 x 30 mm

Podtaczenie

Zacisk szeregowy

Wykonanie

Wykonanie platynowe

Rodzaj ochrony

IPOO

Zmiany techniczne zastrzezone



Regulator silnika prgdu statego MTR 203 / MTR 204

MTR 203

MTR 204

Regulator silnika pradu statego MTR 203 / MTR 204

Regulatory silnikow DC MTR 203 i MTR 204 to jednokwadrantowe prostowniki
wyrézniajace sie trwatoscig i przystepng ceng. MTR 203 i MTR 204 posiadajg
wykonanie z platyny, moga by¢ montowane w szafach sterowniczych lub in-

nych obudowach.

Stosowane do silnikdw bocznikowych jak i silnikéw statowzbudnych.

Wyrdzniaja sie kompaktowa budowa. Seria ta pozwala na regulacje napiecia

twornika (I x R) jak i sprzezenie zwrotne od tachometru.

Wartosci zadane mozna ustawiaé potencjometrem lub napieciem kierun-
kowym. Zintegrowany ogranicznik pradu chroni silnik i regulator przed

przecigzeniem.

Wbudowany integrator wartosci zadanej pozwala na osobne ustawianie czasu

akceleracji i deceleracji

MTR 203

MTR 204

Napiecie zasilajace

230V 50/60 Hz

230V 50/60 Hz

Zakres regulaciji 0-170 Vdc 0-170 Vdc
Ustawienia robocze 20-170 Vdc 20-170 Vdc
Napiecie uzwojenia 200 Vdc 200 Vdc
Maks. moc wyjsciowa 0,75 kW 1,5 kW

Zabezpieczenie

6,3 A szybkie wyzwalanie

16,0 A szybkie wyzwalanie

Maks. prad silnika 5A 10A
Wspotczynnik ksztattu 1,4 1,4
Temperatura otoczenia 0-45°C 0-45°C
Kompensacja IXR 1:50 1:50
Stosunek tachometryczny 1:100 1:100
Rodzaj ochrony IP 00 IP 00
Potencjometr wartosci zadanej 10K 10K
Napiecie referencyjne +12V DC +12V DC

Zmiany techniczne zastrzezone




Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Zoptymalizuj uktad przenosnikow i oszczedz energie, koszty i czas instalacji

Przy optymalizowaniu rentownosci przeno$nikow centralng role odgrywa
rodzaj napedu i uktad sterowania. Zoptymalizuj swoj wewnetrzny system lo-
gistyki i uktad przenos$nikow przy pomocy w petni elektronicznych decentral-
nych starteréw silnikowych i przemiennikéw czestotliwosci MONO-SWITCH,
DUO-SWITCH i VECTOR.

Oszczednos¢ energii dzieki uzyciu matych silnikéw przektadniowych i inteli-
gentnego systemu wigczania i wytgczania.

W petni elektroniczne startery MONO-Switch i DUO-Switch zapewniajg,
szybkg automatyzacje i mozliwosc¢ elastycznego rozszerzania linii transpor-
towych.

Systemy magistrali zasilania umozliwiajg decentralizacje napedow i brak za-
stosowania promieniowego okablowania.

Zintegrowane magistrale sygnatowe do sterowania w petni elektronicznymi
starterami silnikowymi i przemiennikami czestotliwosci.

Wysokie cykle tgczeniowe pozwalajg na jeszcze szybszy i bardziej ekono-
miczny transport wszelkich materiatow.
Zintegrowane systemy magistrali sygnatowej

- Interfejs AS
- Sygnat 24V SPS




Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Wszystkie startery wtgczajq i wytaczajg silniki w petni elektronicznie, tj. bez uzycia dodatkowego mecha-
nicznego przekaznika lub stycznikdw, co zapobiega powstaniu krotkotrwatych zaktécen podczas
przetaczania i zwieksza zywotnos¢ urzgdzeh. Koncepcja pozwala realizowac znacznie wiecej cykli
taczeniowych przenosnikéw a cata instalacja wymaga mniejszej konserwacji. Wysokie cykle taczeniowe
powodujq bardziej efektywne korzystanie z linii transportowych.

Serie MONO-SWITCH i DUO-SWITCH réznig sie w poszczegdlnych modutach przytgczeniowych -
bezposrednio wigczany i wytgczany jest tylko jeden (MONO-SWITCH) lud dwa silniki (DUO-SWITCH).
SOFT-SWITCH pozwala zas dzieki regulowanej rampie akceleracji i deceleracji na fagodne wtgczanie i

wytaczanie napedu.

7

MONO-SWITCH

MONO-SWITCH to w petni elektroniczny bezposredni starter silnikowy, ktory
bezposrednio wigcza i wylgcza 3-fazowy silnik asynchroniczny
do mocy 2,2 KW.

Wiaczanie/wytgczanie silnika odbywa sie w chwili przekroczenia wartosci
zerowej, co pozwala unikng¢ skokowego wzrostu poboru pradu.

Podtaczony silnik jest kontrolowany przy pomocy wmontowanego przyrzadu
PTC lub PTO. Sygnat temperatury silnika jest przesytany do nadrzednego
uktadu sterowania przez wbudowany interfejs AS, gdzie nastepuje decyzja o
odtgczeniu napedu. Metoda ta pozwala unikng¢ niekontrolowanych ruchéw
przenosnika.

Wbudowana wtyczka silnika dzieki zastosowaniu standardowego okablowa-
niu DESINA pozwala na szybkie, proste i bezbtedne podtgczenie MONO-
SWITCH do silnika. Stosowane moga by¢ tu takze standardowe przewody
prefabrykowane.

Od ukfadu sterowania hamulcowego poprowadzone sg przewody na
wmontowang o$miobiegunowg wtyczke silnikowg od strony urzgdzenia, co
pozwala na natychmiastowg gotowos$¢ do pracy ukfadu sterowania hamul-
cowego.

Sie¢ moze by¢ zasilana przy pomocy réznych systemoéw magistrali zasila-
nia. W tym celu oferuje sie wmontowane przepusty kablowe lub wbudowane
wtyczki sieciowe, ktore pozwalajg na niezalezne przytaczenie MONO-
SWITCH. Dostepna jest takze wersja startera MONO- SWITCH z
pieciobiegunowg wtyczkg sieciowa.

Whbudowane wtyczki M12 / gniazda zapewniajg proste podtaczenie dwoch
fotokomérek oraz interfejsu AS.

Systemy magistrali sygnatowej dla wszystkich typow urzadzen

- Interfejs AS
- Sygnat 24V SPS



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

DUO-SWITCH

DUO-SWITCH to w petni elektroniczny bezposredni starter silnikowy, ktéry
wigcza i wytgcza dwa 3-fazowe silniki asynchroniczne do mocy 0,75 KW
w sposob bezposredni i niezalezny od siebie.

Wigczanie/wytgczanie silnika odbywa sie w chwili przekroczenia warto$ci ze-
rowej, co pozwala unikng¢ skokowego wzrostu poboru pradu.

Podtgczone silniki sg kontrolowane przy pomocy wmontowanego przyrzadu
PTC lub PTO. Sygnaty temperatury silnika sg przesytane do nadrzednego
uktadu sterowania przez wbudowany interfejs AS, gdzie nastepuje decyzja o
odtaczeniu danego napedu. Metoda ta pozwala unikngé niekontrolowanych
ruchéw przenosnika.

Whbudowane wtyczki silnika dzieki zastosowaniu standardowego okablowaniu
DESINA pozwalajg na szybkie, proste i bezbtedne podtgczenie DUO-SWITCH
do kazdego silnika. Stosowane moga by¢ tu takze standardowe przewody pref-
abrykowane.

Od ukfadu sterowania hamulcowego poprowadzone sg przewody na
wmontowang o$smiobiegunowg wtyczke silnikowg od strony urzadzenia, co
pozwala na natychmiastowg gotowos¢ do pracy uktadu sterowania hamulco-
wego.

Sie¢ moze byc¢ zasilana przy pomocy réznych systeméw magistrali zasilania.
W tym celu oferuje sie wmontowane przepusty kablowe lub wbudowane
wtyczki sieciowe, ktére pozwalajg na niezalezne przytgczenie DUO-SWITCH.
Dostepna jest takze do wyboru wersja startera DUO-SWITCH =z
pieciobiegunowg wtyczkg sieciowa.

Wbudowane wtyczki M12 / gniazda zapewniajg proste podtaczenie fotokomorki
do kazdego silnika oraz interfejsu AS.
Systemy magistrali sygnatowej dla wszystkich typéw urzadzen

- Interfejs AS
- Sygnat 24V SPS



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

MONO-SOFT-SWITCH

MONO-SOFT-SWITCH to w petni elektroniczny starter silnikowy do fagodnego
uruchamiania silnika, ktéry w fagodny sposob wigcza i wytgcza 3-fazowy sil-
nik asynchroniczny do mocy 3 KW przy uzyciu regulowanych ramp z funkcjg
akceleracji i deceleracji.

Wigczanie/wytgczanie silnika odbywa sie w chwili przekroczenia wartosci ze-
rowej, co pozwala unikng¢ skokowego wzrostu poboru pradu.

Podtaczony silnik jest kontrolowany przy pomocy wmontowanego przyrzadu
PTC lub PTO. Sygnat temperatury silnika jest przesytany do nadrzednego
uktadu sterowania przez wbudowany interfejs AS, gdzie nastepuje decyzja o
odtaczeniu napedu. Metoda ta pozwala unikngé niekontrolowanych ruchéw
przenosnika.

Ramy z funkcjg akceleracji i deceleracji sg ustawiane ptynnie potencjome-
trami dostrojczymi dostepnymi od zewnatrz. Potencjometr dostrojczy pozwala
réwniez na regulacje poczatkowego momentu rozruchowego (BOOST).

Whbudowana wtyczka silnika dzieki zastosowaniu standardowego okablowa-
niu DESINA pozwala na szybkie, proste i bezbtedne podtgczenie MONO-
SOFT-SWITCH do silnika. Stosowane mogg by¢ tu takze standardowe
przewody prefabrykowane.

Od uktadu sterowania hamulcowego poprowadzone sg przewody na
wmontowang osmiobiegunowg wtyczke silnikowg od strony urzadzenia, co
pozwala na natychmiastowg gotowos¢ do pracy uktadu sterowania hamulco-
wego. Umozliwia to regulacje hamulca silnikowego wewnetrznym
przekaznikiem.

Sie¢ moze by¢ zasilana przy pomocy réznych systemow magistrali zasilania.
W tym celu oferuje sie wmontowane przepusty kablowe lub wbudowane
wtyczki sieciowe, ktére pozwalajg na niezalezne przytgczanie MONO-SOFT-
SWITCH. Dostepna jest takze do wyboru wersja startera MONO-SOFT-
SWITCH z pieciobiegunowg wtyczkg sieciowa.

Wbudowane wtyczki M12 / gniazda zapewniajg proste podtgczenie dwdéch fo-
tokomorek oraz interfejsu AS.
Systemy magistrali sygnatowej dla wszystkich typéw urzadzen

- Interfejs AS
- Sygnat 24V SPS



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

DUO-SOFT-SWITCH

DUO-SOFT-SWITCH to w petni elektroniczny starter silnikowy do tagodnego
uruchamiania silnika, ktéry wigcza i wytacza dwa 3-fazowe silniki asynchro-
niczne do mocy 0,75 KW przy uzyciu regulowanych ramp z funkcjg akceleracji
i deceleracji w sposob fagodny i niezaleznie od siebie.

Wigczanie/wytgczanie silnika odbywa sie w chwili przekroczenia wartosci ze-
rowej, co pozwala unikng¢ skokowego wzrostu poboru pradu.

Podtaczone silniki sg kontrolowane przy pomocy wmontowanego przyrzadu
PTC lub PTO. Sygnaty temperatury silnika sg przesytane do nadrzednego
uktadu sterowania przez wbudowany interfejs AS, gdzie nastepuje decyzja o
odtaczeniu danego napedu. Metoda ta pozwala unikng¢ niekontrolowanych
ruchéw przenosnika.

Whbudowane wtyczki silnika dzieki zastosowaniu standardowego okablowaniu
DESINA pozwalajg na szybkie, proste i bezbtedne podtgczenie DUO-SOFT-
SWITCH do kazdego silnika. Stosowane moga by¢ tu takze standardowe prze-
wody prefabrykowane.

Od uktadu sterowania hamulcowego poprowadzone sg przewody na
wmontowang o$smiobiegunowg wtyczke silnikowg od strony urzgdzenia, co
pozwala na natychmiastowg gotowos¢ do pracy uktadu sterowania hamulco-
wego.

Sie¢ moze by¢ zasilana przy pomocy roznych systemow magistrali zasilania.
W tym celu oferuje sie wmontowane przepusty kablowe lub wbudowane
wtyczki sieciowe, ktore pozwalajg na niezalezne przytgczanie DUO-SOFT-
SWITCH. Dostepna jest takze wersja startera DUO-SOFT-SWITCH z
pieciobiegunowg wtyczkg sieciowa.

Wbudowane wtyczki M12 / gniazda zapewniajg proste podtgczenie fotoko-
morki do kazdego silnika oraz interfejsu AS.
Systemy magistrali sygnatowej dla wszystkich typéw urzadzen

- Interfejs AS
- Sygnat 24V SPS



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

MONO-SOFT-SWITCH-Reverse

MONO-SOFT-SWITCH-Reverse to w petni elektroniczny starter silnikowy
do tagodnego uruchamiania silnika, ktéry w tagodny sposéb wigcza i
wytgcza 3-fazowy silnik asynchroniczny do mocy 3 KW przy uzyciu regulo-
wanych ramp z funkcjg akceleracji i deceleracji.

Wiaczanie/wytgczanie silnika oraz zmiana kierunku obrotéw odbywa sie w
chwili przekroczenia wartosci zerowej, co pozwala
unikng¢ skokowego wzrostu poboru pradu.

Podtaczony silnik jest kontrolowany przy pomocy wmontowanego przyrzadu
PTC lub PTO. Sygnat temperatury silnika jest przesytany do nadrzednego
uktadu sterowania przez wbudowany interfejs AS, gdzie nastepuje decyzja o
odtgczeniu napedu. Metoda ta pozwala unikng¢ niekontrolowanych ruchéw
przenosnika.

Zmiane kierunku obrotow aktywuje sie poprzez Interfejs AS. Rampy z
funkcja akceleracji i deceleracji sg prowadzone do korica, do momentu, az
uktad wewnetrznej kontroli kierunku obrotéw zatwierdzi zmiane kierunku.
Przetaczenie odbywa sie tym samym w chwili przekroczenia warto$ci zero-
wej, co pozwala unikng¢ skokowego wzrostu poboru pradu.

Wbudowana wtyczka silnika dzieki zastosowaniu standardowego okablowa-
niu DESINA pozwala na szybkie, proste i bezbtedne podtaczenie startera
MONO-SOFT-SWITCH Reversierbar do silnika. Stosowane moga by¢ tu
takze standardowe przewody prefabrykowane.

Od ukfadu sterowania hamulcowego poprowadzone sg przewody na
wmontowang o$miobiegunowg wtyczke silnikowg od strony urzgdzenia, co
pozwala na natychmiastowg gotowos¢ do pracy ukfadu sterowania hamul-
cowego.

Sie¢ moze by¢ zasilana przy pomocy réznych systemoéw magistrali zasila-
nia. W tym celu oferuje sie wmontowane przepusty kablowe lub wbudowane
wtyczki sieciowe, ktore pozwalajg na niezalezne przytaczanie MONO-
SOFT- SWITCH Reversierbar.

Whbudowane wtyczki M12 / gniazda zapewniajg proste podtaczenie dwoch
fotokomorek oraz interfejsu AS.
Systemy magistrali sygnatowej dla wszystkich typow urzadzen

- Interfejs AS
- Sygnat 24V SPS



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

4N, | buo.swron| NS0T DUCSOTT. | NG sor
Moc silnika 0,09 - 3,0 kW 2;0&;2?{; 20,0930k 2;\033‘5’; 20,0930k
Kierunek obrotu W prawo w Iper\i\go /
Napiecie wyjsciowe 3 x 400V
Czestotliwos¢ wyjsciowa 50 Hz
Napiecie znamionowe 400 V
Rodzaj ochrony IP 54
Temperatura otoczenia 0°C -40°C
Kontrola temperatury silnika PTC/PTO

Magistrala polowa

Interfejs AS lub binarny 24V

Podtgczenie czujnikéw

2xczujnik M12
gniazdo

1xczujnik M12
gnhiazdo

2xczujnik M12
gniazdo

1xczujnik M12
ghiazdo

2xczujnik M12
gniazdo

Podtgczenie magistrali
polowej

wtyk M12

Uktad sterowania hamulco-
wego

podtaczany bezposrednio 400V lub 230V (przewdd zerowy nalezy poprowadzic¢
wspolnie w magistrali zasilania)

Komunikaty o statusie

LED i magistrala

Zmiany techniczne zastrzezone




Decentralny system napedowy dla przenosnikéw

Brak zastosowania promieniowego okablowania dzieki uzyciu elektronicznych
starteréw silnikowych ze zintegrowanym systemem
magistrali zasilania Field Power®

W petni elektroniczny starter Field Drive System® silnikowy do systemdw magistrali zasilania Weidmdller Field
Power® umiejscawia sie w uktadzie zasilania, co powoduje przeniesienie uktadu sterowania silnikiem w pole
maszyny. System ten stanowi prawdziwg alternatywe do komponentéw instalowanych w szafie sterowniczej
w pozycji centralnej. Szybka, elastyczna i prosta instalacja przynosi istotng korzy$¢ w przypadku nowych in-
stalacji, rozszerzen i doposazania urzadzen.

Startery silnikowe ustawiane na uktadach zasilania mozna podtgczac przy pomocy okragtego lub ptaskiego
przewodu do wyboru. Ztgcza wtykowe M12 zintegrowane w starterze do przenoszenia sygnatu przy pomocy
uktadu sterowania 24V SPS lub poprzez interfejs AS oraz do podtaczania silnika zapewniajg jeszcze szybszg
i prostszg instalacje. Dodatkowo wtyczka M12 umozliwia podtaczenie do 2 czujnikéw.




Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Przeglad funkcji wszystkich starteréw silnikowych

MONO-SWITCH Field Drive System®
W pefni elektroniczny starter silnikowy z funkcjg bezposredniego
przetgczania do sterowania tréjfazowym silnikiem asynchronicznym

MONO-SOFT-SWITCH Field Drive System®
W pefni elektroniczny starter silnikowy z funkcjg fagodnego
przetaczania do sterowania tréjfazowym silnikiem asynchro
nicznym

DUO-SWITCH Field Drive System®
W pefni elektroniczny starter silnikowy z funkcjg bezposredniego
przetaczania do sterowania dwoma trojfazowymi
silkami asynchronicznymi w sposéb niezalezny od siebie

DUO-SOFT-SWITCH Field Drive System®
W pefni elektroniczny starter silnikowy z funkcjg fagodnego
przetaczania do sterowania dwoma trojfazowymi silnikami asyn
chronicznymi w sposéb niezalezny od siebie

MONO-SOFT-SWITCH Reverse Field Drive System®
W pefni elektroniczny starter silnikowy z funkcjg fagodnego
przetaczania do sterowania tréjfazowym silnikiem asynchro
nicznym z funkcjg zmiany kierunku obrotéw (starter obra cany)

Przemiennik czestotliwosci VECTOR Field Drive System®
Przemiennik ze zintegrowanymi systemami magistrali polowej
(interfejs AS i, Profibus DP, 24V).



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Informacje o produkcie

Funkcje MONO-SWITCH Field Drive System®

W petni elektroniczny bezposredni starter silnikowy, ktéry steruje i kontroluje
silnik tréjfazowy asynchroniczny

- zintegrowany system magistrali zasilania

- funkcja 3-fazowego bezposredniego wtgczania i odtgczania od napedu

- przetaczanie w chwili przekroczenia wartosci zerowej dla unikniecia skok
owego wzrostu poboru pradu

- ostona silnika PTC lub bimetal

- moc do 2,2KW

- zintegrowane bezpieczniki sieciowe z fatwym dostepem, wymienialne

- przezroczyste okno diagnostyki do wskazywania funkcji i statusu

- 2 cyfrowe wejscia dla czujnikéw - dla gniazda M12

- 1 wejscie do uktadu sterowania lub magistrali sygnatowej

- 1 wejscie do uktadu obstugi recznej - dla gniazda M12

- ztagcza wtykowe silnika ze zintegrowanym ztgczem ostony silnika (DESINA)

- ukfad sterowania hamulcem

Regulacja

- sterowanie 24V SPS

- interfejs AS

- Profibus DP

- funkcja kaskadowania dla instalacji akumulacyjnych



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Informacje o produkcie

Funkcje MONO-SOFT-SWITCH Field Drive System®

W petni elektroniczny starter silnikowy z funkcjg tagodnego rozruchu silnika,
ktory steruje i kontroluje silnik trojfazowy asynchroniczny

- zintegrowany system magistrali zasilania

- funkcja 3-fazowego tagodnego wigczania i odtgczania od napedu

- regulacja czasu akceleracji i deceleracji oraz poczatkowego momentu
rozruchowego przy pomocy wewnetrznego trymera

- regulacja i kontrola wartosci granicznej pradu silnika

- dodatkowa ostona silnika poprzez PTC lub bimetal

- przetgczanie w chwili przekroczenia wartosci zerowej dla unikniecia skok
owego wzrostu poboru pradu

- moc do 2,2KW

- zintegrowane bezpieczniki sieciowe z fatwym dostepem, wymienialne

- przezroczyste okno diagnostyki do wskazywania funkcji i statusu

- 2 cyfrowe wejscia dla czujnikéw - dla gniazda M12

- 1 wejscie dla interfejsu AS V3.0 - dla gniazda M12

- 1 wejscie do uktadu obstugi recznej - dla gniazda M12

- ztacza wtykowe silnika ze zintegrowanym ztgczem ostony silnika (DESINA)

- uktad sterowania hamulcem

Regulacja

- sterowanie 24V SPS

- interfejs AS

- Profibus DP

- funkcja kaskadowania dla instalacji akumulacyjnych



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Informacje o produkcie

Funkcje DUO-SWITCH Field Drive System®

W petni elektroniczny bezposredni starter silnikowy, kitéry steruje i kontroluje
dwa silniki tréjfazowe asynchroniczne w sposoéb niezalezny od siebie

- zintegrowany system magistrali zasilania

- funkcja 3-fazowego tagodnego wigczania i odtgczania dwéch napedow

- dodatkowa ostona silnika poprzez PTC lub bimetal na kazdy silnik

- przetgczanie w chwili przekroczenia wartosci zerowej dla unikniecia
skokowego wzrostu poboru pradu

- moc do 0,75KW na kazdy silnik

- zintegrowane bezpieczniki sieciowe z fatwym dostepem, wymienialne

- przezroczyste okno diagnostyki do wskazywania funkgiji i statusu dla kazdego
silnika

- 1 cyfrowe wejscie dla czujnikdéw - dla gniazda M12 na kazdy silnik

- 1 wejscie do uktadu sterowania lub magistrali sygnatowej

- 1 wejscie do uktadu obstuga reczna - dla gniazda M12

- zlacza wtykowe silnika ze zintegrowanym ztgczem ostony silnika (DESINA)
na kazdy silnik

- ukfad sterowania hamulcem

Regulacja

- sterowanie 24V SPS

- interfejs AS

- Profibus DP

- funkcja kaskadowania dla instalacji akumulacyjnych



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Informacje o produkcie

Funkcje DUO-SOFT-SWITCH Field Drive System®

W pehi elektroniczny starter silnikowy do tagodnego rozruchu silnika, ktéry
steruje i kontroluje dwa silniki tréjfazowe asynchroniczne niezaleznie od sie-
bie

- zintegrowany system magistrali zasilania

- funkcja 3-fazowego tagodnego wigczania i odigczania dwédch napedow

- regulacja czasu akceleraciji i deceleracji oraz poczatkowego momentu rozru
chowego przy pomocy wewnetrznego trymera na kazdy silnik

- regulacja i kontrola wartosci granicznej pradu kazdego silnika

- dodatkowa ostona silnika poprzez PTC lub bimetal na kazdy silnik

- przetgczanie w chwili przekroczenia wartosci zerowej dla unikniecia
skokowego wzrostu poboru pradu

- moc do 0,75KW na kazdy silnik

- zintegrowane bezpieczniki sieciowe z fatwym dostepem, wymienialne

- przezroczyste okno diagnostyki do wskazywania funkcji i statusu dla kazdego
silnika

- 1 cyfrowe wejscie dla czujnikéw - dla gniazda M12 na kazdy silnik

- 1 wejscie do uktadu sterowania lub magistrali sygnatowej

- 1 wejscie do uktadu obstugi recznej - dla gniazda M12

- zlgcza wtykowe silnika ze zintegrowanym zigczem ostony silnika (DESINA)
na kazdy silnik

- ukfad sterowania hamulcem

Regulacja

- sterowanie 24V SPS

- interfejs AS

- Profibus DP

- funkcja kaskadowania dla instalacji akumulacyjnych



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Informacje o produkcie

Funkcje MONO-SOFT-SWITCH - Reverse (Rewersyjny) Field Drive System®

W pefni elektroniczny starter silnikowy do tagodnego rozruchu silnika, ktéry
steruje i kontroluje silnik trojfazowy asynchroniczny, wykonujac dwa kierunki
obrotu (starter rewersyjny)

- zintegrowany system magistrali zasilania

- funkcja 3-fazowego tagodnego wtaczania i odtgczania od napedu

- regulacja czasu akceleraciji i deceleracji oraz poczatkowego momentu
rozruchowego przy pomocy wewnetrznego trymera

- regulacja i kontrola wartosci granicznej pradu silnika

- mozliwos¢ pracy w dwoch kierunkach obrotu (starter rewersyjny)

- dodatkowa ostona silnika poprzez PTC lub bimetal

- przetgczanie w chwili przekroczenia wartosci zerowej dla unikniecia
skokowego wzrostu poboru pradu

- moc do 2,2KW na kazdy silnik

- zintegrowane bezpieczniki sieciowe z tatwym dostepem, wymienialne

- przezroczyste okno diagnostyki do wskazywania funkcji i statusu

- 2 cyfrowe wejscia dla czujnikéw - dla gniazda M12

- 1 wejscie do uktadu sterowania lub magistrali sygnatowe;j

- 1 wejscie do uktadu obstugi recznej - dla gniazda M12

- ztacza wtykowe silnika ze zintegrowanym ztgczem ostony silnika (DESINA)

- uktad sterowania hamulcem

Regulacja

- sterowanie 24V SPS

- interfejs AS

- Profibus DP

- funkcja kaskadowania dla instalacji akumulacyjnych



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Informacje o produkcie

Funkcje przemiennika czestotliwo$ci VECTOR Field Drive System®

Przemiennik czestotliwosci VECTOR Field Drive System® znajduje zastoso-
wanie wszedzie, gdzie wymagane jest dostosowanie predkosci obrotowej sil-
nika na potrzeby danego uzytkowania

- zintegrowany system magistrali zasilania

- czestotliwo$¢ taktowania do 16 kHz

- praca czterokwadrantowa

- zintegrowane filtry EMC

- 6 statych predkosci obrotowych (interfejs AS) lub ptynne dostosowanie
predkosci obrotowej

- dodatkowa ostona silnika poprzez PTC lub bimetal

- zlacze opornika hamowania (opcjonalnie)

- moc do 2,2KW

- przezroczyste okno diagnostyki do wskazywania funkgciji i statusu

- 2 cyfrowe wejscia dla czujnikéw - dla gniazda M12

- 1 wejscie do uktadu sterowania lub magistrali sygnatowe;j

- 1 wejscie do uktadu obstugi recznej - dla gniazda M12

- zlgcza wtykowe silnika ze zintegrowanym ztgczem ostony silnika (DESINA)

- sterowanie hamowania silnika z mozliwoscig sparametryzowania do
zastosowan podnosnikowych

Regulacja

- sterowanie 24V SPS

- interfejs AS

- Profibus DP

- funkcja kaskadowania dla instalacji akumulacyjnych



Decentralny system napedowy dla przenosnikow

Przemiennik
MONO- DUO- MONO-SOFT-
MONO- . DUO- : _ | czestotliwosci
SWITCH SOFT SWITCH SOFT SWITCH
Typ Fold Drive|  SWITCH | 20 0" | SWITCH | Reversierbar VECTOR
Svstome | Field Drive | TS0 S TS | Field Drive | Field Drive Field Drive
y System® y System® System® System®
Napiecie . 400V AC
przytgczeniowe
C_zegtothwosc 50 /60 Hz
sieciowa
Moc silnika 2,2 kW 0,75 kW na kazdy silnik 2,2 kW 2,2 kW
Prad silnika 5A
Bezpieczniki
L wewn.
sieciowe
Tempergtura 0 -40°C
otoczenia
2xczujnik 1xczujnik na kazdy silnik | 2XC2unik 2xczujnik
. . . . 1xmagistrala | 1xmagistrala
1xsterowanie/magistrala | 1xsterowanie/magistrala
o sygnatowa sygnatowa
Wejscia sygnatowa sygnatowa

1xukfad sterowania
obstugi recznej

1xukfad sterowania
obstugi recznej

1xuktad stero-
wania obstugi
recznej

1xuktad stero-
wania obstugi
recznej

Regulacja magi-
strala sygnatowa

24Vdc / Kaskadowanie / Interfejs AS / Profibus DP

Rodzaj ochrony IP65
Napiecie czujnika 18V - 30V
Prad czujnika 20mA

maks.

Wymiary

wys.: 157mm
szer.: 135mm
gteb.: 105mm

Zmiany techniczne zastrzezone




Naped kompaktowy do silnikow tréjfazowych
asynchronicznych 050

- rozmiar silnika 050
- kompaktowe wykonanie
- rozmiar przekfadni slimakowej 025 / 030

- krotkie terminy dostawy

- nadaje sie do pracy z przemiennikami czestotliwosci

Ten silnik przektadniowy dzieki swojej kompaktowej budowie i mozliwosci montazu z kazdej strony
zagwarantowat sobie wysokg pozycje w dziedzinie budowy maszyn.

Potaczenie silnika z przektadnig daje wiele mozliwosci dla napedu. 9 mozliwosci przetozen redukujacych w za-
kresie i = 7,5....60 pozwala osiggng¢ maksymalny moment obrotu 14 Nm.

Przekfadnia slimakowa 025 w silniku indukcyjnym tréjfazowym czterobiegunowym 0,09KW rozmiar 056

Preslozenie | n2mpm | Kkw=pi Nm=T2 fs
75 186,7 0,09 3,8 2,8
10 140,0 0,09 5 2,4
15 93,3 0,09 72 16
20 70,0 0,09 9 13
25 56,0 0,09 10 10
30 46,7 0,09 12,3 11
40 35,0 0,09 13 10
50 28,0 0,09 14 07
60 233 0,09 14 0,6

Imiany techniczne zasfzezone



Naped kompaktowy do silnikow tréjfazowych
asynchronicznych 050
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Dane Silnik 050
Moc 0,04 KW
Predkos¢ obrotowa 1350 1/min
Prad znamionowy 0,23A
Cos. phi 0,6
Prad rozruchowy 24 A
Moment krytyczny 2,1 Mmax/ Mn
Moment bezwiadnosci 0,00008 kgm2
Ciezar 2,2 Kg

Zmiany techniczne zastrzezone



Silniki tréjfazowe asynchroniczne

Dostarczane silniki standardowe IEC posiadajg klase sprawnosci IE 1, IE 2 oraz IE 3.

Wszystkie silniki dostepne sg w ré6znych wariantach, dla mocy od 0,09 KW do 7,5 KW, w wykonaniu z alumi-
nium.

Klasy mocy 11 KW do 315 KW sg wykonywane z obudowg z Zeliwa szarego, dostepne w réznych wariantach
- do napedu w instalacji przenosnikowej, magazynach z regatami wysokiego sktadowania, instalacjach logi-
styki wewnetrznej czy napedu pompy, kompresora lub wentylatora. Nasze silniki nadajg sie do niemal wszyst-
kich typow zastosowan.

Wykonanie techniczne silnikéw spetnia catkowicie wymagania norm IEC i VDE.

Coraz czesciej stosuje sie napedy z regulacjg predkosci obrotowej, dzieki czemu wszystkie silniki moga by¢
napedzane przemiennikami czestotliwosci i posiadajg min. klase izolacji F.

W kazdej chwili mozliwe jest zarowno doposazenie wentylatora obcego jaki i doposazenie hamulca.

Wszystkie silniki posiadajg klase ochrony IP55, réwniez klase izolacji ISO F a we wszystkich trzech uzwoje-
niach dostosowany termistor PTC.

Dostawa silnika moze obejmowac réwniez: tape B3, kotnierz B5 lub kotnierz B14. W kazdej chwili istnieje
mozliwos¢ potaczenia wariantow B35 i B34.

Chetnie dostarczymy silniki w specjalnym wykonaniu wedtug Panstwa specyfikacji, oferta dostepna na zapy-
tanie.



Silniki asynchroniczne 3-fazowe - |IE 1

Silniki asynchroniczne 3-fazowe dwubiegunowe
Predkosc¢ obrotowa: 3000 obr/min

Klasa ISO: F

Ostona silnika: PTC

Wykonanie B3/ B5/B14 /B34 / B35

Wydajnosc¢ energetyczna: IE 1

Prad Stopien | Wspétcz| Moment Prad Moment
Typ Moc Prc?c,i- znamio- | skutecz | ynnik znamio- Moment rozru- mak-

kos¢ nowy nosci mocy nowy rozruchu chowy [ symalny

kW 1/ min A % cos Phi Nm Ma/Mn la/ln Mmax/Mn
JS 561-2 0,09 3000 0,30 62 0,77 0,31 2,1 52 2,2
JS 56 2-2 0,12 3000 0,30 64 0,78 0,41 2,1 52 2,2
JS 63 1-2 0,18 3000 0,50 66 0,80 0,61 2,2 55 2,3
JS 63 2-2 0,25 3000 0,60 69 0,81 0,96 2,2 55 2,3
JS 71 1-1 0,37 3000 0,90 71 0,81 1,26 2,2 6,1 2,9
JS 71 2-2 0,55 3000 1,3 74 0,82 1,88 2,2 6,1 2,9
JS 80 1-1 0,75 3000 1,7 76 0,83 2,54 2,2 6,1 2,9
JS 80 2-2 1,1 3000 24 78 0,84 3,72 2,2 7,0 2,9
JS 90 S2 1,5 3000 3,2 80 0,84 5,04 2,2 7,0 2,9
JS90L2 2,2 3000 4,6 82 0,85 7,4 2,2 7,0 2,9
JS 100 L2 3 3000 59 84 0,88 9,95 2,2 7,5 2,9
JS 112 M2 4 3000 7,7 86 0,88 13,22 2,2 7,5 2,9
JS13281-2 | 5,5 3000 10,3 87 0,89 18,11 2,2 7,5 29
JS13282-2 [ 7,5 3000 14,0 87 0,89 247 2,2 7,5 2,9
KS 160 M1-2 | 11 3000 20,2 88,6 0,89 36 2,2 8,1 2,3
KS 160 M2-2 | 15 3000 27,2 90 0,89 49 2,2 8,1 2,3
KS 160 L-2 18,5 3000 33 90,5 0,90 60 2,2 8,1 2,3
KS 180 M-2 | 22 3000 39 91 0,90 71 2,0 8,1 2,3
KS 200 L1-2 | 30 3000 52,3 92 0,90 97 2,0 8,1 2,3
KS 200 L2-2 | 37 3000 64,5 92,5 0,90 119 2,0 8,1 2,3
KS 225 M2-2 | 45 3000 78 93 0,90 145 2,0 8,1 2,3
KS 250 M-2 | 55 3000 93,3 93,5 0,91 177 2,0 8,1 2,3
KS 280 S-2 75 3000 126 94 0,92 242 2,0 8,1 2,3
KS 280 M-2 | 90 3000 120 94,4 0,92 290 2,0 8,1 2,3
KS 315 S-2 110 3000 185 94,5 0,91 353 1,8 7,7 2,2
KS315M.2 | 132 3000 221 95 0,91 424 1,8 7,7 2,2
KS 315L1-2 | 160 3000 264 95,1 0,92 514 1,8 7,7 2,2
KS 315 L2-2 | 200 3000 330 95,2 0,92 642 1,8 7,7 2,2
KS 355 M-2 | 250 3000 413 95,2 0,92 801 1,8 7,7 2,2
KS 355 L-2-2 | 315 3000 520 95,2 0,92 1009 1,8 7,7 2,2

Zmiany techniczne zastrzezone



Silniki asynchroniczne 3-fazowe - |IE 1

Silniki asynchroniczne 3-fazowe czterobiegunowe
Predkosc¢ obrotowa: 1500 obr/min

Klasa ISO: F

Ostona silnika: PTC

Wykonanie B3/ B5/B14 /B34 / B35

Wydajnosc¢ energetyczna: IE 1

Prad Stopien | Wspétcz| Moment Prad Moment
Typ Moc Pr(?q- znamio- | skutecz | ynnik znamio- Moment rozru- mak-

kos¢ nowy nosci mocy nowy rozruchu chowy symalny

kW 1/ min A % cos Phi Nm Ma/Mn la/ln Mmax/Mn
JS 56 2-4 0,09 1500 0,30 58 0,70 0,64 2,0 4,0 2,2
JS 63 1-4 0,12 1500 0,40 59 0,72 0,84 21 4,4 2,3
JS 63 2-4 0,18 1500 0,60 62 0,73 1,26 2,1 4.4 2,3
JS711-4 0,25 1500 0,70 67 0,74 1,73 2,1 5,2 2,3
JS 7124 0,37 1500 1,0 70 0,75 2,56 2,1 52 2,3
JS 80 1-4 0,55 1500 1,5 72 0,75 3,75 2,3 5,2 2,3
JS 80 2-4 0,75 1500 1,9 74 0,77 51 2,3 5,3 2,3
JS 90 S4 1,1 1500 2,7 77 0,78 7,5 2,3 5,5 2,3
JS 90 L4 1,5 1500 3,5 79 0,79 10,23 2,3 57 2,3
JS 100 L1-4 2,2 1500 4,7 82 0,82 14,8 2,3 5,8 2,3
JS 110 L2-4 3 1500 6,3 83 0,83 20,18 2,3 6,0 2,3
JS 112 M-4 4 1500 8,2 85 0,83 26,53 2,3 6,5 2,3
JS 132 S4 55 1500 10,9 87 0,84 36,48 2,3 6,8 2,3
JS 132 M4 7,5 1500 14,5 88 0,85 49,74 2,3 6,9 2,3
KS 160 M1-4 | 11 1500 21,4 88,6 0,84 71,0 2,2 8,9 2,3
KS 160 L-4 15 1500 28,5 90,1 0,84 97,0 2,2 8,9 2,3
KS 180 M-4 18,5 1500 34,5 90,4 0,85 120 2,2 7,9 2,3
KS 180 L-4 22 1500 40,8 90,7 0,86 143 2,2 7,9 2,3
KS 200 L1-4 | 30 1500 55,1 91,6 0,86 195 2,2 7,9 2,3
KS 225 S-4 37 1500 65,9 92,6 0,88 240 2,2 7.9 2,3
KS 225 M-4 45 1500 78,4 93,0 0,89 291 2,2 7.9 2,3
KS 250 M-4 55 1500 95,4 93,5 0,89 355 2,2 7,9 2,3
KS 280 S-4 75 1500 129 94 1 0,89 486 2,2 7,9 2,3
KS 280 M-4 90 1500 155 94,3 0,89 583 2,2 7,9 2,3
KS 315 S-4 110 1500 151,2 94,6 0,89 710 2,1 7,6 2,2
KS 315 M-4 132 1500 226 94,9 0,89 852 2,1 7,6 2,2
KS 315L1-4 | 160 1500 273 95,3 0,89 1032 2,1 7,6 2,2
KS 315L2-4 | 200 1500 340 95,3 0,89 1291 21 7,6 2,2
KS 355 M-2-4 | 250 1500 430 95,3 0,89 1608 2,1 7,6 2,2
KS 355 L-2-4 | 315 1500 535 95,3 0,89 2026 2,1 7,6 2,2

Zmiany techniczne zastrzezone



Silniki asynchroniczne 3-fazowe - |IE 1

Silniki asynchroniczne 3-fazowe szesciobiegunowe
Predkos¢ obrotowa: 900 obr/min

Klasa ISO: F

Ostona silnika: PTC

Wykonanie B3/ B5/B14 /B34 / B35

Wydajnos$¢ energetyczna IE 1

Prad Stopien | Wspétcz| Moment Prad Moment
Typ Moc Prc?(’j- znamio- | skutecz | ynnik znamio- Moment rozru- mak-

kos¢ nowy nosci mocy nowy rozruchu chowy | symalny

kW 1/ min A % cos Phi Nm Ma/Mn la/ln Mmax/Mn
JS 71 2-6 0,25 900 0,90 60 0,68 2,65 1,9 4,0 2,0
JS 80 2-6 0,37 900 1,3 63 0,70 3,93 1,9 4,7 2,0
JS 80 2-6 0,55 900 1,7 66 0,72 5,84 1,9 4,7 21
JS 90 S6 0,75 900 21 70 0,72 7,87 2,0 55 2,1
JS 90 L6 1,1 900 3,0 73 0,73 11,54 2,0 55 2,1
JS 100 L6 1,5 900 3,7 78 0,76 15,24 2,0 55 21
JS 112 M6 2,2 900 5,2 80 0,76 22,35 21 6,5 21
JS 132 S6 3 900 6,8 82 0,77 29,84 2,1 6,5 2,1
JS132M1-6 | 4 900 9,0 83 0,77 39,79 21 6,5 21
JS 132 M2-6 | 5,5 900 11,0 85 0,78 54,71 2,1 6,5 2,1
JS 160 M-6 7,5 900 16,2 86,5 0,78 74 2,0 6,9 21
KS 160 L-6 11 900 23,2 87,9 0,78 108 2,0 6,9 21
KS 180 L-6 15 900 24,0 89,0 0,81 148 2,0 7.5 21
KS 200 L-1-6 | 18,5 900 29,4 89,7 0,81 182 2,1 7,5 2,1
KS 200 L-2-6 | 22 900 34,0 90,3 0,83 217 21 7,5 21
KS 225 M-6 30 900 45,0 91,5 0,84 292 2,0 7,5 21
KS 250 M-6 37 900 53,8 92,3 0,86 361 2,1 7,5 21
KS 280 S-6 45 900 65,3 92,6 0,86 439 21 7.5 2,0
KS 280 M-6 55 900 79,3 93,0 0,86 536 21 7,5 2,0
KS 315 S-6 75 900 105,6 93,8 0,88 727 2,0 7,5 2,0
KS 315 M-6 90 900 125,6 94,5 0,88 873 2,0 7,3 2,0
KS 315L-1-6 | 110 900 152,8 94,4 0,88 1066 20 7,3 2,0
KS 315L-2-6 | 132 900 184,8 94,7 0,88 1280 2,0 7.3 2,0
KS 355 M-1-6 | 160 900 221,6 94,9 0,88 1543 1,9 7,3 2,0
KS 355 M-2-6 | 200 900 278,8 94,9 0,88 1929 1,9 7,3 2,0
KS 355 L-2-6 | 250 900 345,6 94,9 0,88 2412 1,9 7,3 2,0
KS 400 M-1-6 | 315 900 436,8 95,8 0,88 3039 1,4 6,1 29

Zmiany techniczne zastrzezone



Silniki asynchroniczne 3-fazowe - |IE 1

Silniki asynchroniczne 3-fazowe o$miobiegunowe
Predkos$¢ obrotowa: 750 obr/min

Klasa ISO: F

Ostona silnika: PTC

Wykonanie B3 /B5/B14 / B34 / B35

Wydajnos¢ energetyczna: IE 1

Prad Stopien | Wspétcz| Moment Prad Moment
Typ Moc Prc?c’i- znamio- | skutecz | ynnik znamio- Moment rozru- mak-

kos¢ nowy nosci mocy nowy rozruchu chowy | symalny

kW 1/ min A % cos Phi Nm Ma/Mn la/In Mmax/Mn
JS 80 1-8 0,18 750 0,8 52 0,61 2,49 1,8 3,3 1,9
JS 80 2-8 0,25 750 1,1 55 0,61 3,46 1,8 3,3 1,9
JS 90 S8 0,37 750 1,4 63 0,61 512 1,8 4,0 1,9
JS 90 L8 0,55 750 2,0 64 0,61 7,61 1,8 4,0 2,0
JS100L1-8 | 0,75 750 2,2 72 0,67 10,23 1,8 4,0 2,0
JS 110 L2-8 1,1 750 3,1 74 0,69 15,00 1,8 50 2,0
JS 112 M8 1,5 750 4,1 76 0,69 20,46 1,8 50 2,0
JS 132 S8 2,2 750 5,6 79 0,72 29,59 1,8 6,0 2,0
JS 132 M8 3 750 7,3 80 0,74 40,35 1,8 6,0 20
KS 160 M1-8 | 4 750 9,7 81,7 0,73 53 1,9 6,9 2,0
KS 160 M2-8 | 5,5 750 12,9 83,4 0,74 73 2,0 6,9 2,0
KS 160 L-2-8 | 7,5 750 16,9 85,5 0,75 99 2,0 6,9 2,0
KS 180 L-8 11 750 24,0 87 0,76 144 2,0 6,8 2,0
KS 200 L-8 15 750 32,2 88,4 0,76 196 2,0 6,8 2,0
KS 225 S-8 18,5 750 39,4 89,4 0,79 242 1,9 6,8 2,0
KS 225 M8 22 750 44,8 90 0,79 288 1,9 6,8 2,0
KS 250 M-8 30 750 60 91,1 0,8 392 1,9 6,8 2,0
KS 280 S-8 37 750 72,8 91,7 0,8 484 1,9 6,8 2,0
KS 280 M-8 45 750 88 92,2 0,82 589 1,9 6,8 2,0
KS 315 S-8 55 750 105 93 0,82 715 1,8 6,8 2,0
KS 315 M-8 75 750 141 93,8 0,83 974 1,8 6,8 2,0
KS 315 L-1-8 | 90 750 167 94 0,85 1169 1,8 6,8 2,0
KS 315 L-2-8 | 110 750 198 94,3 0,86 1429 1,8 6,8 2,0
KS 355 M-1-8 | 132 750 234 94,7 0,87 1704 1,8 6,6 2,0
KS 355 M-2-8 | 160 750 280 95 0,87 2065 1,8 6,6 2,0
KS 355 L-2-8 | 200 750 350 95 0,81 2581 1,8 6,6 2,0
KS 400 M-1-8 | 250 750 469 95 0,81 3205 1,2 6,6 2,0
KS 400 M-2-8 | 280 750 525 95 0,85 3589 1,2 6,6 3,4
KS 400 L1-8 | 315 750 563 95 0,85 4038 1,2 6,6 3,4

Zmiany techniczne zastrzezone



Silniki asynchroniczne 3-fazowe - |IE 1

B3

B5

Type: JS.. B3, B35, B34

Type: JF.. B5, B14A, B14B
Motor- B5
type | A | AB |AC|AD| B |[BB| C|D| DH E[F|] G| H|[K KK LIM|N|JP]|S|T
JS56 90 [ 115]110|100| 71 | 88 | 36| 9 | M4X12 (20| 3| 7,2 | 56 | 5,8|1-M20X1,5| 199|100| 80 |120| 7| 3
JS63 100| 135)130|111| 80 [100| 40|11| M4X12 23| 4| 85 | 63 | 7 |1-M20X1,5| 217 115| 95 [ 140 (10| 3
JS71 112|150 |145|118| 90 [110| 45|14 M5X12 | 30| 5| 11 | 71 | 7 |1-M20X1,5| 245] 130 (110|160 |10( 3,5
JS80 125| 165|175|134|100(125| 50 | 19| M6X16 | 40| 6 | 15,5| 80 | 10 | 1-M25X1,5| 287 ] 165 [130] 200 |12| 3,5
JS90S |140( 180 |195|140(100|125| 56 (24| M8X19 | 50| 8 | 20 | 90 | 10 |1-M25X1,5| 315] 165|130| 200|12] 3,5
JSO0L |140( 180 [195|140( 125|150 56 (24| M8X19 | 50| 8 | 20 | 90 | 10 |1-M25X1,5| 340 165)130| 200|12] 3,5
JS100L | 160 205 [215|160(140(172]| 63 |28|M10X22| 60| 8 | 24 |100| 12 |1-M32X1,5| 385]215|180| 250 |15| 4
JS112M|190| 230 |240(178|140|181| 70 (28(M10X22| 60| 8 | 24 | 112 12 |2-M32X1,5(400]) 215|180 250 |15( 4
JS132S |216| 270 |275(206| 140| 186]| 89| 38(M12X28| 80| 10| 33 | 132 12 |2-M32X1,5(483] 265|230 300 |15| 4
JS132M|216| 270 |275(206| 178|224 89|38(M12X28| 80| 10| 33 | 132 12 |2-M32X1,5( 510 265|230 300 | 15| 4
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<
0
e |} FEm————C 1)
o zJ 4(‘
4 R W
E.
¥ L _
Motor- B14A B14B
type AC|AD|D DH E|F G KK L M N P S T M N P S T
lJF56 110] 100] 9|M4X12 201 3| 7,2 |1-M20X1,5 | 199] 65| 50| 80|M5 2,5 85| 70| 105|M6 2,5
UFe3 | 130] 111 11|max12 | 23] 4 | 85 [1-m20x1,5 | 217] 75| eo| so|ms | 2.5] 100] so| 120|ms | 2,5
JF71 145] 118] 14|M5X12 30| 5 11 |1-M20X1,5 | 245] 85| 70| 105|M6 2,51 115] 95| 140|M8 3
lJJF80 175| 134| 19|M6X16 40| 6 | 15,5 |1-M25X1,5 | 287] 100| 80| 120|M6 3 | 130] 110] 160|M8 3.5
JJF90S 195| 140| 24|M8X19 50| 8 20 |1-M25X1,5 | 315) 115| 95| 140|M8 3 | 130] 110] 160|M8 3.5
JFOO0L 195| 140| 24|M8X19 50| 8 20 [1-M25X1,5 | 340) 115| 95| 140|M8 3 | 130] 110] 160|M8 3,5
UF1ooL | 215 160] 28|m10x22 | 60| 8 | 24 [1-m32x1.5 | 385] 130] 110 160|m8 | 3.5 ] 165] 130] 200|M10 | 3.5
JF112M | 240| 178| 28|M10X22 | 60| 8 | 24 |2-M32X1,5 | 4004 130| 110| 160|M8 3,5 165] 130| 200|M10 | 3,5
JJF132S | 275| 206| 38|M12X28 | 80| 10| 33 |2-M32X1,5 | 483] 165| 130| 200|{M10 | 3,5 215| 180| 250|M12| 4
JJF132M | 275| 206| 38|M12X28 | 80| 10| 33 |2-M32X1,5 | 510 165]| 130| 200{M10 | 3,5 215| 180| 250|M12| 4
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Anbaumale, mm
e | A|B|C|H][K D E F G GD ED | DH|AA|AB[AC[EB[HA| HD D LL Jca[HB[KA[KB|KC
DIN 2p | 480 | 2p |a8p| 20 | * | 2p [4.8p| 2p [48p| 2p 48P 20 | asp| 2p |a8p| 2p |48p
Mot 8P
or type
1 615 74
Kks160 M| FFI00 | 500 1210) soal 1ea] 15|  4mxe 10 12 a7 ] o |wie| es | 320|230 2 20 | 420 |2 156 86 | 31| 172 182 | 221
L| ass0 254 304 570 385 285
1 T00
Kks180 0 FFI00 | oo 1 241 oo | qe0) 15|  ame 10 14 425 9 o0 |wie| 70| ass| 280 P 22 | 4ss n 20 | o1 |ar7] 172 ) 18222
L] a0 219 349 740 360
FF
ks200 L| P35 |34a) 305 123] 200] 10| s5me 10 16 40 10 90 |meo| 70 |305| 420|260 | 25 | sos| 770 296 427 | 92 | 440] 210] 230] 343
A400
- - - - 1 - -
ksz2s —| FFA00 | oo 12551 oo | 225 | 16 = some | 1a0}— 18] 4o | 53| 10| 11 | 50 | 110| w0 75 | a2s| 470 P22 22 | 560 E15 120 f—] 4sa | o5 | s05] 210 230 |22
M| asso 311 55m6 10 16 293 820 | 845 | 290 428 387
ks250 M| FF5O0 | 405 | 24| 168 | 250 | 24| 6ome] 5ms| 140 18 |sa|ss|1] 1] 110 |mo|e0|ac0]|s0]ass| 0615 0 u7 407 | 90 560|238 262 418
A550
S| Frsoo 368 185 985 515 an
Ks280 —| 457 |— 190 280| 24|esme| 75m6| 140 | 18| 20| =8 675 11| 12| 110 |me0| es [ ss0|se0|—] 35| se0 355 107 | 620| 238 | 268 |—
m| Asso 30 53 1035 530 505
s 406 570 1160] 1270] 397 | e12] 642 578
ks315 | FFO90 | 508 [257| 216 | 315 | 28| esme| coms | 140] 170| 18 | 22| 58 | 71| 11| 14 | 110] 140 m20 | 120 £25] 645 45 | 845 17| 726| 310 352
M aseo 457 1190| 1200 | 437 | 427 | 847 | 677 653
L 508
m 560 128 745
Ks355 — FF740 | 610 (—| 254 [ 365 | 28 75me| 100me) 140 210) 20 f 28 | 67.5) 100 12 | 14 [ 120 200 | w24 | 120 720 710 f 750 52 | 1010 1500 1570 [—= =1 119 200| 370 | 420 | 750
0.
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| Anbaumale, mm
Motor- [PNtypel M| N | P [LA] sA | T D - = GA [Ac|HB]AD L
e
wp DIN i6 o 2P |4-8P 2P |4-8P 2P|4-8P 2P |4-3|= 2P |4.8P
m| Fr3oo 615
KF160 — 300| 250 | 350 | 18| 4x 19| 5 426 110 12 45 314 | 228 255
L| A350 670
m| FF300 —
KF180 — 300| 250 | 350 | 20| 4x 19| 5 48K6 110 14 515 | 352|254 ] 280
L| A350 740
KF200 L | A400 | 350|300 |400|22|4x19]| 5 55m6 110 16 59 395|283|305| 770
s | FFaoo - : - - - - | 820
KF226 — 400 | 350 | 450 [ 22| 8x 19| 5 60m6 140 18 64 268 | 335
M| A450 55m6 110 16 59 470 815 | 845
KF250 M| A550 | 500| 450|550 | 24| 8x19| 5 |60m6 | 65m6 140 18 64 | 690 [480|325[370| 910
s | FF500 985
KF280 — 500| 450 | 550 | 24| 8x 19| 5 |65m6 | 75m6 140 18| 20 | 69 | 79,5 | 547 | 360 | 400
M| Ass0 1035
s | FFe00 1185] 1215
KF3156 M| AG60 | 600|550 |660|25|68x24| 6 |65m6 | 80m6 | 140 | 170 | 18| 22 69 85 | 620| 430|530
— 1205] 1325
L
M| FF740
KF355 — 740|680 | 800 | 25| 8x 24| 6 |75m6|100m6| 140 | 210 [ 20| 25 | 79,5| 106 | 710|490 655 | 1500 1570
L
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Antk mm
Motortype | A | B ] C | H | K ] £ F GA | AA| AB | AC | BB |HA| AD L e | M ] N | P JLA] s
76 | 48P | 2 [4eP| 2p |4er| 2 [4%F 2P |48P| om 6 @
0] 210 274 815 | Fraoo
Ks160 —] 254 | ——1 108 | 160 | 15| 426 110 12 45 | 65 | 320 | 314 ——] 22| 255 300 | 250 | 350 | 18| ax19
L 254 318 670 A3S0
M 241 316 700 FF300
Kks180 — 270 |22 1 421 | 180 | 15|  4ske 110 14 515 | 70 | 355 | 352 [ o> 25| 280 300 | 250 | 350 | 20| axte
L 279 356 740 A360
KS200 L| 318 | 305 133 | 200 | 19 55m6 110 16 59 70 | 395 | 395 | 375 | 28| 305 770 FF350 350 | 300 | 400 | 22| 4x19
Ad00
ks225 —] 356 220 | 149 | 225 | 19 |——] soms |——| 140 ——] 18 | 50 | 6a | 75 | 435 | 470 |27 31 [ 335 |} 220 f FF400 | oo | 350 | aso | 22| exto
M an 55ms 110 16 400 815 | 845 | Ads0
KS250 M| 406 | 349 | 168 | 250 | 24 | 60m6 | 65mE 140 18 64 69 B0 | 490 | 480 33| 370 910 FrGon 500 | 450 | 550 | 24| 8x19
ABS0
s 368 35 %85 | Frs00
Ks280 —] 457 [ 20| 190 | 280 | 24 | 65ms | 75me | 140 | 18 | 20 | 69 |79,5| 85 | 550 | 547 |-=| 38| 400 500 | 450 | 550 | 24| 8x19
M 419 536 1035 | asso
s 406 570 1185] 1215
KS315 M| 508 | 457 | 216 | 315 | 28 | 65m6 | B0m& | 140 | 170 | 18 22 69 85 120 | 635 | 620 48 | 530 FF600 600 | 550 | 660 | 25| 8x24
— SAE! 680 1295|1325 AG60
L 508
M 560
K5355T 610 W 254 | 355 | 28 | 765m6 | 100m6| 140 | 210 | 20 26 | 795|106 | 116 | 730 | 710 | 760 | 57 | 655 | 1500| 1570| FF740 T40 | 680 | 8OO | 25| 8x24
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Typ/Type KS BaugroRe / Size / hauteur d’axe 400 B3
Anbaumafe, mm
A B [+ H K D E F G GD AA|AB| AC| BE | HA| HD L LD
| Motor-type 4-8P 4-8P 4-8P 48P 4-8P 48P 48P
M B30
KS400 — 686 p—y{ 280 | 400 35 110mé6 210 28 100 16 120 | BOG| BS6 | 1090| 45 | 1010 1920 435
L 710
B35
mm
A B c H L4 D E F G GD AA|AB| AC| BB | HA| HD L Lo LA LB M N P s
Motor-type 4-8P 4-8P 4-8P 4-8P 4-8P 4-8P 4-8P
M B30
KS400 _L 686 7—10 280 | 400 | 35 110mé 210 28 100 16 120 | BOG| 856 | 1090] 45 | 1010 1920 435 25 1710 | 940 | 880 1000 28
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Silniki asynchroniczne 3-fazowe dwubiegunowe
Predkos$¢ obrotowa: 3000 obr/min Klasa ISO: F
Ostona silnika: PTC

Wykonanie B3 /B5/B14 / B34 / B35

Wydajno$¢ energetyczna: |IE 2 | IEC60034-30:2008-IEC60034-2-1-2007

Prad Stopien | Wspétcz| Moment Prad Moment
Typ Moc Pr(?q- znamio- | skutecz | ynnik Znamio- Moment rozru- mak-

kos¢ nowy nosci mocy nowy rozruchu chowy | symalny

kW 1/ min A % cos Phi Nm Ma/Mn la/In Mmax/Mn
JS 80 1-2 0,75 3000 1,7 77,6 0,83 2,49 2,5 53 3,0
JS 80 2-2 1,1 3000 24 79,7 0,84 3,65 3,2 7,0 3,8
JS 90 S-2 1,5 3000 3,1 81,6 0,84 4,96 2,7 71 3,5
JS 90 L-2 2,2 3000 4,5 83,3 0,85 7,27 24 6,9 3,0
JS 100 L-2 3 3000 59 84,9 0,87 9,91 3,2 8,0 4,0
JS 112 M-2 4 3000 7,6 85,9 0,88 13,11 2,5 7,5 3,0
JS132S-1-2 | 55 3000 10,6 87,1 0,86 17,88 2,7 7,5 3,5
JS1328-2-2 | 7,5 3000 13,9 88,4 0,88 24,36 24 7,5 3,3
KS 160 M-1-2 | 11 3000 19,9 90,9 0,88 35,70 2,5 7,8 3,0
KS 160 M2-2 | 15 3000 26,9 90,8 0,89 48,90 2,3 71 2,7
KS 160 L-2 18,5 3000 32,6 91,6 0,90 60,16 2,7 8,1 29
KS 180 M-2 22 3000 37,4 92,1 0,92 71,14 2,6 8,0 3,2
KS 200 L-1-2 | 30 3000 51,8 92,0 0,90 96,44 2,3 7,2 3,0
KS 200 L-2-2 | 37 3000 64,0 92,5 0,90 119,28 | 2,4 8,0 4,0
KS 225 S-2 45 3000 81,3 93,7 0,90 144,60 | 2,2 8,0 3,4
KS 250 M-2 55 3000 93,4 94,1 0,90 176,60 | 2,2 7,6 3,0
KS 280 S-2 75 3000 1301 94,4 0,91 240,30 | 2,4 8,3 3,5
KS 280 M-2 90 3000 152,8 94,7 0,91 288,60 | 2,2 6,9 2,8
KS 315 S-2 110 3000 190,8 94,8 0,91 352,70 | 2,0 6,7 3,2
KS 315 M-2 132 3000 217,8 95,3 0,92 423,30 | 2,4 7,5 3,6
KS 315L-1-2 | 160 3000 261,7 95,5 0,92 513,80 | 2,0 6,3 3,0
KS 315 L-2-2 | 200 3000 335,3 95,5 0,92 641,20 | 2,6 7,6 3,7
KS 355 M-2 250 3000 404,2 95,4 0,94 801,10 | 1,7 6,1 2,7
KS 355 L-2 315 3000 507,2 95,8 0,94 1009,6 | 1,7 5,8 26
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Silniki asynchroniczne 3-fazowe czterobiegunowe
Predkos$¢ obrotowa: 1500 obr/min

Klasa ISO: F

Ostona silnika: PTC

Wykonanie B3 /B5/B14 /B34 / B35

Wydajno$¢ energetyczna: |IE 2 | IEC60034-30:2008-IEC60034-2-1-2007

Prad Stopien | Wspétcz| Moment Prad Moment
Typ Moc Prgc'j- znamio- | skutecz | ynnik znamio- Moment rozru- mak-

kos¢ nowy nosci mocy nowy rozruchu chowy | symalny

kW 1/ min A % cos Phi Nm Ma/Mn la/ln Mmax/Mn
JS 80 2-4 0,75 1500 1,8 79,8 0,76 512 24 50 2,9
JS 90 S-4 1,1 1500 2,5 81,6 0,77 7,30 3,0 6,0 3,5
JS90L-4 1,5 1500 3,4 82,9 0,77 9,91 3,2 6,8 3,5
JS100L-1-4 | 2,2 1500 4,6 84,5 0,81 14,60 3,0 7,0 3,5
JS110L-24 |3 1500 6,1 85,5 0,82 19,9 2,5 7,0 3,3
JS 112 M-4 4 1500 8,1 86,7 0,82 26,40 3,5 7,6 4,0
JS 132 S-4 55 1500 10,9 87,8 0,83 36,10 2,2 6,4 2,8
JS 132 M-4 7,5 1500 14,5 88,7 0,84 49,20 2,4 7,0 3,0
KS 160 M-1-4| 11 1500 211 90,9 0,83 71,30 2,4 8,2 3.1
KS 160 L-4 15 1500 28,1 91,1 0,85 97,40 2,2 71 2,5
KS 180 M-4 18,5 1500 34,7 921 0,85 119,90 | 2,2 7.9 2,9
KS 180 L-4 22 1500 39,8 92,4 0,85 142,70 | 2,2 8,3 2,9
KS 200 L-4 30 1500 54,8 92,7 0,85 193,90 | 2,3 7,2 3,0
KS 225 S-4 37 1500 65,1 93,2 0,88 238,20 | 24 7,5 3,0
KS 225 M-4 | 45 1500 83,2 93,6 0,88 289,90 | 2,5 7.4 3,1
KS 250 M-4 | 55 1500 97 1 94,1 0,88 354,20 | 2,3 6,9 2,8
KS 280 S-4 75 1500 130,5 94,5 0,88 481,80 | 2,4 7,2 3,1
KS 280 M-4 | 90 1500 156,8 94,8 0,88 578,20 | 2,3 6,9 3,0
KS 315 S-4 110 1500 185,0 94,8 0,91 706,30 | 2,2 6,7 2,9
KS 315 M-4 132 1500 221,8 95,0 0,90 848,00 | 24 7,4 2,9
KS 315 L-1-4 | 160 1500 265,2 95,5 0,91 1027,50 | 2,3 6,7 2,8
KS 315 L-2-4 | 200 1500 328,8 95,5 0,92 1285,10| 2,2 6,2 2,6
KS 355 M-2-4| 250 1500 407,0 95,3 0,93 1603,90 | 2,1 57 2,5
KS 355 L-2-4 | 315 1500 513,2 95,7 0,93 2020,30| 2,4 7,2 2,6
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Silniki asynchroniczne 3-fazowe szesciobiegunowe
Predkos$¢ obrotowa: 900 obr/min

Klasa ISO: F

Ostona silnika: PTC

Wykonanie B3 /B5/B14 / B34 / B35

Wydajno$¢ energetyczna: |IE 2 | IEC60034-30:2008-IEC60034-2-1-2007

Prad Stopien | Wspétcz| Moment Prad Moment
Typ Moc Prc?(’j- znamio- | skutecz | ynnik znamio- Moment rozru- mak-

kos¢ nowy nosci mocy nowy rozruchu chowy | symalny

kW 1/ min A % cos Phi Nm Ma/Mn la/ln Mmax/Mn
JS 90 S-6 0,75 900 1,9 75,1 0,72 7,67 2,2 4,5 2,4
JS 90 L-6 1,1 900 2,8 76,1 0,72 11,10 24 4,5 2,6
JS 100 L-6 1,5 900 3,6 80,0 0,75 15,20 1,8 4,2 2,2
JS 112 M-6 2,2 900 5,1 81,9 0,76 21,90 23 4,5 2,8
JS 132 S-6 3 900 6,8 83,4 0,76 29,70 1,8 4,5 24
JS 132 M-1-6 4 900 8,9 84,8 0,76 39,60 2,3 50 2,7
JS 132 M-2-6 55 900 12,0 86,2 0,77 54,40 1,9 55 2,8
JS 160 M-6 7,5 900 15,3 89,0 0,80 73,80 2,2 6,7 3,0
KS 160 M-1-6 | 11 900 22,3 89,3 0,80 108,20 | 21 6,7 2,5
KS 180 L-6 15 900 29,3 90,6 0,82 146,10 | 21 7,0 2,6
KS 200 L-1-6 18,5 900 35,8 91,4 0,82 179,50 | 2,5 7,5 3,1
KS 200 L-2-6 22 900 422 91,2 0,83 213,80 | 2,4 7,2 29
KS 225 M-6 30 900 59,0 92,1 0,83 291,00 | 2,3 7,2 2,7
KS 250 M-6 37 900 67,8 92,8 0,85 358,60 | 2,4 7,5 3,0
KS 280 S-6 45 900 81,4 93,3 0,85 434,10 | 2,2 7,0 3.1
KS 280 M-6 55 900 100,8 80,6 0,85 530,20 | 21 7,3 3,1
KS 315 S-6 75 900 134,6 94,2 0,85 722,80 | 2,3 6,7 29
KS 315 M-6 90 900 160,3 94,6 0,86 867,30 | 2,4 6,8 29
KS 315 L-1-6 110 900 194,6 94,6 0,86 1061,20 | 2,2 6,2 2,5
KS 315 L-2-6 132 900 230,8 95,2 0,87 1271,60( 2,5 71 2,8
KS 355 M-1-6 | 160 900 269,1 94,8 0,91 1543,50 | 2,0 6,5 2,6
KS 355 M-2-6 | 200 900 331,5 95,2 0,91 1929,90( 1,9 6,3 2,5
KS 355 L-6 250 900 4142 95,3 0,91 241530 1,7 5,6 2,2
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Typ: JS
Baugrofe: 56 - 132

B3

Typ: JS
BaugroBe: 56 - 132

Typ: JS
BaugréBe: 56 - 132 B3

Typ: JS
BaugroBe: 56 - 132

B5

Typ: JS
BaugréBe: 56 - 132

Typ: JS
BaugréBe: 56 - 132 B5

Typ: JS
BaugroBe: 56 - 132

B35

Typ: JS
BaugroBe: 56 - 132

Typ: JS
BaugréRe: 56 - 132 B35

ab BG 280 8 Befestigungslo-
cher
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Typ: JSNF
HS/HF

Baugrofe: 56 - 355 B3 , B5 I B35

Mgewn alsa|lc|o]|ow|e|lr|le|u]|k]|as| ac | ap e |t m| N |e|s
type j6
26 1156 10 100
JR5E e L] s k1 1] N i 72 &R LY AR 109 ne an 120 T
8 m 1n3 36
Max12
0 135 130 11
J562 pd 100 (1] 40 " 23 4 B5 63 100 217 116 36 140
a 123 120 102
T 10
b 1% 145 14
Jarm p—_ 112 1] 45 10 Mx12 a0 5 " Fal 110 245 13C 10 1G0
a 138 136 109
26 1€5 175 134
J380 pr— 125 50 -] Mix 16 40 L] 155 an 287
a 167 155 124
nn 175
6 180 135 140 315
J590S — 1] 165 130 200 12
a 173 175 137 3
140 E6 24 Max10 &0 20 o0
26 160 135 140 40
JS90L — 125 150
8 o 13 s 3 3
28 205 5 160 g5
J3100L pd 1600 3 100 172
a 156 135 151 383
28 Mi0x22 60 4 215 180 250
26 230 240 170 101 400
JE11IN — e 140 m "2
8 227 219 169 180 4M
12 15
28 270 s 483
J31328 —1 186
8 262 258 475
216 g9 38 M12x28 | 80 10 a3 132 206 265 230 300
-8 210 215 510
J3132M — 178 224
a8 262 %8 513
HS160M 28 210 260 608
254 108 42 12 i 160 314 na 251
118160L 2-0 =4 304 852
M1Rx IR 45 ane b | 150
HS180M 2-8 241 110 N 688 4x19
279 121 48 14 | 425 | 180 349 355 267
HS180L 28 279 349 T20
HSNM 28| 318 ans 113 5h 1F 49 200 155 | 3R n/r 209 3R0 Tm kLl ann Ann
HELISS -4 - ] L« 1} 140 1t =3 364 ¥
2 56 149 &5 110 1€ 49 225 12.5] 431 8 322 210 400 50 450
HSZ25M — m 393
48 B49 L
5 BU 53
HS250M _la 406 40 168 1€ 260 4E4 435 358 445 910
&=
65 - 819
2
HS2805 2] 368 140 24 485 500 450 550
Smm— Fi) 20 | 675
a 457 190 280 542 547 387 982
2 B5 1€ Ea
HS280M —_— 419 516 1013
4-8 75 20 | 675
2 B5 MZ0x42 1C 50 1194
HS258 f—1 406 570
4-8 B0 170 | 22 Fil 1224
2 -] 140 | 1€ 8 1304
1215 —1 508 | 457 218 315 620 620 527
4-8 80 170 | 22 T 1334
680 60C 550 560
2 ] 140 | 1€ B 1304
H3315L — o8
4.8 80 170 | 22 Fal 1334
28 B4
2 75 140 |20 | 6.5 1486
H3355M 4-0 oo 100 210 | 28
— B 1516
a8 95 170 | 25 T4C 680 300
610 254 355 T26 638 642 750
2 L] 140 | 2C 67,5 1486
—1 60C 550 360
HS WA 4-R A 100 M0 | ¢
—_— 6 156
a o5 170 | 25 TAC 680 300

Zmiany techniczne zastrzezone



Silniki asynchroniczne 3-fazowe - |E 2

Typ: JF
Baugrofie: 56 - 132 B 1 4A
- L -
—AG—=
-
i 4
EQI-EB-]
z} . Q
IR = BEE b
1 |
L 4
F - iLD -
o 1 - LB -
] !
2
N G
|
Motor-
type ac |an | aGc | D DH E|es]len]| F| 6 | Ga| HD KK L |w|w]| w m | n]|p|s T
JF56 28| 13| o | 88 |9 2o|w]z2]3]72]1nw2]1s2s 109 [170 | 63 | o 65 | s0 | =0
Max12 M5
JFB3 28| 120 | 102 1" 23] 18]35 4 85 | 125 162 | 1-m2a0x15 | 217 | 194 | 725 75 60 | 90 25
JFT1 248 | 136 109 - 14 M5X12 30 25 125 5 1" 16 177 245 | 215 | BOS 85 70 105
101 101
26 | 158 | 129 208 200 | 250 | 75 M6
JFBO 19 | mex16 | 40 | 30 6 | 155|215 100 | 8o | 120
8 | 155 | 124 2015 207 | 247 | 70
2-6 140 2215 325 | 2715 a5
JFO0S  fr— 1-M25X15 3
8 137 2245 310 | 260 86
175 24 MEX 19 50 40 20 Fr 115 95 140
26 140 275 350 | 300 | 95
JFOOL 109 5 109
8 137 2245 235 | 285 | a6
8 M8
26 | 198 | 156 255 308 | 338 | sas
JF100L 1-M32X1.5
8 185 | 151 2485 383 | 323 84
28 | miox22 | eo | s0 22 | A 130 | 110 | 160
28 166 27155 447 | 387
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Silniki asynchroniczne 3-fazowe - |E 2

Typ: JF
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Silniki prgdu przemiennego 1-fazowe

Silniki prgdu przemiennego 1-fazowe 2- | 4-biegunowe

Predkosc¢ obrotowa: 3000 obr/min | 1500 obr/min

Klasa ISO: F
Ostona silnika: PTC
Wykonanie B3/ B5/B14 /B34 / B35

z kondensatorem rozruchowym i pracy

Prad Stopien | Wspétcz| Moment | Konden-| Konden-
Typ Moc E(;ES_ znamio- | skuteczn| ynnik znamio- | sator sator
nowy 0SCi mocy nowy pracy pracy

KW 1/ min A % cos Phi Nm uF uF
TSW 63-1-2 0,18 3000 1,31 65,0 0,92 2,50 8 40
TSW 63-2-2 0,25 3000 1,76 67,0 0,92 2,60 10 50
TSW 71-1-2 0,37 3000 2,42 70,0 0,95 2,70 12 75
TSW 71-2-2 0,55 3000 3,45 73,0 0,95 2,80 16 100
TSW 80-1-2 0,75 3000 4,54 74,0 0,97 2,90 20 100
TSW 80-2-2 1.1 3000 6,45 76,0 0,97 2,10 25 150
TSW 90S-2 1,5 3000 8,62 78,0 0,97 2,11 40 150
TSW 90 L-2 2,2 3000 12,5 79,0 0,97 2,20 50 250
TSW 63-1-4 0,12 1500 1,04 55,0 0,91 2,50 10 40
TSW 63-2-4 0,18 1500 1,50 56,0 0,91 2,50 12 40
TSW 71-1-4 0,25 1500 1,94 61,0 0,92 2,50 14 50
TSW 71-2-4 0,37 1500 2,80 62,5 0,92 2,50 16 75
TSW 80-1-4 0,55 1500 3,80 67,0 0,94 2,50 20 100
TSW 80-2-4 0,75 1500 4,75 73,0 0,94 2,50 25 150
TSW 90 S-4 1.1 1500 6,76 74,5 0,95 2,20 30 150
TSW 90 L-4 1,5 1500 9,03 76,0 0,95 2,20 40 220
TSW 100 L-1-4 | 2,2 1500 12,6 78,0 0,97 2,20 50 300
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Silniki prgdu przemiennego 1-fazowe

Silniki prgdu przemiennego 1-fazowe 2- | 4-biegunowe
Predkosc¢ obrotowa: 3000 obr/min | 1500 obr/min
Klasa ISO: F

Ostona silnika: PTC

Wykonanie B3/ B5/B14 /B34 / B35

z kondensatorem pracy

Prad Stopien | Wspoétcz| Moment | Konden-| Konden-
Typ Moc E:gg- znamio- | skuteczn| ynnik znamio- | sator sator
nowy oSci mocy nowy pracy pracy
KW 1/ min A % cos Phi Nm uF uF
TSW 63-1-2 0,18 3000 1,33 62,0 0,95 0,63 10 1,70
TSW 63-2-2 0,25 3000 1,76 65,0 0,95 0,87 12 1,70
TSW 71-1-2 0,37 3000 2,61 65,0 0,95 1,27 16 1,70
TSW 71-2-2 0,55 3000 3,66 68,0 0,96 1,88 20 1,70
TSW 80-1-2 0,75 3000 4,73 71,0 0,96 2,59 25 1,80
TSW 80-2-2 1,1 3000 6,73 72,5 0,98 3,74 35 1,70
TSW 90S-2 1,5 3000 8,87 75,0 0,98 5,10 45 1,80
TSW 90 L-2 2,2 3000 12,80 76,0 0,98 7,48 60 1,70
TSW 63-1-4 0,12 1500 1,04 55,0 0,92 0,85 10 1,60
TSW 63-2-4 0,18 1500 1,50 57,0 0,92 1,25 12 1,50
TSW 71-1-4 0,25 1500 1,94 60,0 0,92 1,73 16 1,50
TSW 71-2-4 0,37 1500 2,80 60,0 0,92 2,56 20 1,50
TSW 80-1-4 0,55 1500 3,80 63,0 0,91 3,75 20 1,70
TSW 80-2-4 0,75 1500 4,75 67,3 0,95 5,08 30 1,65
TSW 90 S-4 1,1 1500 6,76 68,5 0,92 7,45 40 1,70
TSW 90 L-4 1,5 1500 9,03 72,0 0,94 10,09 45 1,70
TSW 100 L-1-4 | 2,2 1500 12,6 74,0 0,92 14,69 75 1,80
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Silniki wg specyfikacji klienta

Tworzymy potgczenia silnikéw z przektadniami na indywidualne
zyczenie Klienta.

Wszystkie silniki sg dostarczane z wmontowang przektadnig i odpowied-
nim wtykowym watem przyjecia mocy.

Ponadto montujemy silniki motoreduktory z kablami i wtyczkami silnika.

Dostarczamy silniki w standardzie IE1, |IE 2 lub IE3 w rozmiarach 50-132,
réwniez pasujgce do zastosowan klienta z watem standardowym lub
specjalnymi watami przyjecia mocy.

Silniki standardowe IEC z petnoelektronicznymi starterami i przemienni-
kiem czestotliwosci dostosowujemy odpowiednio do potrzeb klienta.




Przektadnia standardowa IEC

Posiadamy przektadnie naktadane dla réznych zastosowan i w r6znym wykonaniu

Przektadnia slimakowa

Przekfadnia slimakowa z watem pustym i wtykowym watem przyjecia mocy
dla elastycznego zastosowania.

Rozmiar 030 do 110. Wszystkie przektadnie Slimakowe sg kompatybilne z
przektadniami innych producentow.

Obszary zastosowania: przenosniki tasmowe, tancuchowe i rolkowe,
réwniez przenosniki slimakowe.

Przektadnia slimakowa kwadratowa

Przektadnia slimakowa w wykonaniu kwadratowym z watem pustym i wty-
kowym watem przyjecia mocy dla elastycznego zastosowania.

Rozmiar 025 do 110. Wszystkie przektadnie Slimakowe sg kompatybilne

z przekfadniami innych producentéw.

Obszary zastosowania: obszar wody morskiej, przemyst chemiczny, przemyst
spozywczy, wciggarki

Przektadnia walcowo — slimakowa
Przektadnia walcowo — slimakowa z watem pustym i wtykowym watem
przyjecia mocy. Momenty obrotowe od 50 Nm do 730 Nm

Obszary zastosowania: obszar wody morskiej, przemyst chemiczny, przemyst
spozywczy, wciggarki

Przektadnia walcowa

Przektadnia walcowa dwu- i trzystopniowa. Momenty obrotowe od 70 Nm do
460 Nm Wszystkie przektadnie zebate czotowe sg kompatybilne z
przektadniami innych producentow.

Obszary zastosowania: obrébka - przemyst drzewny i papierniczy, prasownie
fornirowe

Przektadnia ptaska

Przektadnia jednostopniowa. Momenty obrotowe od 30 Nm do 118 Nm.
Wszystkie przektadnie ptaskie sg kompatybilne z przektadniami innych pro-
ducentéw.

Idealne do zastosowania w pompach, mikserach, przeno$nikach
Slimakowych




Kontakt

Centrala

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG
Am Hessentuch 6-8

32758 Detmold

Tel.: (+49) (0)5231 - 63030

Fax: (+49) (0)5231 - 66856

Email: info@msf-technik.de
www.msf-technik.de

Sprzedaz Polska

MSF-Vathauer Polska sp. z 0.0.
Hubert Hoffmann

ul. Staszica 37

64-600 Oborniki | Wielkopolskie
Tel: (+48) 503 972 873

Email: h.hoffmann@msf-technik.pl
Email: info@msf-technik.pl
www.msf-technik.pl

Sprzedaz Niemcy Pétnoc

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG
Am Hessentuch 6-8

32758 Detmold

Tel.: (+49) (0)5231 - 63030

Fax: (+49) (0)5231 - 66856

Email: info@msf-technik.de
www.msf-technik.de

Sprzedaz Niemcy Potudnie & Europa

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG
Holderackerstr. 8-10

70499 Stuttgart

Tel: (+49) (0)711 - 38045010

Fax: (+49) (0)711 - 38045013

Email: m.vathauer@mesf-technik.de / s.deh@msf-technik.de
www.msf-technik.de

Sprzedaz Niemcy Wschéd

MSF-Vathauer Antriebstechnik GmbH & Co KG
Am Hessentuch 6-8

32758 Detmold

Tel.: (+49) (0)5231 - 66193 + 63030

Fax: (+49) (0)5231 - 66856

Email: info@msf-technik.de
www.msf-technik.de



Kontakt

Sprzedaz Wielka Brytania
Texam Limited

John Mc Guigan

Altona Road

Blaris Industrial Estate
Lisburn Co. Antrim

BT27 5QB

Irlandia

T: (+44) 28 9267 4137

F: (+4)4 28 9260 7238
eMail: sales@texam.co.uk
www.msf-technik.com

Sprzedaz Holandia
INTECNO Holland

John Triki

Ambachtweg 17a

5731 AE Mierlo

Holandia

Tel:(+31) (0)492 565959
Fax: (+31) (0)492 359358
eMail: info@intecno.nl
www.intecno.nl

Sprzedaz Norwegia

J.F. Knudtzen AS Automasjon
Petter Kleven
Billingstadsletta 97
Postboks 160

NO-1378 Nesbru
Norwegia

Tel: (+47) (0)66 983350
Fax: (+47) (0)66 980955
eMail: petter.kleven@jfk.no
www.jfk.no

Sprzedaz Hiszpania
Garper-Telecomunicaciones
Guillermo Garcia Pérez

¢/ Antonita Jiménez, 8
ES-28019 Madrid

Hiszpania

Tel.: (+34) 91 560 1203

Fax: (+34) 91 560 1490

email: garcia@garper-teleco.es
www.garper-teleco.es



Kontakt

Sprzedaz Austria

I+L Elektronik GmbH

Bruno Hérburger

Vibritteweg 9

A-6840 Gotzis

Austria

Tel: (+43) (0)5523 - 64542

Fax: (+43) (0 5523 - 64542-4

eMail: b.hoerburger@iul-elektronik.at
www.iul-elektronik.at

Sprzedaz Szwajcaria
NOVITAS Elektronik AG
Maurizio Bielli
Brunnenbachstralle 2
CH-8340 Hinwil
Szwajcaria

Tel.: (+41) (0)44 908 3666
Fax.: (+41) (0)44 908 3660
email: info@novitas.ch
www.novitas.ch

Sprzedaz Singapur

Netwell Systems Pte Ltd.

Sanjay Nemade

No. 60, Kaki Bukit Place, #07-03, Eunos Techpark
Singapur 415979

Tel. : (+65) 6547 8287 , 6728 5417

Fax. : (+65) 6547 8286

Mob : (+65) 9117 5034

email: sanjay.nemade@netwell-systems.com
www.netwell-systems.com

Sprzedaz Chinska Republika Ludowa
Shanghai Dongdi Mechanical & Electrical Co. Ltd.
Wang Yu Tong

3666 Dongdi Technology Park

Sichen Road, Songjiang District

Shanghai

Tel: (+86) - 21-57796339

Fax: (+86) - 21-57793511

eMail: wyt@i-ind.com

www.dongdi.net



Kontakt

Sprzedaz Francja

DB Energie Distribution

Dominique Chombart

17 avenue Marcel Pagnol

F-59510 Hem

Francja

Tel.: (+33) (0)3 62106233

Fax.: (+33) (0)3 62027985

email: dominique.chombart@numericable.fr
www.msf-technik.de

Sprzedaz Chorwacja / Stowenia / Bosnia i Hercegowina
Elektro Partner d.o.o.

Darko Kos

Slavonska avenija 24/6

HR-10000 Zagreb

Chorwacja

Tel.: (+385) (0)1 6184793

Fax.: (+385) (0)1 6184795

email: darko.kos@elektropartner.hr

www.elektropartner.hr

Sprzedaz Turcja

SMART EMK OTOMAS. SIS. DAN. TIC. LTD. STI.
Mustafa Ycel

Halil Rifat Pasa Mah.

Perpa Tic. Merkezi B Blok K:9 No: 1509
Sisli/ Istanbul

Turcja

Tel.: (+90) 212 220 10 92

Fax: (+90) 212 220 10 93

email: myucel@smart-emk.com
www.smart-emk.com



MSF-Vathauer Polska Sp. z 0.0.
ul. Staszica 37

64-600 Oborniki

T: (+48) 503 972 873

Email: h.hoffmann@msf-technik.pl
Email: info@msf-technik.pl
www.msf-technik.pl
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